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Urzadzenie do sterowanego dozowania tabletek z blistréw

Wzorem uzytkowym jest urzgdzenie do sterowanego dozowania tabletek z blistréw, ktéry
automatycznie je dawkuje.

Dotychczas znane sg rézne rozwigzania urzgdzen do dozowania tabletek. Zazwyczaj muszg
by¢ one nadzorowane i drobiazgowo kontrolowane przez uzytkownika.

W opisie zgtoszenia patentowego US2018319570A1 przedstawione sg dozowniki oraz
urzadzenia dozujgce tabletki, w tym dozownik tabletek z przeno$nikiem $rubowym, dozownik
z zapadka, dozownik kapsutek typu ,nacisnij” lub typu ,przekre¢”. Urzadzenia te mogg zawieraé uktady
sterowania wspétpracujgce z komputerem osobistym, takim jak smartfon. Uktady kontroli dozownikéw
mog3 identyfikowac tabletki oraz petni¢ funkcje planowania i powiadamiania. Dozowniki tabletek moga
wydawad tabletki recznie lub automatycznie.

Urzadzenie wykorzystujace opakowania tabletek do recznego ich dozowania lub za pomocg
systemu dozujgcego przedstawione jest w opisie zgtoszenia patentowego US2013110283A1. System
ten moze korzysta¢ z informacji o opakowanych tabletkach oraz o ich stosowaniu. Odczytujgc
informacje z opakowania system dozowania moze tez przypominaé o terminie przyjmowania lekarstwa
oraz kontrolowa¢ stan zgromadzonych tabletek. Mozna go réwniez skonfigurowaé z okre$lonym
urzadzeniem elektronicznym takim jak na przyktad telefon komérkowy danego uzytkownika i wymagac,
aby to urzadzenie elektroniczne znajdowato sie w poblizu systemu dozowania przed wydaniem tabletek
uzytkownikowi.

W opisie patentowym US11464709B2 zaprezentowany jest dozownik tabletek, w ktdérym
znajduje sie wiele oddzielnych aplikatoréw. Korpusem gtéwnym mozna swobodnie obracaé, aby w razie
potrzeby umozliwi¢ uzytkownikowi tatwe przejsScie na inny rodzaj tabletek. Dozownik od géry posiada
zamontowane pojemniki na tabletki. Kazdy oddzielny aplikator posiada pokretto regulacyjne
do uwalniania tabletek o réznych rozmiarach, ktére sg dozowane pojedynczo naciskajgc i zwalniajac
sprezynowy przycisk.

Opisy zgtoszen patentowych LIS6155454A i US5909822A prezentuja przyktady wykonania
dozownikéw tabletek, ktére to tabletki umieszczone sg w noéniku przechodzgcym przez szczelineg
obudowy dozownika. Zintegrowany tok umiejscowiony jest w sasiedztwie szczeliny, naprzeciwko
znajdujacego sie w obudowie otworu wylotowego tabletek. Przez ten otwdr wypychane sg tabletki
za kazdym razem, gdy ttok zostanie wcisSniety przez uzytkownika. W innym wykonaniu dozownika
zastosowanych jest wiele zintegrowanych ttokéw, z ktorych kazdy zainstalowany jest w gérnej pokrywie
jednej z komér na tabletki. Podczas dziatania dozownika ze szczeliny w obudowie wyciggany jest no$nik
z tabletkami i po kolei odstaniana jest kazda z komérumozliwiajgc uzytkownikowi pobranie danej tabletki
poprzez uruchomienie powigzanego z nig ttoka.

Przenosny dozownik réznych tabletek przedstawiony jest w opisie zgtoszenia patentowego
US2020206084A1. Dozownik moze byé potgczony ze standardowg fiolkg na tabletki z odwracalnym
wieczkiem. Fiolka moze tez by¢ od niego odtgczona i wtedy w dozowniku umieszczona jest
przygotowana dawka tabletek. Dozownik mozna zintegrowaé¢ z urzadzeniem elektronicznym z funkcjg

monitorowania, przypominania i alarmowania o terminie przyjmowania tabletek przez uzytkownika.
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Dozownik tabletek stuzgcy do kontrolowania i przypominania o konieczno$ci pobrania tabletek,
ktéry dziata zgodnie z zaprogramowanym harmonogramem przedstawiony jest w opisie zgtoszenia
patentowego US2021283019A1. Dozownik ten skiada sie z pojemnika mogacego pomiesci¢ duzg ilosé
przepisanych tabletek, z nakretki trwale przymocowanej do pojemnika i zespotu zarzadzania
harmonogramem przyjmowania tabletek oraz z mechanizmu dozujgcego tabletki. Zainstalowane sg
w nim biosensory mierzace tetno, poziom tlenu, cisnienie krwi i temperature ciata uzytkownika. Jest tez
czytnik linii papilarnych umozliwiajgcy uwierzytelnianie uzytkownika. Zespot zarzgdzania komunikuje sie
z bazg danych uzytkownika, w ktérej przechowywane sg wszystkie informacje o terminarzu i procesie
przyjmowania tabletek.

Opis patentowy US10683160B2 ujawnienia urzgdzenie, sposob oraz uktad do dozowania
tabletek. Przedstawione urzgdzenie jest w stanie wydawac z gory okreslong liczbe tabletek i zawiera
pojemnik, ktéry moze pomiesci¢ wiele tabletek oraz odpowiednio skonstruowany przycisk wyposazony
w sprezyne. Na wewnetrznym obwodzie urzadzenia znajduje sie gwintowana prowadnica,
a zdejmowalna naktadka tgczy przycisk z pojemnikiem tabletek.

W opisie zgtoszenia patentowego_GB2620567A przedstawiony jest mechanizm dozownika
tabletek zawierajgcy komore na tabletki, czujnik do wykrywania obecnosci tabletek w komorze oraz
mechanizm napedowy, ktéry powoduje ruch komory. Skonfigurowany modut sterujgcy odpowiednio
uruchamia mechanizm napedowy w oparciu o sygnat z czujnika dawkowanych tabletek.

Opis zgtoszenia patentowego US2018303719A1 prezentuje urzadzenie do dozowania
porcjowanych lekarstw, ktére umozliwia ich przechowywanie oraz odpowiednie dystrybuowanie.
W urzadzeniu wykorzystywane sg rolki z torebkami lekarstw potagczonych ze sobg w ciggly pasek.
Prefabrykowane rolki z torebkami lekarstw sa przygotowywane zgodnie z zalecanym harmonogramem
dawkowania. Urzadzenie do dozowania lekéw obejmuje miedzy innymi mechanizm przesuwajgcy rolke,
interfejs uzytkownika, mechanizm blokujgcy, czujnik oraz czytnik kodéw zapewniajgcy pacjentom
i opiekunom bezpieczny i wygodny sposéb zarzadzania harmonogramem podawania lekéw.

Dozownik umozlwiajgcy podawanie tabletek z dowolnego ptaskiego opakowania w formie blistra
przedstawiony jest w opisie patentowym US10399725B2. Dozownik ten umozliwia kontrolowane,
sekwencyjne podawanie tabletek w zalezno$ci od potrzeb, przy czym mozna okresli¢ z géry minimalny
odstep czasu pomiedzy podawaniem pojedynczych tabletek. Sktada sie on z elektromechanicznego
podajnika o wymiarach umozliwiajacych umieszczenie w nim co najmniej jednego dowolnego blistra,
ktory jest sekwencyjnie przesuwany do stacjonarnego mechanizmu wypychania tabletek. Dozownik
wyposazony jest w wspornik opakowania blistrowego majgcy co najmniej jeden otwor wylotowy mogacy
pomiedci¢ tabletki o réznych rozmiarach i ksztattach oraz réznym rozmieszczeniu w blistrze.
Zaopatrzony jest on takze w modut identyfikacji tabletek. Elektromechaniczny mechanizm
do wypychania tabletek umozliwia podawanie co najmniej jednej tabletki z odpowiednio przesuwanego
blistra.

Z opisu zgtoszenia patentowego CN112109995A znane jest urzadzenie do automatycznego
i iloSciowego wyttaczania leku podawanego na plytki oraz sposéb jego dziatania. Urzadzenie to
obejmuje stojak, pojemnik do przechowywania lekéw, urzgdzenie transportujgce, urzgdzenie

wykrywajgce, urzgdzenie do wyttaczania lekédw oraz mechanizm do prasowania lekéw. Urzadzenie
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transportujgce obejmuje mechanizm transportujgcy plytke z lekami oraz urzgdzenie wyjSciowe plytki
z lekami, umieszczone na koncu wyjsciowym transportera. W pojemniku do przechowywania lekow
mozna wczesniej umiesci¢ wiele ptytek z lekami. Najnizej potozona ptytka z lekiem w pojemniku jest
transportowana do urzadzenia wyttaczajgcego lek za pomocg mechanizmu transportujgcego.
W procesie przesuwania, gdy ptytka z lekiem dotrze do pozycji urzadzenia wykrywajgcego, urzgdzenie
to przesyta informacje o jej potozeniu. Mechanizm dociskajgcy unieruchamia ptytke, a urzadzenie do
wyttaczania lekéw wyttacza lek na ptytke. Dzieki temu urzadzeniu, wiele ptytek z nieotwartym lekiem
mozna wczesniej przechowywaé w pojemniku. Kazdg ptytke z lekiem mozna wyttacza¢ automatycznie
i ilosciowo, zgodnie z ustalonymi parametrami.

Z opisu zgtoszenia patentowego W0O2013176186A1 znane jest urzgdzenie do usuwania lekéw,

stuzgce do wyjmowania lekéw z jednej lub wiekszej liczby kieszeni rozmieszczonych wzdiuz krétszego
boku arkusza. Urzgdzenie to jest wyposazone w $ciezke transportu arkusza do transportu arkusza PTP.
Otwor do upuszczania lekoéw jest utworzony prostopadle do kierunku transportu arkusza PTP. Cze$é
dociskajgca kieszenh stuzy do usuwania lekéw z kieszeni mieszczgcych lek w arkuszu PTP. Cze$é
podnoszgca podnosi element wypychajgcy czesci dociskajgcej kieszeh. CzeS¢ mocujgca arkusz
dociska i mocuje arkusz PTP, a kanat przeptywu leku przenosi leki pobrane z kieszeni do czesci
mieszczacej lek. Cze$é transportowa z czescig regulacyjng stuzy do regulacji szerokosci $ciezki
transportu arkusza. Otwor z cze$cig regulacyjng reguluje szeroko$é otworu do upuszczania lekéw.

Celem wzoru uzytkowego jest wygodne dozowanie substancji leczniczej zawartej w tabletkach
opakowanych w blistry zgodnie z oddzielnym terminarzem jej zazywania zaordynowanym dla kazdego
pacjenta.

Wzorem uzytkowym jest urzadzenie do sterowanego dozowania tabletek z blistréw oraz sposéb
i produkt komputerowy do dozowania tabletek. Istotg urzgdzenia do sterowanego dozowania tabletek
z blistréw posiadajgcego pojemnik i wsporniki blistrébw, napedzane kofa przesuwajgce blistry oraz
sitowniki ttokowe do wypychania tabletek z blistrow jest to, ze sktada sie z zestawu dozownikéw
utozonych na tuku okregu, z ktérych kazdy ztozony jest z prostopadtoSciennego pojemnika blistréw,
w ktérego $cianach bocznych znajdujg sie prowadnice dla ogranicznikéw krawedzi blistréw ustawianych
réwnolegle do Scian bocznych pojemnika blistréw za pomocg mechanizmu ustawiajgcego. W dolnej
czesci przedniej Scian bocznych znajduje sie otwér. Przy tylnej $cianie bocznej umieszczony jest
sitownik do wypychania blistréw. Dno pojemnika blistréw wykonane jest z materiatu transparentnego dla
Swiatta, a pod nim zainstalowany jest czytnik elektroniczny. Za otworem usytuowany jest wspornik
blistrow o dwoch krawedziach prostopadiych do przedniej Sciany bocznej. We wsporniku blistrow
wykonane sg otwory, w kazdym z ktérych znajduje sie para sktadajgca sie z nieprzemieszczalnego
i przemieszczalnego kota przesuwajgcego blistry, ktére zamocowane sg na watach utozonych
réwnolegle do przedniej Sciany bocznej i ktére to kota sprzezone sg z silnikiem napedzajgcym.

Nad krawedziami wspornika blistréw prostopadtymi  do przedniej $ciany bocznej i nad
nieprzemieszczalnymi i przemieszczalnymi kotami przesuwajgcymi blistry zamocowana jest
odpowiednio nieprzemieszczalna i przemieszczalna listwa $lizgowa. Przemieszczalne kota

przesuwajgce blistry zamocowane sg przesuwnie na watach, a przemieszczalna listwa $lizgowa
zamocowana jest przesuwnie wzdluz waléw i elementy te sprzezone sg z mechanizmem
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przesuwajgcym. Nad wspomikiem blistréw, w sasiedztwie pojemnika blistrow, znajdujg sie kolejno
skaner oraz utozona réwnolegle do przedniej $ciany bocznej prowadnica liniowa z wdzkiem
napedzanym silnikiem krokowym, do ktérego to wézka zamocowany jest sitownik ttokowy o kierunku
przesuwu ttoka prostopadtym do powierzchni wspornika blistréw. We wsporniku blistréw, pod
prowadnicg liniowg, znajduje sie otwdr wypychanych tabletek. Pod otworem wypychanych tabletek
umieszczona jest wspélna dla wszystkich dozownikéw zsuwnia tabletek. W kazdym dozowniku sitownik
do wypychania blistrow, silnik napedzajacy, skaner, silnik krokowy i sitownik ttokowy pofgczone sg
z modutem sterujgcym, a czytnik elektroniczny potgczony jest z modutem identyfikacji oraz zarzadzania
harmonogramem podawania lekéw zintegrowanym z modutem sterujgcym.

Alternatywnie w kazdym dozowniku mechanizm ustawiajgcy ograniczniki krawedzi blistréw w pojemniku
blistréw oraz mechanizm przesuwajgcy przemieszczalng listwe $lizgowg i przemieszczalne kofa
przesuwajgce blistry napedzane sg silnikami elektrycznymi sprzezonymi z czujnikami nacisku krawedzi
blistréw na $ciany boczne pojemnika blistrow.

Korzystnym skutkiem zastosowania wzoru uzytkowego jest to, ze lekarstwa w tabletkach sg
w sprawny i niezawodny sposéb dozowane SciSle wedtug oddzielnego harmonogramu przydzielonego
kazdemu z pacjentow.

Urzadzenia wedtug wzoru uzytkowego w przyktadzie wykonania pokazane jest na rysunku,
na ktérym poszczegoline figury przedstawiaja:
Fig. 1 — widok perspektywiczny urzadzenia,
Fig. 2 — widok z boku urzadzenia,
Fig. 83 — widok z gory urzagdzenia,
Fig. 4 — widok z dotu urzadzenia,
Fig. 5 — widok z przodu dozownika
Fig. 6 — szczeg6t A z fig. 5.

Urzadzenie do sterowanego dozowania tabletek z blistrow zastosowane jest w szpitalu do
dystrybuowania czterech rodzajow tabletek, ktére sg najczesciej przyjmowane przez pacjentéw.
Urzadzenie sktada sie z czterech dozownikéw réwnomiernie utozonych na tuku okregu i wykonanych
gtownie ze stopu aluminium i twardego polipropylenu. Kazdy dozownik sktada sie
z prostopadio$ciennego pojemnika 1 blistrow o wewnetrznych wymiarach wiekszych od dlugosci
i szerokosci sktadowanych w nim blistrow. W $cianach bocznych tego pojemnika znajdujg sie
prowadnice 1.1 dla ogranicznikéw 1.2 krawedzi blistréw ustawianych réwnolegle do $cian bocznych za
pomocg mechanizmu ustawiajgcego. Na zewnatrz tylnej $ciany bocznej pojemnika 1 blistréw, w jej
dolnej czesci umieszczony jest sitownik 2 do wypychania blistréw, ktérym jest elektryczny sitownik
ttokowy o ruchu liniowym LD1 dystrybuowany przez firme ELEKTROBIM. Dno 1.4 pojemnika 1 blistrow
wykonane jest z poliweglanu o wysokiej przepuszczalnos$ci Swiatta, a pod nim zainstalowany jest czytnik
elektroniczny 1.5, ktérym jest wysokiej jakosci urzgdzenie do skanowania i identyfikacji obrazu
z ukfadem optycznym CMOS. W dole przedniej Sciany bocznej pojemnika 1 blistrow wykonany jest
otwér 1.3 w postaci waskiej, poziomej szczeliny, przez ktéry swobodnie przechodzi wypychany blister.

Spodnia czes¢ pojemnika 1 blistrow potgczona jest ze wspornikiem 3 blistréw o dwdch krawedziach
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prostopadtych do przedniej Sciany bocznej pojemnika 1 blistréw i o takiej samej szerokoéci jak ta $ciana.
We wsporniku 3 blistrow, prostopadle do tych dwdch jego krawedzi, wykonane sg cztery prostokgtne
otwory 3.1 rozmieszczone w réwnych odstepach poczynajgc od miejsca jego potaczenia
z pojemnikiem 1 blistréw. Pod otworami 3.1 znajdujg sie waty 4 utozone prostopadle do krawedzi
wspornika 3 blistréw i sprzezone z silnikiem napedzajgcym 5, ktérym jest silnik krokowy marki KDAWN
stosowany w sprzecie medycznym. Na watach 4, przy obydwu krawedziach wspornika 3 blistréw,
zamocowane sg pary zebatych nieprzemieszczalnych i przemieszczalnych két 4.1, 4.2 przesuwajgcych
blistry. Kota te nieznacznie wystajg ponad gérng powierzchnie wspornika 3 blistrow.
Nad rozpatrywanymi krawedziami wspornika 3 blistréw i nad nieprzemieszczalnymii przemieszczalnymi
kotami 4.1, 4.2 przesuwajgcymi blistry zamocowana jest odpowiednio nieprzemieszczalna
i przemieszczalna listwa $lizgowa 3.2, 3.3 wykonana z teflonu. Przemieszczalne kota 4.2 przesuwajgce
blistry zamocowane sg przesuwnie na watach 4, a przemieszczalna listwa $lizgowa 3.3 znajdujgca sie
nad przemieszczalnymi kotami 4.2 przesuwajgcymi blistry zamocowana jest przesuwnie wzdtuz
watéw 4 i elementy te sprzezone sg z mechanizmem przesuwajgcym. Nad wspornikiem 3 blistrow, w
odlegtosci od pojemnika 1 blistréw mniejszej niz dlugo$¢ blistra zainstalowany jest skaner 6, ktérym jest
skaner XQS firmy Koenig & Bauer Coding. Za skanerem 6, przed ostatnim otworem 3.1, znajduje sie
utozona prostopadle do krawedzi wspornika 3 blistréw prowadnica liniowa 7 z wézkiem 7.1 napedzanym
silnikiem krokowym Nema 17 firmy STEPPERONLINE. Do wézka 7.1 zamocowany jest sitownik
ttokowy 8 o kierunku przesuwu ttoka prostopadtym do powierzchni wspornika 3 blistréw. Zastosowany
jest mini sitownik ttokowy dostosowany parametrami do wymiaréw tabletek i wtasciwosci blistra.
We wsporniku 3 blistréw, pod prowadnicg liniowg 7, wykonany jest podituzny otwér wypychanych
tabletek 3.4 o0 szerokoSci wiekszej niz wymiar pojedynczej tabletki. Pod otworem wypychanych
tabletek 3.4 umieszczona jest wspélna dla czterech dozownikéw zsuwnia tabletek 9. Mechanizm
ustawiajgcy ograniczniki 1.2 krawedzi blistréw w pojemniku 1 blistréw oraz mechanizm przesuwajacy
przemieszczalng listwe $Slizgowag 3.3 i przemieszczalne kota 4.2 przesuwajgce blistry napedzane sg
silnikami elektrycznymi 10 sprzezonymi z czujnikami nacisku krawedzi blistrdw na $ciany boczne
pojemnika 1 blistrow. Wykorzystane sg przy tym silniki krokowe sterowane przez Arduino
oraz rezystancyjne  czujniki nacisku  dystrybuowane przez firme KAMAMI.  Wszystkie
elektromechaniczne i elektroniczne elementy kazdego dozownika, w tym sitownik 2 do wypychania
blistréw, silnik napedzajacy 5, skaner 6, silnik krokowy i sitownik ttokowy 8 potgczone sg z modutem
sterujgcym w postaci zestawu adaptowanych wielofunkcyjnych sterownikéw elektronicznych. Czytnik
elektroniczny 1.5 potgczony jest z modutem identyfikacji oraz zarzadzania harmonogramem podawania
lekéw, ktéry zintegrowany jest z modufem sterujgcym.

Sposbb dozowania tabletek z blistrow z zastosowaniem urzgdzenia wedtug wzoru uzytkowego
przedstawionego w przyktadzie wykonania polega na tym, ze w kazdym z dozownikéw za pomocag
mechanizmu ustawiajgcego ustawia sie ograniczniki 1.2 krawedzi blistrow tak, aby byly one
dopasowane do wymiaru blistréw sktadowanych w pojemniku 1 blistréw. Odpowiednio do tego wymiaru
ustawia sie tez przemieszczalng listwe Slizgowa 3.3 i przemieszczalne kofa 4.2 przesuwajgce blistry

za pomocg mechanizmu przesuwajgcego. Mechanizm ustawiajgcy ograniczniki 1.2 krawedzi blistréw
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oraz mechanizm przesuwajacy przemieszczalng listwe $lizgowg 3.3 i przemieszczalne kofa 4.2
przesuwajgce blistry napedza sie silnikami elektrycznymi 10 wykorzystujgcymi sygnaly z czujnikow
nacisku krawedzi blistréw na $ciany boczne pojemnika 1 blistrédw. Blistry uktada sie jeden na drugim
w pojemniku 1 blistréw. Blister znajdujgcy sie na dnie 1.4 pojemnika 1 blistrédw skanuje sie za pomocg
czytnika elektronicznego 1.5 i informacje o nim przesyta sie do modutu identyfikacji oraz zarzadzania
harmonogramem podawania lekéw, skad w postaci cyfrowej przesyta sie do modutu sterujgcego. Blister
ten wypycha sie przez otwér 1.1 za pomocg sitownika 2 do wypychania blistréw i przesuwa sie go wzdtuz
wspormika 3 blistréw za pomocg pierwszej pary nieprzemieszczalnych i przemieszczalnych két 4.1, 4.2
przesuwajgcych blistry pod skaner 6. Tu skanuje sie wierzchnig cze$¢ blistra i dane o rozmieszczeniu
tabletek w cyfrowej postaci przesyta sie do modutu sterujgcego. Po zeskanowaniu blister sekwencyjnie
przesuwa sie nastepnymi dwoma parami nieprzemieszczalnych i przemieszczalnych két 4.1, 4.2
przesuwajgcych blistry nad otwor wypychanych tabletek 3.4 i pod prowadnice liniowg 7 z wozkiem 7.1
i sitownikiem ttokowym 8. Tu ttok sitownika ttokowego 8 wypycha poszczegdine tabletki przez spodnig
warstwe blistra do otworu wypychanych tabletek 3.4 zgodnie z sygnatem z modutu sterujgcego.
Wypchnieta tabletka dostaje sie do zsuwni 9 i jest lokowana w odpowiednim naczynku przeznaczonym
na lekarstwa dla konkretnego pacjenta zgodnie z zaordynowanym harmonogramem ich przyjmowania.
Po wypchnieciu wszystkich tabletek z danego blistra przemieszcza sie go za pomocg ostatniej pary
nieprzemieszczalnych i przemieszczalnych ko6t 4.1, 4.2 przesuwajgcych blistry do sktadnicy
wykorzystanych pustych blistrow i catg procedure powtarza sie dla kolejnego blistra znajdujgcego sie
na dnie 1.4 pojemnika 1 blistrow w danym dozowniku. Urzadzenie w sprawny i niezawodny sposob
dystrybuuje z oddzielnych dozownikéw rézne tabletki, przy czym $cidle przestrzegany jest

harmonogram ich podawania zaordynowany dla indywidualnego pacjenta.

Produkt komputerowy do realizacji sposobu dozowania tabletek z blistrow wedtug wzoru
uzytkowego w przyktadzie wykonania charakteryzuje sie tym, ze dla kazdego dozownika analizowany
jest odczyt z czytnika elektronicznego 1.5 i identyfikowane jest lekarstwo oraz sprawdzany jest
harmonogram jego podawania, a takze analizowany jest zeskanowany obraz wierzchniej warstwy blistra
wykonany za pomocg skanera 6. Na tej podstawie wyznaczana jest optymalna droga przesuwania
blistra wzdtuz wspornika 3 blistréw oraz trasa przemieszczania wézka 7.1 na prowadnicy liniowej 7.
Okre$lane sg tez miejsca lokalizacji poszczegéblnych tabletek w blistrze, z ktdérych sg one wypychane
przez ttok sitownika ttokowego 8.

RZECZNIK PATENTOWY
y o
grinz! Maciej Nowicki
Nr wp. 3476



