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Urzadzenie do testowania i oprézniania podajnikéw proszku
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie stuzace do testowania i oprézniania podajnikéw proszku.

Z opisu zgtoszenia patentowego JP2004042927A znane jest urzadzenie do dozowania

drobnoziarnistego proszku, zawierajgce zbiornik z wibrujgcym dnem oraz podajnik Slimakowy
0 zmiennym skoku. Urzgdzenie wyposazone jest w czujniki nacisku potgczone z uktadem sterowania,
ktory reguluje predko$¢ podawania proszku w zaleznosci od poziomu wypemienia zbiornika.

Z opisu wzoru uzytkowego CN203972799U znane jest urzadzenie do rozpylania proszku,
zawierajgce perforowany beben obrotowy. Wewnatrz bebna umieszczone sg topatki rozdrabniajgce
czastki proszku. Podczas obrotu bebna materiat przemieszcza sie i wydostaje przez perforacje pod
wplywem grawitacji i ruchu mechanicznego.

Z opisu wzoru uzytkowego CN221070193U znany jest uktad zasilania proszkiem do maszyn

przyrostowych, zawierajgcy zbiornik z ttokiem podnoszgcym materiat oraz mechanizm zgarniajgcy
o ruchu dwukierunkowym. Zgarniacz rozprowadza proszek na platformie roboczej, a jego krawedz jest
uksztattowana w sposéb formujgcy warstwe materiatu.

Z opisu wzoru uzytkowego CN2086083853U znane jest urzgdzenie do odzyskiwania proszku,

wyposazone w dysze ssgce oraz separator cyklonowy. Dysze pobierajg proszek z przestrzeni roboczej,
a nastepnie materiat kierowany jest do separatora, gdzie nastepuje oddzielenie zanieczyszczen.
Z opisu wzoru uzytkowego CN203143718U) znana jest maszyna zasilajgca materiaty proszkowe,

zawierajgca lej zasypowy z pionowym watem wyposazonym w promieniScie rozmieszczone prety
mieszajgce. Wat napedzany jest silnikiem o regulowanej predkosci, co powoduje mieszanie
i przemieszczanie materiatu w kierunku wylotu.

Z opisu patentowego CMN101327476B znana jest linia do nanoszenia powitok proszkowych,
obejmujgca uktad dysz szczelinowych, system elektrostatyczny oraz uktad podci$nienia. Tasma
metalowa transportowana jest przez strefe nanoszenia proszku, a nastepnie przez strefe podgrzewania
indukcyjnego. System zawiera zamkniety obieg powietrza do odzysku proszku.

Z opisu zgtoszenia patentowego PL449618A1 znane jest urzadzenie do nanoszenia warstw
proszku, zawierajgce pojemnik z wylotem oraz watek rozrzucajgcy umieszczony réwnolegle do
szczeliny wylotowej. Urzadzenie posiada naped liniowy stotu oraz uktad wibracyjny, a jego praca
sterowana jest przez regulatory predkosci i czestotliwo$ci drgan.

Z opisu wzoru uzytkowego CN212173882U znany jest rozdzielacz proszku skitadajgcy sie ze

stelaza, na ktéorym zamontowano sekwencyjnie mechanizm magazynujgcy, sterujgcy oraz
rozpraszajgcy. Mechanizm magazynujgcy posiada zasobnik z otworem wylotowym, natomiast ukfad
sterowania wykorzystuje zawory i zespoty regulujgce do precyzyjnego otwierania i zamykania
przeptywu. System rozpraszajgcy opiera sie na obracajgcym sie wale z jednostkami wyposazonymi
w liczne otwory, ktére sg ustawione w linii z zaworami.

Z opisu zgtoszenia patentowego JP2001205171A znana jest maszyna do posypywania ptytek

proszkiem, wyposazona w przenos$nik transportowy oraz ukfad dozujgcy umieszczony nad nim.
W mechanizmie dozujgcym wyodrebniono droge rozprowadzania proszku na piytki oraz specjalng

droge odprowadzania nadmiaru materiatu. Nadmiar proszku trafia do modutu odzyskiwania
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znajdujgcego sie pod przenosnikiem, skad jest transportowany z powrotem do gtéwnego dozownika za
pomocg mechanizmu powrotnego.

Z opisu zgtoszenia patentowego W02021220364A1 znany jest aparat do posypywania proszkiem,

ktéry wykorzystuje obrotowy watek umieszczony w dolnej czesci zbiornika magazynowego. Urzgdzenie
nanosi proszek na obiekty poprzez wykorzystanie materiatu przyczepionego bezposrednio do
powierzchni obracajgcego sie watka. Cechg charakterystyczng tego rozwigzania jest zastosowanie

gumowej ostony, ktéra zakrywa ruchome czes$ci wystawione na dziatanie proszku wewnatrz zbiornika.

Celem wynalazku jest testowanie nanoszenia warstw proszku dla réznych parametréow predkosci
obrotowej, kierunku obrotoéw oraz predko$ci posuwu z uzyciem wymiennych podajnikéw w zaleznosci

od gradaciji i typu proszku. Celem wynalazku jest takze sprawne, bezpytowe opréznianie podajnikéw.

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do testowania i oprdzniania podajnika proszku
posiadajgce rame na podajnik proszku. Jego istota jest to, ze rama jest wydtuzona i w dolnej jej czesci
znajduje sie wzdtuzny otwor przelotowy. Do ramy zamocowane sg kofa, natomiast na jednym koncu
ramy zamocowany jest silnik krokowy, do ktérego watu za pomocg przektadni i watu podtgczone jest
sprzegto skierowane w strone $rodka ramy i utozonego wzdtuz wzdtuznego otwor przelotowego. Silnik
krokowy podtgczony jest do modutu sterujgcego .

Opcjonalnie do ramy podiaczony jest akumulator podtgczony poprzez modut sterujgcy do zasilania
silnika krokowego .

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest mobilno$é oraz lekko$é urzadzenia.
Urzadzenia moze byé tatwo przestawiane nad testowang powierzchnie. Jest ono prowadzone recznie
co pozwala wstepnie zorientowac sie co do predkosci przesuwu podajnika aby uzyskac¢ petne pokrycie
powierzchni. Korzystnie urzadzenie jest zasilane akumulatorowo, co znacznie utatwia prace zaréwno
podczas przenoszenia jak i manipulowania na stanowisku roboczym. Dzigki zastosowaniu regulatora
predkosci, podajnik mozna szybko oprézni¢ po skonczonej pracy, bez koniecznosci jego odwracania,

co eliminuje pylenie do otoczenia.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym
poszczegdlne figury przedstawiajg:
Fig. 1 — widok urzadzenia od przodu.
Fig. 2 — widok A-A przekroju podtuznego urzadzenia.

Fig. 3 — widok B-B przekroju poprzecznego urzadzenia.

Urzadzenie stuzy do testowania i oprézniania podajnikéw proszku wedtug zgtoszenia patentowego
PL449618A1.

Urzadzenie do testowania i oprézniania podajnikéw proszku w przyktadzie wykonania widocznym
na fig. 1 sktada sie z ramy 1 do ktérej przymocowanych jest sze$¢ kot 3, umozliwiajgcych przesuwanie

catego urzadzenia przy zachowaniu statej odlegto$ci od powierzchni, na ktérej nanoszony jest proszek.
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Rama zbudowana jest z dwéch katownikéw 1.2 potgczonych ptaskownikami 1.3, w ten sposob, ze
pomiedzy nimi tworzy sie otwdr przelotowy 1.1 - fig. 2.

W jednym koricu ramy 1 zamocowany jest korpus ukfadu napedowo — sterujgcego 10, ktéry sktada
sie z czterech piyt: dwdch pionowych 10.1 oraz dwdch poziomych - gérnej 10.2 i dolnej 10.3. W gérnej
ptycie 10.2 znajduje sie wytacznik wraz z bezpiecznikiem 11 oraz modut sterujgcy 8. Do dolnej ptyty
10.3 zamontowany jest silnik krokowy 4 - ,NEMA 177, ktérego naped jest przenoszony przez przektadnie
pasowg 5 o przetozeniu 1:1 na wat 6 o Srednicy 6mm. Wat 6 umocowany jest w dwoch tozyskach
Slizgowych osadzonych w bocznych ptytach 10.1 korpusu uktadu napedowo — sterujgcego 10. Do watu
napedowego 6 zamocowane jest sprzegto 7 umozliwiajgce podtgczenie podajnika proszku 2. W
zalezno$ci od $rednicy watka rozrzucajgcego 2.1 podajnika proszku 2 dobierany jest odpowiedni
rozmiar sprzegfa 7.

W drugim konicu ramy 1 zamocowana jest pionowa ptyta 12 poprzez wsporniki 13. Do pionowej
ptyty 12 zamocowane jest ztgcze 14 akumulatora 9 litowo — jonowego. Akumulator 9 mocowany jest
poprzez wsuniecie do ztgcza 14. Energia z akumulatora 9 dostarczana jest przewodami, do korpusu
ukfadu napedowo — sterujgcego 10, ktdre przechodzg przez profil 15 zamocowany do katownika 1.2
i widoczny na fig. 3.

Dziatanie urzadzenia polega na umieszczeniu podajnika proszku 2 w ramie 1, dokreceniu $rub
mocujgcych sprzegto 7 a nastepnie uruchomieniu wytgcznikiem 11 modutu sterujgcego 8.
Po uruchomieniu prawych lub lewych obrotéw podajnika proszku 2, manipuluje sie potencjometrem
modutu sterujgcego 8, dobierajgc predkos$é i poprzez przesuwanie urzgdzenia nad powierzchnig,

obserwuje sie efekty nanoszenia proszku.
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Wykaz oznaczen:
Rama

Podajnik proszku
Kota

Silnik krokowy
Przektadnia
Wat

Sprzegto

Modut sterujacy

Akumulator

. Korpus uktadu napedowo — sterujgcego

10.1. Ptyty boczne
10.2. Piyta gérna
10.3. Ptyta dolna

. Wytgcznik
12.
13.
14,
15.

Pionowa ptyta
Wsporniki
Ztgcze

Profil



