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Zastrzezenia patentowe

1. Uktad pozycjonowania gtowicy zamocowanej na nieruchomej podstawie w ktérym, na nieruchomej
podstawie (3) zamocowana jest obrotowo gtowica (5) a do czota nieruchomej podstawy (3) zamocowany jest
polaryzator (4) pofaczony =z kolimatorem (6), do ktérego za pomocg Swiattowodu (2) podtgczone jest
szerokopasmowe zrodto Swiatta (1) a od strony czota nieruchomej podstawy (3) w gtowicy (5) zamocowana jest
pétfaléwka (8), natomiast po przeciwnej stronie potfaldwki (8) do gtowicy (5) zamocowana jest druga nieruchoma
podstawa (10), do ktdrej powierzchni czotowej od strony pétfaldéwki (8) zamocowana jest soczewka (7) podtgczona
do drugiego $wiattowodu (9) potgczonego ze splitterem (11), za$ uktad obliczeniowy (18) potgczony jest poprzez
przewod (21) do napedu gtowicy (20) znamienny tym, ze po przeciwnej stronie splittera (11) przytaczone sg trzeci

Swiattowod (12) i czwarty Swiattowdd (15) z wytworzonymi w ich rdzeniach sko$nymi siatkami Bragga (13, 16), za$

kazdy z drugich konicow trzeciego $wiattowodu (12) i czwartego $wiattowodu (15) podfaczony jest do osobnego

analizatora widma optycznego (14, 17), ktére potaczone sg z modutem obliczeniowym (18) tudziez kat obrotu
siatek Bragga (13, 16) wzgledem siebie wynosi od 15° do 30°.

2. Sposdb pozycjonowania gtowicy zamocowanej na nieruchomej podstawie z wykorzystaniem uktadu

opisanego w zastrz. 1 w ktdrym w kalibracji:

- gtowice (5) ustawia sie w pozycji poczatkowej, dla kiorej kat obrotu - Kour réwny jest 0°,

—  z szerokopasmowego zrddta Swiatta (1) wysyta sie poprzez Swiattowod (2) Swiatto do polaryzatora (4),
w ktérym polaryzuje sie je a nastepnie spolaryzowane $wiatto przesyta sie do kolimatora (6), w ktérym tworzy
sie wigzke réwnolegta, ktorg kieruje sie na potfaldwke (8), zamocowang w gltowicy (5). w potfaldwee (8), na
skutek obrotu gtowicy (5) zmienia sie kat ptaszczyzny polaryzacji $wiatta oraz moc Swiatta przesytanego na
poszczegoinych dtugosciach fali, ktére to $wiatto przesyta sie do soczewki (7) skupiajgcej Swiatto i kierujgce;j
je do Swiattowodu (9), z ktérego $wiatto przesyta sie do splittera (11),
zas$ w pomiarze
z szerokopasmowego zrodta Swiatta (1) wysyta sie poprzez pierwszy $Swiattowod (2) $wiatto do polaryzatora
(4), w ktorym polaryzuje sie je a nastepnie spolaryzowane $wiatto przesyta sie do kolimatora (6), w ktérym
tworzy sie wigzke réwnolegta, ktdrg kieruje sie na potfaldwke (8), zamocowang w gtowicy (5) oraz obraca sie
gtowice (5) o kat ponizej 360°, zas w potfaldwee (8) na skutek obrotu gtowicy (5) zmienia sie kgt obrotu
ptaszczyzny polaryzacji $wiatta oraz moc $wiatta przesytanego na poszczego6inych dtugosciach fali, ktore to
Swiatto przesyta sie do soczewki (7) skupiajacej $wiatto i kieruje sie je do drugiego $wiattowodu (9), z ktdrego
Swiatto przesyta sie do splittera (11),
za$ ustawienie kgta obrotu gtowicy (5) polega na tym, ze ustawia sie dopuszczalny btad ustawienia kata
obrotu gtowicy (5), po czym ze sterownika zewnetrznego przez ztgcze (22) wysyta sie do modutu
obliczeniowego (18) warto$¢ kata obrotu gtowicy do ustawienia i warto$¢ te przekazuje sie do napedu obrotu
gtowicy (20), za pomocg ktérego obraca sie gtowice (5) o zadany kat, przy czym po obrdceniu glowicy (5)
wykonuje sie weryfikacje i korekte kata obrotu poprzez pomiar kagta obrotu w celu zweryfikowania
prawidtowosci ustawienia gtowicy (5) a nastepnie oblicza sie roznice wartosci zadanego kata obrotu i
zmierzonego kata obrotu, przy czym jesli réznica ta jest wieksza od ustawionego dopuszczalnego btedu kata
obrotu wykonuje sie obrot gtowicy (5) o kat réwny obliczonej réznicy wartosci zadanego kata obrotu i
zmierzonego kata obrotu gtowicy (5), za$ operacje weryfikacji i korekty kata obrotu powtarza sie do momentu,
gdy réznica wartosci zadanego kata obrotu i zmierzonego kata obrotu gtowicy (5) jest mniejsza od
ustawionego dopuszczalnego btedu kata obrotu gtowicy (5).

znamienny tym, ze w kalibracji dzieli sie $wiatto w splitterze (11) na dwie wigzki i przesyta do trzeciego $wiattowodu

(12) i czwartego $wiattowodu (15) ze Swiattowodowymi skosnymi siatkami Bragga (13, 16) obréconymi wzgledem

siebie 0 kat w zakresie od 15° do 30°, w ktdrych to siatkach (13, 16) zmienia sie widmo $wiatta, przy czym $wiatto



z trzeciego $wiattowodu (12) przesyta sie do pierwszego analizatora widma optycznego (14), w ktérym mierzy sie

moc $wiatta dla poszczegdinych diugoéci fali, zas $wiatto z czwartego $wiattowodu (15) przesyta sie do drugiego

analizatora widma optycznego (17), w ktdrym mierzy sie moc $wiatta dla poszczegodinych dtugosci fal, natomiast

wartodci mocy zmierzone w analizatorach (14, 17) przesyta sie do modutu obliczeniowego (18), w ktdrym

otrzymane warto$ci przelicza sie na serie wartoéci charakterystycznych dla ustawionego kata obrotu gtowicy (5),

przy czym przeliczenie odbywa sie poprzez obliczenie wspotczynnikdw szybkiej transformaty Fouriera — FFT

z warto$ci zmierzonych w analizatorach widma (14, 17) mocy $wiatta dla poszczego6inych diugosci fali $wiatta, zas

obliczone wspotczynniki FFT zapisuje sie wraz z odpowiadajgcym im katem obrotu gtowicy oraz numerem siatki

Bragga (13, 16) uzytej do zarejestrowania mocy $wiatta FCi={(FC1j,Kobr j,G),(FC2j,Kobr ,G), ... (FCij,Kobr ,G), ...

J(Fenj, Koor 1, G},

gdzie FCijoznacza i-ty wspotczynnik transformaty zmierzony dla kata obrotu wynoszgcego j stopni,

Kobr_j 0znacza kat obrotu gtowicy réwny j stopni,

n oznacza potowe liczby wszystkich uzyskanych wspétczynnikdw transformaty, w przypadku gdy n nie jest liczbg

catkowitg zaokrggla sie te liczbe w dét,

G oznacza numer siatki Bragga (13, 16), z kt6rej uzyskano widmo $wiatta,

— gtowice (5) obraca sie o zadany, staty kat,

— wykonuje sie obrot gtowicy, mierzy sie moc $wiatta dla poszczegoinych dtugosci fal i wylicza sie serie wartosci
charakterystycznych dla ustawionego kata gtowicy (5) do momentu, w ktérym uzyska sie petny obrot gtowicy (5),

— z obliczonych wspotczynnikow FCij tworzy sie funkcje — Cig=F(Kobr ;,G) zaleznoéci wartoéci i-tego wspotczynnika
FFT od kata obrotu gtowicy (5), w taki sposéb, ze dla widm $wiatta zarejestrowanych przez kazdy z analizatorow
widma optycznego (14, 17), dla kazdego wspoétczynnika FCig, gdzie i jest numerem wspétczynnika i optymalnie
jest nie wieksze niz 100 za$ g jest numerem siatki Bragga (13, 16), odczytuje sie jego warto$¢ dla wszystkich
katéw obrotu gtowicy (5), dla ktdrych wykonano kalibracje, a nastepnie z odczytanych wartosci tworzy sie
funkcje ciggta poprzez wyznaczenie funkgcji liniowych fgczacych odczytane warto$ci wspétczynnika dla kolejnych
katéw obrotu, nastepnie wyznaczone funkcje tgczy sie iwten sposdb tworzy funkcje (charakterystyki) -
Cig=F(Koor_j,G) dla wszystkich wspédtczynnikow,

— dla kazdej funkcji Cig przeprowadza sie automatyczng ocene =zaszumienia poprzez zapisanie jej
znormalizowanych warto$ci FC; w wektorze WG, podzielenie wszystkich wartosci funkcji wektora WCina grupy
po 4 do 10 wspdtczynnikdw korzystnie 6, obliczenie regresji liniowej kazdej z grup iobliczenie btedu
$redniokwadratowego (MSE) pomiedzy warto$ciami z grupy a ich regresjg liniowa, przy ¢zym oblicza sie sume
wartosci MSE wszystkich grup, ktéra jest miarg zaszumienia funkcji Cig,

— sposrod wszystkich funkcji Cig wybiera sie od 20 do 80 o najnizszej mierze zaszumienia i zapisuje sie je trwale
w uktadzie obliczeniowym, poprzez zapisanie wszystkich zmierzonych warto$ci tworzgcych funkcje FCi, numeru
wspotczynnika FFT oraz numeru siatki Bragga, za pomocg ktérej zmierzono moce $wiatta uzyte do wyznaczenia
funkgiji Ci,

zas w pomiarze $wiatto ze splittera (11) dzieli sie na dwie wigzki i przesyta je do $wiattowoddw (12, 15) ze

Swiattowodowymi skosnymi siatkami Bragga (13, 16) obréconymi wzgledem siebie o kat od 15° do 30°, w ktérych to

siatkach zmienia sie widmo $wiatta, za$ Swiatto z trzeciego $wiattowodu (12) przesyta sie do pierwszego analizatora

(14), w ktérym mierzy sie moc Swiatta dla réznych dtugosci fal natomiast $wiatto z czwartego $wiattowodu (15)

przesyta sie do drugiego analizatora (17), w ktérym mierzy sie moc $wiatta dla réznych dtugoéci fal, natomiast

warto$ci mocy zmierzone w analizatorach (14, 17) przesyta sie do modutu obliczeniowego (18), w ktérym otrzymane
wartosci przelicza sie na serie wartosci charakterystycznych dla ustawionego kata obrotu gtowicy (5), za$
przeliczanie odbywa sie poprzez obliczenie wspétczynnikéw szybkiej transformaty Fouriera — FFT z wartosci
zmierzonych w analizatorach widma (14, 17) mocy $wiatta dla poszczegdinych dtugo$ci fali $wiatta, przy czym
sposrod obliczonych wspétczynnikdéw FFT wybiera sie te, dla ktérych utworzono funkcje Cig podczas kalibracji uktadu



a nastepnie oblicza sie wartosci kagtéw obrotu — PKO, dla ktdrych funkcja Cig przyjmuje zmierzong warto$¢
wspotczynnika FFT, natomiast katy obrotu obliczone na podstawie funkcji Cig zapisuje sie w zbiorze obliczonych
katéw obrotu — OKO, z ktdrego tworzy sie histogram, dzielgc zakres od najmniejszego do najwiekszego kata obrotu
ze zbioru OKO na przedzialy — optymalnie 2880 przedziatdéw, nastepnie zlicza sie liczbe warto$ci w kazdym
z przedziatéw tudziez z wartoci zawartych w najliczniejszym przedziale oblicza sie mediane, kt6ra jest zmierzong

wartoscig kata obrotu.
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