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Zastrzezenia patentowe

1. Ukfad do sterowania w czasie rzeczywistym rozptywami mocy w sieci niskiego napiecia z duzym
nasyceniem zrodtami rozproszonymi, ktéra to sie¢ podtgczona jest do systemu elektroenergetycznego
(SE) i sktada sie z pierwszego wezta (A1), do ktérego pierwszego wyjscia podtaczony jest transformator
rozdzielczy SN/nN (Tr) wyposazony w podobcigzeniowy przetgcznik zaczepow (OLTC) z podtgczonym
do niego pierwszym mikrokontrolerem (MKTR) dedykowanym do sterowania potozeniem przekfadni
zaczepow (OLTC), przy czym do pierwszego wezta (A1) szeregowo podigczone sg kolejno przektadnik
napigciowy Sredniego napiecia (PK1), miernik pomiaru RMS napiecia w sieci Sredniego napigcia (LB1),
oraz drugi mikrokontroler (MKB) odpowiedzialny za akwizycje danych pomiarowych Sredniego i niskiego
napiecia, ktéry podtgczony jest poprzez licznik czterokwadrantowy energii elektrycznej niskiego napiecia
(LB2) i ukfad przektadnikéw pradowych i napieciowych (PK2) do drugiego wezta (A2) znajdujgcego sie
na linii pomiedzy strong niskiego napigcia transformatora rozdzielczego SN/nN (Tr) a trzecim weztem (B),
za$ drugi mikrokontroler (MKB) wraz z ukfadem pomiarowym sktadajgcym sie z licznika
czterokwadrantowego energii elektrycznej niskiego napiecia (LB2) i przekfadnikdbw prgdowych
i napieciowych (PK2) tworzy koncentrator zintegrowany AMI (KAMI), natomiast pomiedzy trzecim
weztem (B) a czwartym weztem (C) oraz trzecim weziem (B) i piatym weztem (D) znajdujg sie magistrale,
zas do kazdej z nich w punkcie przytaczenia od (P11) do (P1n)i od (P21) do (P2n) przytgczeni sa odbiorcy
(0O) lub prosumenci (G), z kolei do co najmniej jednej z dwoch magistrali podtgczony jest w punkcie (P1M,
P2M) uktad przeksztattnikowy mocy AC/DC (PS1, PS2) podigczony do zrodia pragdu statego (M1, M2)
tudziez do statycznego uktadu przeksztattnikowego mocy AC/DC (PS1, PS2) podtgczony jest trzeci
mikrokontroler (MK1, MK2) odpowiedzialny za sterowanie w trybie grid feeding, kidry to trzeci
mikrokontroler (MK1, MK2) pofaczony jest z odbiornikiem PS1, PS2 (RF1, RF2), ponadto drugi
mikrokontroler (MKB) poprzez wezet wejscia do KAMI (INAMI) pofaczony jest poprzez odbiornik AMI
(RFAMI) z kazdym licznikiem energii elektrycznej w pierwszej magistrali od (L11) do (L1n) i jednoczesnie
z kazdym licznikiem energii elektrycznej w drugiej magistrali od (L21) do (L2n), przy czym kazdy licznik
energii elektrycznej wyposazony jest w nadajnik licznika energii klasy AMI kolejno w pierwszej magistrali
od (RF11) do (RF1n) i w drugiej magistrali (RF21) do (RF2n), znamienny tym, ze drugi mikrokontroler
(MKB) podtgczony jest do czwartego mikrokontrolera (MKCPU) jednostki obliczeniowej graficznej (GPU),
w ktdrym do czwartego mikrokontrolera (MKCPU) podigczone sa rownolegle rdzenie graficzne CUDA
(A1) i (AlI2) tudziez wyjscie pierwszego rdzenia graficznego CUDA (Al1) potaczone jest z wejsciem
drugiego rdzenia graficznego CUDA (Al2), natomiast wyjScie z pierwszego rdzenia graficznego (Al1)
i wyjscie z drugiego rdzenia graficznego (Al2) pofaczone jest z czwartym mikrokontrolerem (MKCPU),
przy czym pierwsze wyjscie (OUT1) czwartego mikrokontrolera (MKCPU) podigczone jest z trzecim
mikrokontrolerem (MK1, MK2) tudziez drugie wyjscie (OUT2) podigczone jest z pierwszym
mikrokontrolerem (MKTR).

2. Ukiad wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze pofgczeniem pomiedzy drugim mikrokontrolerem (MKB)
a czwartym mikrokontrolerem (MKCPU) jest potgczeniem radiowym sktadajgcym sie z nadajnika
radiowego MKB (RFB) i odbiornika radiowego GPU (RFIN).

3. Ukiad wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze pofgczeniem pomiedzy drugim mikrokontrolerem (MKB)
a czwartym mikrokontrolerem (MKCPU) jest potgczeniem Swiattowodowym.

4. Uktad wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze potgczeniem pomiedzy czwartym mikrokontrolerem (MKCPU)
a trzecim mikrokontrolerem (MK1, MK2) jest potaczeniem radiowym sktadajgcym sie z nadajnika
radiowego GPU (RFOUT) i odbiornika radiowego PS1 (RF1, RF2).



. Uktad wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze potgczeniem pomiedzy czwartym mikrokontrolerem (MKCPU)
a trzecim mikrokontrolerem (MK1, MK2) jest potgczeniem Swiattowodowym.
. Uktad wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze potgczeniem pomiedzy czwartym mikrokontrolerem (MKCPU)
a pierwszym mikrokontrolerem (MKTR) jest potgczeniem radiowym sktadajgcym sie z nadajnika
radiowego GPU (RFOUT) i odbiornika radiowego transformatora SN/n (RFTR).
. Uktad wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze potaczeniem pomigdzy czwartym mikrokontrolerem (MKCPU)
a pierwszym mikrokontrolerem (MKTR) jest potgczeniem Swiattowodowym.
. Sposob sterowania w czasie rzeczywistym rozptywami mocy w sieci niskiego napiecia z duzym
nasyceniem zrédtami rozproszonymi realizowany z wykorzystaniem uktadu wedtug zastrz. 1 znamienny
tym, ze w przedziale czasowym (T) z wykorzystaniem miernika pomiaru RMS napigcia w sieci Sredniego
napigcia (LB1) odczytuje sie wartos¢ skuteczng napigcia sieci SN (UNSN) oraz z wykorzystaniem licznika
czterokwadrantowego energii elektrycznej nN (LB2) odczytuje sie¢ moc czynng (PB) oraz jej kierunek
przeptywu w stosunku do systemu elektroenergetycznego (SE), a odczytane wartosci przekazuje sie do
drugiego mikrokontrolera odpowiedzialnego za akwizycje danych (MKB), ktéry jednoczesnie w tym
samym oknie czasowym (T) w ramach koncentratora AMI (KAMI) pobiera wartosci i kierunki mocy czynnej
od (PL11) do (PL1n) z licznikdw energii elektrycznej z pierwszej magistrali od (L11) do (L1n) oraz
zwartosci i kierunki mocy czynnej od (PL21) do (PL2n), z licznikoéw energii elektrycznej z drugiej
magistrali od (L21) do (L2n), zas zebrane dane pomiarowe sg konwertowane do postaci pierwszej
macierzy (nr 1,1 albo 2,1) dwu wymiarowej skiadajgcej sie z predyktorow reprezentujgcych kolumny
macierzy jako (UNSN, PB) craz (PL11, PL12, do PL1n) i (PL21, PL22 do PL2n), zas pierwszy wiersz
pierwszej macierzy (nr 1,1 albo nr 2,1) stanowig zmierzone wartosci fizyczne z okna czasowego (T),
nastepnie dane pierwszej macierzy (nr1,1 albo nr 2,1) wysyla sie do czwartego
mikrokontrolera (MKCPU), ktéry wykonuje obliczenia predykcyjne wartosci pierwszej mocy
czynnej (P1, P2) na pierwszym rdzeniu (Al1) wyposazonym w maszyne konwolucyjng sieci heuronowej,
ktorej wartos¢ jest przesytana do trzeciego mikrokontrolera (MK1, MK2) w celu wysterowanie zgodnie
z otrzymang wartoscig predykcji (P1, P2) dla falownika (PS1, PS2), jednoczesnie wartos¢ (P1, P2)
w czwartym mikrokontrolerze (MKCPU) jako nowy predyktor dla kolumn iwartos¢ dla pierwszego wiersza
jest dodana do drugiej macierzy (nr 1,2 albo nr 2,2) danych, ktéra w nowej postaci jest przestana na drugi
rdzen (Al2) wyposazony w maszyne klasyfikacyjna, w ktorej oblicza sie¢ wartos¢ drugiej predykcji (TAP)
potozenia przekfadni transformatora SN/nN, a wartos¢ przesyla sie do pierwszego mikrokontrolera
(MKTR) w celu ustawienia zadanego potfozenia przektadni (OLTC).
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