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Mechanizm wychylania tablic reklamowych i ich obracania, i ich odchylania, i ich podnoszenia,
i ich rozsuwania sktada sie z stupa (1.1), do ktérego zamocowany jest silnik elektryczny (2),
znamienny tym, ze na wale silnika elekirycznego (2), utozonego réwnolegle do stupa (1.1)
zamocowane jest pierwsze zewnetrzne koto zebate (3) zazebione z wewnetrznym kotem
zebatym (4), w osi ktérego znajduje sie stup (1), przy czym wewnetrzne koto zebate (4)
potgczone jest nieobrotowo swojg gérng podstawg z dolng podstawg pierwszej tulei (5)
utozyskowanej na stupie (1.1), ktérej gérna podstawa potgczona jest z dolng podstawg tulei
krzywkowej (6), w osi ktorej znajduje sie stup (1.1), natomiast gbérna powierzchnia tulei
krzywkowej (6) jest powierzchnig krzywkowg, z ktdrg styka sie powierzchnia boczna preta
(7.1,7.2,7.3, 7.4) tudziez na jego pierwszym koncu zamocowana jest na state/przesuwnie
tablica reklamowa (8.1, 8.2, 8.3, 8.4), za$ drugi koniec preta (7.1, 7.2, 7.3, 7.4) zamocowany jest
za pomocg zawiasu znajdujgcego sie w tulei mocujagcej (9), ktéra zamocowana jest nieobrotowo
na stupie (1.1) tudziez stup (1.1) zamocowany jest dolng czescig wspotosiowo i obrotowo w
dolnym stupie (1.2), do ktérego zamocowany jest drugi silnik elektryczny (10) o osi watu utozonej
réwnolegle do osi stupa (1.1) i osi drugiego stupa (1.2), za$ na wale drugiego silnika
elektrycznego (10), zamocowane jest drugie koto zebate (11) zazebione z trzecim kotem zebatym
(12) zamocowanym wspofosiowo i niecbrotowo do stupa (1.1) tudziez drugi stup (1.2)
zamocowany jest w podstawie (13) mechanizmu posiadajgcej dwa réwnolegte ramiona,
pomiedzy ktérymi zamocowany jest uchylnie uchwyt (14), ktéry potgczony jest z podstawg (13)
za pomoca trzpieni (14.1, 14.2), zamocowanych wspoétosiowo w bocznych $cianach uchwytu (14)
i zamocowanych obrotowo w otworach znajdujgcych sie w podstawie (13) tudziez do bocznej
Sciany podstawy (13) zamocowany jest trzeci silnik elektryczny (15) z watem znajdujgcym sie
w wybraniu $ciany bocznej podstawy (18), przy czym do waltu trzeciego silnika
elektrycznego (15) zamocowane jest koto (16) ze znajdujgcym sie od strony jego podstawy
trzpieniem (17.1), utozonym niewspdtosiowo do osi kota (16), natomiast trzpien (17.1) znajduje
sie w rowku prowadzgcym (14.3) znajdujacym sie w Scianie bocznej uchwytu (14), za$ diuzsze
Sciany rowka prowadzgcego (14.3) sg utozone wzdiuz osi dolnego stupa (1.2).

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwszy silnik elektryczny (2) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze modut sterujgcy podtgczony jest do czujnika
ruchu.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elekiryczny (10) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 4, znamienny tym, ze modut sterujgcy podtgczony jest do czujnika
ruchu.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze trzeci silnik elektryczny (15) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 6, znamienny tym, ze modut sterujgcy podtgczony jest do czujnika

ruchu.
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