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Zastrzezenia patentowe

1. Ukfad do pomiaru czasu reinicjacji licznika (LG) przetwornika czestotliwo$é-kod (f/N)
zawierajgcego w swojej strukturze: system mikroprocesorowy (mP), licznik (LG) z rejestrem stanu
biezagcego (RG), uktad wykrywania zbocza przebiegu (WZG) i interfejs () do wymiany danych
z komputerem nadrzednym (KN), za$ przetwornik czestotliwo$é-kod (f/N) wyposazony jest w zestaw
elementéw pomocniczych: licznik pomocniczy (LP), pomocniczy rejestr stanu biezgcego (RP) oraz
pomocniczy uktad wykrywania zbocza przebiegu (WZP), znamienny tym, ze zrodito przebiegu
0 zmiennym okresie (Tx) dotgczone jest jednoczes$nie do giéwnego uktadu wykrywania zbocza (WZG)
i pomocniczego ukfadu wykrywania zbocza (WZP), za$ wyjScie gtéwnego ukfadu wykrywania
zbocza (WZG) dotgczone jest do wejScia sterujgcego rejestru (RG) stanu biezacego licznika
gtéwnego (LG) oraz wyjScie gldwnego uktadu wykrywania zbocza (WZG) dotgczone jest do wybrane;j
linii komunikacyjnej systemu mikroprocesorowego (mP) tudziez wyjScie pomocniczego uktadu
wykrywania zbocza (WZP) dofaczone jest do wejscia sterujgcego rejestru pomocniczego (RP) stanu
biezgcego licznika pomocniczego (LP) oraz wyjScie pomocniczego uktadu wykrywania zbocza (WZP)
dotgczone jest do wybranej linii komunikacyjnej systemu mikroprocesorowego (mP), za$ na wejscie
zegarowe licznika gtéwnego (LG) dofaczony jest gitowny sygnat zegarowy (fclk1) tudziez na wejscie
zegarowe licznika pomocniczego (LP) dotgczony jest pomocniczy sygnat zegarowy (fclk2), przy czym
wyjscie danych licznika gtéwnego (LG) podtgczone jest do wejscia danych rejestru gtéwnego (RG),
natomiast wyjScie danych rejestru gtéwnego (RG) dotgczone jest do wybranego wejscia danych
systemu mikroprocesorowego (mP) tudziez licznik gitdwny (LG) podigczony jest zsystemem
mikroprocesorowym (mP) linig  konfiguracyjng (K), natomiast wyjScie danych licznika
pomocniczego (LP) podtaczone jest do wejScia danych rejestru pomocniczego (RP), zas$ wyjscie
danych rejestru pomocniczego (RP) dofaczone jest do wybranego wejscia danych systemu
mikroprocesorowego (mP) tudziez do systemu mikroprocesorowego (mP) dotgczono linig
komunikacyjng interfejs komunikacyjny (I} podtgczony linig komunikacyjng z systemem pomiarowym
komputera nadrzednego (KN).

2. Sposdéb pomiaru czasu reinicjacji licznika przetwomika czestotliwo$é-kod, z wykorzystaniem
ukfadu okreslonego w zastrz.1 znamienny tym, ze

przebieg 0 zmiennym okresie (Tx) przekazuje sie do gtéwnego ukfadu wykrywania zbocza (WZG),
z ktérego przekazuje sie informacje o wykryciu zbocza, w zalezno$ci od wybranej konfiguracji
narastajgcego lub opadajgcego, do rejestru gtéwnego (RG) licznika gtéwnego (LG) wymuszajac
zapamietanie aktualnego stanu licznika gtéwnego (LG) bez wstrzymywania jego pracy oraz informacje
o wykryciu zbocza przez gtéwny uktad wykrywania zbocza (WZG) przekazuje sie do systemu
mikroprocesorowego (mP), natomiast w systemie mikroprocesorowym (mP) oblicza sie réznice
kolejnego i bezposrednio poprzedzajgcego go stanu licznika gtéwnego (LG) i zachowuje sie wynik
obliczenia w jego pamieci operacyjnej, przy czym kolejne réznice reprezentujg dtugosci kolejnych
zmierzonych okreséw przebiegu o zmiennym okresie (Tx),

natomiast wprzypadku przepemienia licznika gtéwnego (LG) réznice oblicza sie jako wynik
odejmowania mniejszego stanu licznika od poprzedzajgcego stanu o wickszej wartoSci, przy czym
w efekcie obliczona réznica ma ujemng warto$¢, zas w tym przypadku, w celu uzyskania poprawnej
wartosci, do uzyskanej liczby ujemnej dodaje sie warto$é reprezentujgcg stan maksymalny licznika

gtéwnego (LG),



zas w przypadku potrzeby zmiany parametréw pracy licznika gtéwnego (LG) w trakcie pomiaru,
np. konieczno$ci zmniejszenia stopnia podziatu czestotliwo$ci zegarowej sterujgcej pracg licznika, za
pomocg systemu mikroprocesorowego (mP) przekazuje sie ztgczem konfiguracyjnym (K) do licznika
gtéwnego (LG) nowe parametry pracy, przy czym zmiana jest wpisywana do rejestrow konfiguracyjnych
licznika gtéwnego (LG) i nastepuje reinicjacja licznika w celu wznowienia pracy z nowymi ustawieniami,
natomiast po reinicjacji pierwsza obliczana réznica nie reprezentuje mierzonego przebiegu 0 zmiennym
okresie (Tx), poniewaz w liczniku gtéwnym (LG) wystepowata przerwa w pracy i nie byta realizowana
w poprawny sposob metoda cyfrowego pomiaru okresu, przy czym w celu uzyskania informacji o czasie
przerwy w pracy licznika gtéwnego (LG) badany przebieg o zmiennym okresie (Tx) wysyta sie
réwnolegle do pomocniczego uktadu wykrywania zbocza (WZP), natomiast w czasie wykrycia
wymaganego zbocza przebiegu wyjSciowego, oprécz zapamietania wartosci biezgcej licznika gtébwnego
(LG) w rejestrze (RG), w rejestrze stanu biezgcego licznika pomocniczego (RP) zachowuje sie wartos¢
aktualng rejestru sumujgcego licznika pomocniczego (LP), za$ czas wymuszenia zapisu stanu
biezgcego licznika pomocniczego (LP) rejestruje sie przez system mikroprocesorowy (mP), natomiast
w przypadku zmiany konfiguracji, wraz z odczytem biezgcego stanu licznika gtéwnego (LG), za pomoca
systemu mikroprocesorowego (mP) odczytuje sie stan biezgcy licznika (LP),

zas po odczytaniu przez system mikroprocesorowy (mP) stanu licznika gtéwnego (LG) informujgcego
o gotowosci do dalszego przetwarzania zmiennych okreséw przebiegu o zmiennym okresie (Tx) za
pomocyg systemu mikroprocesorowego (mP) dokonuje sie kolejnego odczytu stanu biezgcego licznika
pomocniczego (LP), przy czym obliczong réznice stanéw odczytanych z licznika pomocniczego (LP),
mnozy sie przez czestotliwosé pomocniczego sygnatu zegarowego (fclk2) i uzyskuje sie informacije
o dtugosci czasu reinicjacji licznika gtéwnego (LG),

przy czym ditugosé czasu reinicjacji jest niezbedna do precyzyjnego umiejscowienia warto$ci kolejnych
zmierzonych okreséw na osi czasu, za$ wartosci posrednie okreséw dla przedziatu czasu, w ktérym
byta dokonana zmiana parametréw pracy licznika gtéwnego (LG), wylicza sie stosujgc wybrany sposéb
aproksymacji, natomiast z systemu mikroprocesorowego (mP), za pos$rednictwem interfejsu
komunikacyjnego (1), przekazuje sie do komputera nadrzednego (KN) zestaw danych zawierajgcy
odczytywane dla kolejnych zbocz przebiegu o zmiennym okresie (Tx), wartosci biezgce licznika
gtéwnego (LG), parametry konfiguracyjne licznika gtéwnego (LG), natomiast w razie rekonfiguracji
licznika gtéwnego (LG) przekazuje sie réwniez informacje o odczytach stanéw biezacych licznika
pomocniczego (LP) przy czym informacje o wartoSciach czestotliwosci zegarowych (fclk1 i fclk2),
sterujgcych pracg licznikdw, zapisuje sie w oprogramowaniu komputera nadrzednego (KN) lub przesytfa
sie w zestawie danych z systemu mikroprocesorowego (mP), za§ w komputerze nadrzednym (KN}, po
odebraniu danych wysytanych przez system mikroprocesorowy (mP), dokonuje sie obliczenia czasow
trwania kolejnych okresdw przebiegu o zmiennym okresie (Tx), czestotliwosci przebiegu, czaséw
przetgczania licznika gtéwnego (LG) i wyniki obliczen zachowuje sie w pamieci operacyjne;.
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