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Zastrzezenia patentowe

1. Uktad pomiaru kata obrotu gtowicy zamocowanej na nieruchomym elemencie w kiérym, na
nieruchomym elemencie (3) zamocowana jest obrotowo gtowica (5) znamienny tym, ze do czota nieruchomego
elementu (3) zamocowany jest polaryzator (4) potgczony z kolimatorem (6), do kitdrego za pomocg
Swiattowodu (2) podtgczone jest szerokopasmowe zrodto Swiatta (1), natomiast od strony czota nieruchomego
elementu (3) w gtowicy (5) zamocowana jest poffalowka (8), zas po przeciwnej stronie potfaldwki (8) do gtowicy
(5) zamocowany jest drugi nieruchomy element (10), do ktérego powierzchni czotowej od strony pétfalowki (8)
zamocowana jest soczewka (7) podtgczona do drugiego Swiattowodu (14) ze znajdujgcg sie w jego rdzeniu
Swiattowodowg skos$ng siatkg Bragga (9) tudziez drugi $Swiattowod (14) podigczony jest do analizatora widma
optycznego (11), ktéry potgczony jest z modutem obliczeniowym (12).

2. Sposdb pomiaru kata obrotu gltowicy zamocowanej na nieruchomym elemencie z wykorzystaniem
Swiattowodu jednomodowego z siatkg Bragga z wykorzystaniem uktadu opisanego w zastrz. 1 znamienny
tym, ze kalibruje sie uktad w ten sposob, ze:

- gtowice (5) ustawia sie w pozycji poczatkowej, dla ktdrej kat obrotu - Koor réwny jest 0°,

- z szerokopasmowego zrodta Swiatta (1) wysyta sie poprzez Swiattowdd (2) Swiatto do polaryzatora (4),
w ktérym polaryzuje sie je a nastepnie spolaryzowane $wiatto przesyfa sie do kolimatora (6), w ktérym tworzy sie
wigzke rownolegty i kieruje sie jg na pétfaldwke (8), zamocowang w glowicy (5), przy czym w potfaléwee (8), na
skutek obrotu gtowicy (5) zmienia sie kat ptaszczyzny polaryzacji $wiatta oraz moc Swiatta przesytanego na
poszczegdinych diugosciach fali, ktore to Swiatto przesyta sie do soczewki (7) skupiajgcej Swiatto i kierujgcej je do
drugiego $wiattowodu (14) z $wiattowodowg skoéng siatkg Bragga (9), w ktdrej zmienia sie widmo Swiatta
i przesyta sie $wiatto do analizatora (11), w ktérym mierzy sie moc $wiatta dla poszczegoéinych diugosci fali, zas
wartosci zmierzonej mocy przesyta sie do modutu obliczeniowego (12), w ktdrym otrzymane wartosci sg
przeliczane na serie wartosci charakterystycznych dla ustawionego kata obrotu gtowicy (5), przy czym
przeliczenie odbywa sie w uktadzie obliczeniowym (12) poprzez obliczenie wspoétczynnikéw szybkiej transformaty
Fouriera — FFT z wartoéci zmierzonej w analizatorze widma (11) mocy $wiatta dla poszczegdinych dtugosci fali,
za$ obliczone wspétczynniki - FFT zapisuje sie wraz z odpowiadajgcym im katem obrotu gtowicy
FCi={(FC1},Kobr j),(FCaj,Kobr j),... (FCij,Kobr j},...,(FCn,Koor )}, gdzie FCij oznacza i-ty wspotczynnik transformaty
zmierzony dla kata obrotu wynoszacego j stopni, Koor j 0znacza kat obrotu gtowicy réwny j stopni, n oznacza
potowe liczby wszystkich uzyskanych wspoétczynnikéw transformaty, w przypadku gdy n nie jest liczbg catkowitg
zaokragla sie te liczbe w dof,

- gtowice (5) obraca sie 0 zadany, staty kat,

- wykonuje sie obrét gtowicy (5) do momentu, w ktérym uzyskano petny obrét gtowicy (5),

- z obliczonych wspétczynnikédw FCy tworzy sie funkcje — Ci=F(Koorj) zaleznosci wartosci i-tego
wspdtczynnika FFT od kata obrotu gtowicy (5), w taki sposob, ze dla kazdego numeru wspoétczynnika FCi (i nalezy
do zbioru <1,n>), odczytuje sie jego wartos¢ dla wszystkich kgtéw obrotu gtowicy (5), dla ktérych wykonywano
kalibracje - (FCi;,Kobr_j), @ nastepnie z odczytanych par warto$ci tworzy sie funkcje poprzez wyznaczenie funkcji
liniowych dla odczytanych wartoéci wspétczynnika dla kolejnych kagtéw obrotu, nastepnie wyznaczone funkcje
faczy sie i w ten sposob tworzy sie funkcje zaleznosci wartosci wspétczynnika FFT od kata obrotu glowicy —
Ci=F(Kour_j) dla co najmniej dziesieciu wspotczynnikow - WA, korzystnie nie mniej niz 30,

- utworzone funkcje Ci=F(Koor_j) zapisuje sie trwale w uktadzie obliczeniowym (12),

natomiast pomiar polega na tym, ze z szerokopasmowego zrodta $wiatta (1) wysyta sie poprzez Swiattowdd (2)
Swiatto do polaryzatora (4), w ktérym polaryzuje sie je a nastepnie spolaryzowane S$wiatto przesyta sie do
kolimatora (6), w ktorym tworzy sie wigzke réwnolegta i kieruje sie jg na pétfaldwke (8), zamocowang w gtowicy
(5) oraz obraca sie gtowice (5) o kat ponizej 360°, przy czym w poffaldéwee (8) na skutek obrotu gtowicy (5)



zmienia sie kat ptaszczyzny polaryzacji $wiatta, ktdre to Swiatto przesyta sie do soczewki (7) skupiajacej Swiatto i
kierujgcej je do drugiego $wiattowodu (14) z Swiattowodowg sko$ng siatkg Bragga (9), w ktoérej zmienia sie widmo
Swiatta i przesyta sie $wiatto do analizatora (11), w ktérym mierzy sie moc $wiatta dla poszczegdinych dtugosci
fali, za$ warto$ci zmierzonej mocy przesyta sie do modutu obliczeniowego (12), w ktdérym otrzymane wartosci sg
przeliczane na warto$¢ kata obrotu gtowicy (5), przy czym przeliczenie odbywa sie w uktadzie obliczeniowym
(12) poprzez obliczenie wspdtczynnikdéw - FFT z warto$ci zmierzonej mocy $wiatta w analizatorze widma (11) dla
poszczegoinych diugosci fali, natomiast sposréd obliczonych wspétczynnikow FFT wybiera sie te, dla ktérych
utworzono funkcje Ci=F(Kobr ) podczas kalibracji uktadu a nastepnie okresla sie wartosci potencjalnego kata
obrotu (PKO), jakie moga by¢ przez nie identyfikowane, przy czym dokonuje sie tego poprzez wyliczenie
wartosci PKO z funkeji Ci=F(Koor_j) uzyskanych podczas kalibracji, jako PKO traktuje sie wszystkie warto$ci Koor j,
ktére po podstawieniu do rownania Ci=F(Kour j) dajg w wyniku warto$¢ i-tego wspétczynnika FFT zmierzong dla
badanego kata obrotu, obliczone wartosci PKO dla wszystkich wspoiczynnikow (WA) zapisuje sie w zbiorze - ZW,
natomiast w zbiorze ZW tworzy sie podzbiory z rozdzielczoscig jednego stopnia obrotu i zlicza sie ile
potencjalnych katéw obrotu (PKO) znajduje sie w kazdym z przedziatdw, przy czym warto$¢ Srodkowa
przedziatu, w kitérym znajduje sie najwiecej potencjalnych katéw obrotu (PKO) oznacza kat obrotu gtowicy
(KOGH).
3. Sposob wedtug zastrz. 2 znamienny tym, ze w celu zwiekszenia doktadnos$ci odczytu kata obrotu otrzymane
wyniki poddaje sie dalszej analizie zgodnie z nastepujgcymi krokami:

- sposrod obliczonych katéw obrotu (PKO) analizuje sie tylko te, dla ktérych warto$¢ roznicy kata obrotu
pomiedzy katem obrotu KOGH a potencjalnymi kgtami obrotu (PKO) jest mniejsza niz 2°,
- sortuje sie rosngco pozostawione wartosci (PKO),
- usuwa sie 10% najmniejszych warto$ci oraz 10% najwiekszych wartosci analizowanych potencjalnych
katoéw obrotu (PKO),
- oblicza sie $rednig z pozostatych wartosci (PKO), z ktorych obliczona $rednia stanowi odczytang
wartos$¢ kata obrotu.
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