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Zastrzezenia patentowe

Mechanizm synchronicznego obrotu tablic reklamowych oraz ich podnoszenia i opuszczania,
zamocowany na stupie (1.1), do ktérego zamocowany jest silnik elektryczny (2), znamienny tym,
ze na wale silnika elektrycznego (2), utozonego réownolegle do stupa (1.1) zamocowane jest
pierwsze koto zebate (3) zazebione z wewnetrznym kotem zebatym (4), w osi ktérego znajduje
sie stup (1.1), przy czym wewnetrzne koto zebate (4) potgczone jest swojg gorng podstawg
z dolng podstawg pierwszej tulei (5) utozyskowanej na stupie (1.1), ktérej goérna podstawa
potgczona jest z dolng podstawg pierwszego stozkowego kota zebatego (6), w osi ktérego
znajduje sie stup (1.1), za$ z pierwszym stozkowym kotem zebatym (6) zazebione jest drugie
stozkowe koto zebate (7.1,7.2,7.3, 7.4) o osi obrotu utozonej prostopadle do osi obrotu
pierwszego stozkowego kota zebatego (6), natomiast do zewnetrznej podstawy stozkowego kota
zebatego (7.1, 7.2, 7.3, 7.4), w jego osi, zamocowany jest pret (8.1, 8.2, 8.3, 8.4), na ktérego
koficu zamocowana jest tablica reklamowa (9.1, 9.2, 9.3, 9.4), przy czym drugie stozkowe koto
zebate (7.1, 7.2, 7.8, 7.4) zazebione jest od gory z trzecim stozkowym kotem zebatym (10), nad
ktérego gorng podstawg znajduje sie druga tuleja (11), w osi ktérej znajduje sie stup (1.1}, do
ktérego zamocowana jest nieobrotowo i nieprzesuwnie, za$ kazde drugie stozkowe koto zebate
(7.1,7.2,7.3, 7.4) ulozyskowane jest obrotowo na osobnym wale (12.1, 12.2, 12.8, 12.4), ktérego
koniec osadzony jest w trzeciej tulei (13), osadzonej nieobrotowo i nieprzesuwnie na stupie (1.1),
przy czym stup (1.1) zamocowany jest wspofosiowo i przesuwnie w dolnym stupie (1.2), do
ktérego zamocowany jest drugi silnik elektryczny (14) o osi watu utozonej prostopadle do osi
dolnego stupa (1.2) i przechodzgcego przez otwdr znajdujacy sie w nim tudziez na wale drugiego
silnika elektrycznego (14), wewnatrz dolnego stupa (1.2) zamocowana jest krzywka (15), ktorej
powierzchnia krzywkowa styka sie z podstawg stupa (1.1).

Mechanizm wediug zastrz. 1, znamienny tym, zZe silnik elektryczny (2) jest silnikiem krokowym
potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elekiryczny (14) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze silnik elektryczny (2) podtgczony jest do modutu
sterujgcego, ktéry podiaczony jest do czujnika ruchu.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (14) podtgczony jest do

modutu sterujgcego, ktéry podtgczony jest do czujnika ruchu.
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