Uktad do zabezpieczenia systemu oczyszczania $ciekow

Z myjni samochodowej samoobstugowej

Przedmiotem wynalazku jest uktad do zabezpieczenia systemu oczyszczania $ciekéw z myjni
samochodowej samoobstugowe;j.

Niedobdr wody wzrasta na catym Swiecie, wraz ze zmianami klimatu i rosngcg populacjg
obcigzajacy istniejgce zasoby stodkiej wody. Dlatego tez, poszukuje sie metod ktére umozliwiajg
ponowne, wielokrotne, wykorzystywanie wody w procesach technologicznych. Coraz czeéciej
stosowane sg procesy oczyszczania $ciekdw, zwlaszcza pochodzgcych z myjni samochodowej poprzez
ich odsalanie. Systemy odsalania wody i Sciekéw wykorzystuja rézne metody, zaleznie od skali
i wymagan technologicznych. Wéréd tych metod mozna wyrdzni¢ takie jak: odwrécong osmoze,
elektrodejonizacje czy destylacje.

Z amerykanskiego zgtoszenia patentowego US20050184011A1 znany jest system

odzyskiwania wody z myjni samochodowej. W rozwigzaniu tym autorzy do oczyszczania $ciekéw z myjni
proponujg zastosowanie m.in. generatora ozonu, $rodkoéw filtrujgcych oddzielajgcych frakcje ciezszg
oraz $rodki filtrujgce elektrostatycznie czy filiry mechaniczne. W wyniku ozonowania nastepuje
zredukowanie zapachdw oraz populacji bakterii, za$ $rodki filtrujgce elektrostatycznie usuwajg drobne
zanieczyszczenia w postaci czgstek statych. W rozwigzaniu tym jednak nie uwzglednia sie redukcji
substancji zwigzkdw rozpuszczonych w $ciekach.

Z amerykanskiego zgtoszenia patentowego numer US20150353397A1 znany jest system

i metoda ponownego wykorzystania wody. W rozwigzaniu tym autorzy proponujg proces, metode oraz
urzgdzenia do odzyskiwania wody ze Sciekow przemystowych. Z wykorzystaniem membrany
osmotycznej, bioreaktora z mikroporowatg membrang czy systemu biologicznego usuwania azotu
opracowali system do odseparowywania m.in. takich zwigzkéw jak: soli, azotu, fosforu czy substancji
statych. Jednak w rozwigzaniu tym do odsalania $ciekédw wykorzystywana jest metoda odwrécone;j
osmozy, ktéra w takim zastosowaniu charakteryzuje sie niskg wydajnoscia.

Z amerykanskiego zgtoszenia patentowego numer US7744760B2 znany jest sposdb i aparatura
do odsalania. W wynalazku tym autorzy proponujg odsalanie $ciekéw i wody morskiej wykorzystujgc
zjawisko nanofiltracji i elektrodejonizacji w ptynowym potgczeniu z urzadzeniem do nanofiltracji. Jednak
rozwigzanie to redukuje wytgcznie przewodnos$é cieczy w Sciekach, nie oczyszczajgc ich z innych

zanieczyszczen.

Celem wynalazku jest zwiekszenie sprawno$ci systemu oczyszczania Sciekéw z myjni
samochodowej samoobstugowej, poprzez ochrone systemu oczyszczania przed jedno nadmiernym

zasoleniem.

Przedmiotem wynalazku jest uktad do zabezpieczenia systemu oczyszczania $ciekéw z myjni
samochodowej samoobstugowej, w ktorej przewdd wlotowy podtgczony jest do systemu oczyszczania
i przewodu wylotowego. Jego istotg jest to, ze przewdd wlotowy podigczony jest do wlotu czujnika

konduktometrycznego, a wylot czujnika kondukiometrycznego do wlotu sterowanego zaworu



tréjdroznego, ktorego pierwszy wylot podigczony jest do trojnika i systemu oczyszczania. Czujnik
konduktometryczny podtgczony jest pierwszym przewodem sygnatowym z elektroniczng jednostkg
sterujgcg podiaczong drugim przewodem sygnatowym do sterowanego zaworu tréjdroznego. Drugi
wylot sterowanego zaworu tréjdroznego potgczony jest z wlotem uktadu odsalania Sciekéw, ktdérego
wylot uktadu odsalania $ciekéw potgczony jest z trojnikiem.

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest zredukowanie przewodnos$ci cieczy,
zawartych w $Sciekach pochodzgcych z myjni samochodowej, transportowanych do uktadu
oczyszczania. Bezposrednio przektada sie to na ochrone systemu oczyszczania przed jego
nadmiernym zasoleniem. Scieki 0 mniejszej zawarto$ci soli w swoim skfadzie wptywajgce do uktadu
oczyszczania myjni powodujg wzrost sprawnosci procesu kawitacji, a takze wolniejsze nasycenie sie
materiatdw sorpcyjnych, przedtuzajac ich zywotno$é. Ponadto zwiekszenie sprawnosci systemu
oczyszczania $ciekédw skutkuje zredukowaniem iloSci nieoczyszczonych Sciekéw, co przekfada sie na
poprawe aspektu ekologicznego poprzez zwigkszenie powtdrnego wykorzystania wody w obiegu
samochodowej myjni samoobstugowe;.

Przedmiot zgtoszenia w przykiadzie wykonania jest uwidoczniony na schematycznym rysunku.

Uktad do zabezpieczenia systemu oczyszczania $ciekébw 2z myjni samochodowej
samoobstugowej, w przyktadzie wykonania, posiada przewod wlotowy 1, ktory podiaczony jest do
systemu oczyszczania 2 i przewodu wylotowego 3. Przewdd wlotowy 1 podtgczony jest do wiotu 4.1
czujnika konduktometrycznego 4, a wylot 4.2 czujnika konduktometrycznego 4 do wlotu 5.1
sterowanego zaworu tréjdroznego 5, ktérego pierwszy wylot 5.2 podigczony jest do tréjnika 6 i systemu
oczyszczania 2. Czujnik konduktometryczny 4 podtgczony jest pierwszym przewodem sygnatowym 7.1
z elektroniczng jednostkg sterujgcg 8 podtgczong drugim przewodem sygnatowym 7.2 do sterowanego
zaworu tréjdroznego 5. Drugi wylot 5.3 sterowanego zaworu tréjdroznego 5 potgczony jest z wlotem 9.1
ukfadu odsalania $ciekow 9, ktérego wylot 9.2 uktadu odsalania $ciekéw 9 potgczony jest z tréjnikiem 6.

Uktad do zabezpieczenia systemu oczyszczania $ciekébw z myjni samochodowe;j
samoobstugowej, w ktorej przewodem wlotowym 1 doprowadza sie Scieki pochodzgce z myijni
samochodowej. Nastepnie $cieki transportuje sie do systemu oczyszczania 2, gdzie podlegajg
oczyszczeniu z wykorzystaniem m.in., procesow kawitacji i absorpciji. Przewodem wylotowym 3 $cieki
sg odprowadzane z systemu oczyszczania 2. Na przewodzie wlotowym 1 znajduje sie czujnik
konduktometryczny 4, do ktérego Scieki wptywajg przez wlot 4.1 czujnika konduktometrycznego 4, za$
wyptywajg przez wylot 4.2 czujnika konduktometrycznego 4. Nastepnie Scieki przeptywajg do wlotu 5.1
sterowanego zaworu tréjdroznego 5 i poprzez jego pierwszy wylot 5.2 do tréjnika 6 i nastepnie do
systemu oczyszczania 2. Czujnik konduktometryczny 4 za pomocg pierwszego przewodu
sygnatowego 7.1 dostarcza do elektronicznej jednostki sterujgcej 8 sygnat elektryczny o wartosci
przewodnos$ci cieczy w $ciekach. Elektroniczna jednostka sterujgca 8 na podstawie sygnatu

elektrycznego z czujnika konduktometrycznego 4 oraz algorytmu zapisanego w jej pamieci za pomoca



podigczonego drugiego przewodu sygnatowego 7.2 dostarcza sygnat elektryczny do sterowanego
zaworu trojdroznego 5.

Na podstawie warto$ci sygnatu elektrycznego sterowany zawor tréjdrozny 5 kieruje przeptyw $ciekéw
z wykorzystaniem drugiego wylotu 5.3 do wlotu 9.1 uktadu odsalania $ciekéw 9. W uktadzie odsalania
Sciekow 9 nastepuje obnizenie zawartosci zwigzkdw soli w Sciekach, po czym $cieki za pomocg wylotu

9.2 uktadu odsalania $ciekéw 9 transportowane sg do tréjnika 6 i systemu oczyszczania 2.
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