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Zegar wskazéwkowy z ruchomg tarczg do wskazywania okreséw czasu, oraz sposob i produkt

komputerowy do jego wskazywania

Przedmiotem wynalazku jest zegar wskazéwkowy z ruchomg tarczg do wskazywania okreséw

czasu, oraz sposéb i produkt komputerowy do jego wskazywania.

Z opisu zgtoszenia patentowego JP2005233658A znany jest budzik w zegarku sterowanym

radiowo, ktéry stosuje odpowiednie sygnaty jazdy do wybranych wskazéwek zegara, aby wyswietli¢
aktualny czas i alarm, zgodnie z trybem normalnym i alarmowym. W rozwigzaniu tym obwod sterujacy
podaje sygnat napedu do wysSwietlania aktualnego czasu do silnika dla wskazéwek godzin jazdy, minut
i sekund, zgodnie z informacjg o czasie wewnetrznego zegara, w trybie normalnym. W trybie alarmu
obwdd sterujgcy przekazuje sygnat napedu wyswietlacza czasu alarmu do silnika dla wskazéwek godzin
i minut jazdy oraz sygnat napedu wyswietlacza czasu aktualnego do silnika dla jazdy sekundnika.

Z opisu patentowego JP5649228B2 znany jest zegarek analogowy sterowany radiowo, ktéry
posiada jednostke wy$wietlajgcg czas utworzong przez umieszczenie wskaznika na przedniej stronie
obudowy, zapewniajgc jednocze$nie ruch w celu napedzania wskaznika w obudowie. Obudowa jest
utworzona przez ztozenie elementu obudowy wyposazonego w wyswietlacz czasu i innego elementu
obudowy znajdujgcego sie z tytu poprzedniego elementu obudowy. Zapewniony jest mechanizm
redukgcji predkosci sktadajgcy sie z przektadni zebatej i potgczony z silnikiem. Do sterowania silnikiem
przewidziana jest ptytka drukowana, a do podtrzymywania silnika przewidziany jest korpus obudowy.

Z opisu patentowego LIS10466655B1 znany jest zegarek elektroniczny, ktéry posiada jednostke
odbiorczg do odbioru standardowej fali radiowej . Jednostka sterujgca okre$la roéznice miedzy
czestotliwoscig odniesienia a czestotliwos$cig sygnatu zegarowego . Obwaod oscylacyjny generuje sygnat
zegarowy uzywany do zliczania czasu wewnetrznego. Jednostka sterujgca steruje obwodem
oscylacyjnym zgodnie z czestotliwoscig fali no$nej odebranej standardowej fali radiowej, czestotliwo$cig
generowanego sygnatu zegarowego i wyznaczonym wynikiem réznicy, gdzie okresla, czy czestotliwosé
sygnatu zegarowego jest zblizona do czestotliwosci odniesienia zgodnie z nosng czestotliwose
odbieranej standardowej fali radiowe;j .

Z opisu patentowego US6269055B1 znany jest mechanizm zegarowy sterowany radiowo do
zastosowania w zegarze sterowanym radiowo, ktory jest zsynchronizowany z informacjg o taktowaniu
dostarczang przez nadawany sygnat czasu. Zawiera on przetwornik dzwieku do dostarczania
styszalnego sygnatu reprezentujgcego site odbieranego sygnatu czasu. Zegar jest synchronizowany
przez ustawienie wskazéwek zegara w poczgtkowej ustawionej pozycji, dekodowanie informac;ji
o taktowaniu z nadawanego sygnatu czasu, obliczanie wzglednej odlegtoSci do przesuniecia
wskazowek zegara w celu zsynchronizowania wyswietlanego czasu z zdekodowanymi informacjami
o taktowaniu i przemieszczenie zegara podaje obliczong odlegto$é wzgledng. Poczatkowa ustawiona
pozycja jest okre$lana na podstawie zgdanej strefy czasowej. W ten sposob strefy czasowe sg brane

pod uwage podczas ustawiania zegara.
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Z opisu wzoru uzytkowego DE29824748U1 znany jest analogowy budzik sterowany radiowo
ma wyswietlacz czasu budzenia z mechanizmem zegarowym, tarczg i wskazéwkami obok zegara
z wySwietlaczem czasu.

Z opisu patentowego US6304518B1 znany jest mechanizm zegarowy do ustawiania
wskazéwek w zegarku analogowym sterowanym radiowo, posiada przefgcznik, ktéry jest obstugiwany
po obréceniu wskazéwki przesuwania w celu dostarczenia informacji zwigzanych z czasem
wskazywanym przez wskazowki zegara, do rejestru czasu.

Z opisu zgtoszenia patentowego DE4414390A1 znany jest zegar, ktéry posiada
konwencjonalne wskazéwki obracajgce sie przed tarczg, a takze wyswietlacz cyfrowy pofaczony
z rejestrem, w ktérym przechowywany jest ustawiony czas w celu poréwnania z trescig rejestr p6ér dnia
korygowany sygnatami z odbiornika radiowego jest w trybie SET i gasnie, gdy alarm nie dziata. Tryb
SET jest tworzony przez jednoczesne naci$niecie dwoch przetacznikéw kluczykowych, ktérych wyjscia
sg bramkowane AND do obwodu podtrzymujgcego.

Z opisu zgtoszenia patentowego US4650344A znany jest zegarek sterowany radiowo, ktéry
zawiera odbiornik radiowy do demodulacji nadawanego sygnatu, w ktérym zakodowana zostata
informacja o czasie i dacie. Sekwencja impulséw jest uzyskiwana z nadawanego sygnatu radiowego,
ktory jest uzywany do napedzania silnika krokowego, przesuwajgcego wskazoéwki standardowego
zegarka z wySwietlaczem. Je$li istniejg niekorzystne warunki odbioru, silnik krokowy nie bedzie dziatat
ptynnie, a zty odbiér bedzie tatwo widoczny z nieregularmego ruchu wskazéwki zegara. Przetgcznik jest
przewidziany, aby umozliwi¢ normalne sterowanie silnika krokowego przez wyjscie sekwencji impulséw
standardowego obwodu utrzymywania czasu. Komparator poréwnuje czas wyswietlany na tarczy
zegarka z informacjg o czasie zakodowang w sygnale radiowym i jesli wySwietlany czas odbiega od
czasu rzeczywistego, czestotliwo$é sekwencji impulséw z uktadu czasomierza jest dostosowywana
w celu skorygowania wyswietlanego czasu.

Z opisu zgtoszenia patentowego US4502789A znany jest zegar do efektywnego wskazywania
czasu dla wszystkich krajow i stref czasowych $wiata. W zegarze tym wskazowka godzinowa ma postaé
dysku obracajgcego sie raz na dwadziesScia cztery godziny na skali dwudziestoczterogodzinnej. Dysk
rzutowat na nig mape $wiata wysrodkowang na biegunie potudniowym z wiekszoscig stref czasowych
umieszczong w doktadnej dlugosci geograficznej wokét obwodu dysku. Zegar zawierat réwniez
wskazniki dla kazdej strefy czasowej, aby zapewnié proste wizualne wskazanie czasu w dowolne;j strefie
lub kraju na $wiecie.

Z opisu zgtoszenia patentowego US4273541A znany jest zegar do celéw edukacyjnych, Zegar
posiada wskazéwke minutowg i godzinowg, obie obrotowo zamontowane posrodku tarczy, otwory
utworzone w tarczy w miejscach, w ktérych wskazane sg godziny i minuty, oraz elementy obrotowe
podtrzymywane obrotowo w zegarze i kazdy oznaczony na jego awersie znajduje sie cyfra wskazujaca
godzine i cyfra wskazujgca minute. Powierzchnia kazdego elementu obrotowego jest czesciowo
odstonieta przez odpowiednie otwory, a ramie ma obracac sie za pomocg wskazéwki minutowej, aby
indywidualnie obracac elementy obrotowe.
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Z opisu zgtoszenia patentowego GB2335528A znana jest pomoc edukacyjna do wykorzystania
w osigganiu zrozumienia wyswietlacza czasu. Jest ona wyposazona w analogowg tarcze wysSwietlacza
czasu majgcg pierwszy pierscieniowy ukfad znakéw reprezentujgcych godziny i wspétosiowo z nim,
wokot obwodu pierwszego pierscieniowego uktadu, drugi pierScieniowy ukfad znakéw reprezentujgcych
minuty; pierwszg wskazowke, aby zapewni¢ wskazanie ,godzin”; oraz drugg, diuzszg wskazéwke aby
zapewni¢ wskazanie ,minut”. Oznaczenia pierwszej tablicy zawierajg, w postaci catkowicie
numerycznej, wyrazenia od 1 do 12, a oznaczenia drugiej tablicy zawierajg, w postaci kombinacji
liczbowej i alfabetycznej, wyrazenia ,5 minut po”, ,10 minut po”, ,kwadrans po”, ,20 minut po”, ,25 minut
po”, ,wp6tdo”, .25 minut do”, ,20 minut do”, ,kwadrans do”, ,10 minut do”, ,5 minut do ” i ,Godzina”.

Miedzy innymi na stronie internetowej https:/sensonauka.pl/zegar-daltonski-przygotowanie-i-

wykorzystanie-w-pracy/ przedstawiony jest zegar daltonski, ktéry posiada mechanizm zegarowy

wyposazony we wskazéwke minutowg pofaczony z tarczg, na ktérej oznaczone sg wycinki pierscienia

z zaznaczonymi okresami czasu — 5 min, 10 min, 15 min, 30 min.

Problemem technicznym do rozwigzania jest zapewnienie urzgdzenia, zwfaszcza pomocy
dydaktycznej, ktéra jednoczes$nie wskazywata by aktualny czas i umozliwiata by wskazanie poczatku

zadanego okresu czasu takiego jak 5 min, 10 min, 15 min, 30 min.

Przedmiotem wynalazku jest zegar wskazéwkowy z ruchomg tarczg do wskazywania okresow
czasu, oraz sposob i produkt komputerowy do jego wskazywania.

Zegar wskazowkowy z ruchomg tarczg do wskazywania okreséw czasu, posiada obudowe,
w ktérej zamocowany jest mechanizm zegarowy z zamocowang do jego watu wskazdéwkg godzinowa,
wskazowkg minutowg i wskazéwkg sekundowg oraz zamocowanym do pierwszej czesci obudowy
pierécieniem, ktéry na swojej frontowej powierzchni posiada oznaczenia minutowe i godzinowe.

Istota zegara jest to, ze w drugiej cze$ci obudowy w osi pierScienia zamocowana jest obrotowo
tarcza, ktéra na swojej frontowej powierzchni posiada oznaczenia wycinkdw kota, korzystnie o kagtach
30°, 60°, 90°, 180° i oznaczeniami cyfrowymi. Do tarczy za pomocg przektadni, korzystnie zebatej,
potgczony jest wat silnika krokowego, zamocowanego do pierwszej czesSci obudowy. Mechanizm
zegarowy i silnik krokowy potgczone sg elektronicznie do mikrokomputera.

Opcjonalnie mechanizmem zegarowym posiada system DCF77. Do obudowy od strony frontowe;j
pierécienia zamocowane sg diody LED rozmieszczone na okregu, korzystnie co 6° tudziez diody LED
potaczone sg z mikrokomputerem. Mikrokomputer potgczony jest z gto$nikiem.

Istota sposobu wskazywania okresu czasu z wykorzystaniem zegara wskazéwkowego jest
to, ze z mechanizmu zegarowego do mikrokomputera wysyla sie ciggta informacje o potozeniu
wskazowki minutowej i wskazéwki sekundowej oraz do mikrokomputera wysyta sie sygnat z kontrolera
z zadanym jednym z zaprogramowanych okreséw czasu wyznaczonych na tarczy za pomocg oznaczen
wycinkéw tarczy. Nastepnie wysyta sie sygnat z mikrokomputera do silnika krokowego, za pomocg
ktérego obraca sie tarcze do pofozenia, w ktérym wskazdéwka minutowa po przesunieciu sie do

kolejnego oznaczenia minutowego rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu takiego jak 5 min,
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10 min, 15 min albo 30 min wskazanego na wycinku tarczy oraz oblicza sie czas z zadanym
marginesem czasu, w ktérym, silnik krokowy obréci tarcze z oznaczeniami wycinkéw tarczy do
potozenia, w ktérym wskazdwka sekundowa po przesunieciu sie do potozenia wskazujgcego 60s
i wskazéwka minutowa po przesunieciu sie do potozenia nastepnej petnej minuty rozpocznie
wskazywanie zadanego okresu czasu. W przypadku gdy obliczony czas z zadanym marginesem czasu
jest wystarczajgcy to z wykorzystaniem silnika krokowego obraca sie tarcze z oznaczeniami wycinkow
tarczy do potozenia, w ktérym wskazéwka sekundowa po przesunigciu sie do potozenia wskazujgcego
60s i wskazéwka minutowa po przesunieciu sie do potozenia nastepnej pemnej minuty rozpocznie
wskazywanie zadanego okresu czasu. W przypadku gdy, obliczony czas jest niewystarczajacy to
z wykorzystaniem silnika krokowego obraca sie tarcze z oznaczeniami wycinkdw tarczy do potozenia,
w ktérym wskazdwka sekundowa po przesunieciu sie do potozenia wskazujgcego 60s i wskazdwka
minutowa po przesunieciu sie do potozenia kolejnej, nastepnej petnej minuty rozpocznie wskazywanie
zadanego okresu czasu.
Dodatkowo w sposobie mozliwe jest to, ze z mikrokomputera wysyla sie sygnat wigczenia/ wytgczenia
diod LED oraz z mikrokomputera do gtodnika wysyta sie sygnat emisji dzwieku lub komunikatu.

Istotg produktu komputerowego jest to, ze zawiera oprogramowanie zawarte
w mikrokomputerze realizujgcy sposéb, z wykorzystaniem zegara. W produkcie tym analizowany jest
sygnat bedacy odczytem potozenia wskazéwki sekundowej i sygnat bedacy odczytem pomozenia
wskazowki minutowej. Do produktu przesytana jest informacja o zadanym okresie czasu takim jak 5 min,
10 min, 15 min, 30 min, ktérego odmierzanie ma sie¢ rozpoczg¢. Produkt komputerowy oblicza czas
z zadanym marginesem czasu, w ktérym, silnik krokowy obréci tarcze z oznaczeniami wycinkéw tarczy
do potozenia, w ktorym wskazdéwka sekundowa po przesunieciu sie do potozenia wskazujgcego 60s
i wskazéwka minutowa po przesunieciu sie do potozenia nastepnej petnej minuty rozpocznie
wskazywanie zadanego okresu czasu. W przypadku gdy, obliczony czas z zadanym marginesem czasu
jest wystarczajgcy to produkt komputerowy wysyta do silnika krokowego sygnat o rozpoczeciu obrotu
tarczy z oznaczeniami wycinkéw tarczy do potozenia, w ktérym wskazéwka sekundowa po przesunieciu
sie do potozenia wskazujgcego 60s i wskazéwka minutowa po przesunieciu sie do potozenia nastepnej
petnej minuty rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu. W przypadku gdy, obliczony czas jest
niewystarczajgcy to produkt komputerowy wysyta do silnika krokowego sygnat rozpoczecia obrotu
tarczy z oznaczeniami wycinkéw tarczy do potozenia, w ktérym wskazéwka sekundowa po przesunieciu
sie do potozenia wskazujgcego 60s i wskazéwka minutowa po przesunieciu sie do potozenia kolejnej,
nastepnej petnej minuty rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu.
Opcjonalnie produkt komputerowy po odebraniu informaciji o zadanym okresie czasu takim jak 5 min,
10 min, 15 min, 30 min, ktérego odmierzanie ma sie rozpoczaé i obliczeniu czasu z zadanym
marginesem czasu wysyta informacje wtgczenia/wytaczenia do diod LED.
Dodatkowo produkt komputerowy moze wysyta¢ zadang informacje o emisji sygnatu dzwiekowego lub

komunikatu z gto$nika.
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Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest mozliwo$¢ zastosowania go w nauce dzieci
w planie daltoriskim do nauki okreséw czasu przy korelacji ich z faktycznym aktualnym czasem

wskazywanym przez klasyczny zegar wskazéwkowy.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym
poszczegbine figury przedstawiaja:
fig. 1 widok zegara od strony frontowej,
fig. 1.1 — przekroj zegara wzdtuz linii A-A z fig. 1,
fig. 2 — widok izometryczny zegara w rozstrzeleniu od strony frontowej,
fig. 2.1 — szczegdt B z fig. 2.

fig. 3 — widok izometryczny zegara w rozstrzeleniu od strony tylne;j.

Zegar wskazéwkowy z ruchomg tarczg do wskazywania okreséw czasu w przykiadzie
wykonania posiada obudowe sktadajgcg sie z pierwszej czesci obudowy 1.1 w postaci stopniowanego
walca, do ktérego Srodkowej podstawy zamocowana jest czterema nogami rozmieszczonymi co staty
kgt 90°, druga cze$¢ obudowy 1.2 w postaci pierscienia. W Srodku pierwszej czesci obudowy 1.1
zamocowany jest mechanizm zegarowy 2 z zamocowang do jego watu wskazdéwka godzinowg 2.1,
wskazéwkag minutowg 2.2 i wskazdéwkg sekundowg 2.3. Do pierwszej czesci obudowy 1.1 zamocowany
jest pierscien 3, ktoéry na swojej frontowej powierzchni posiada oznaczenia godzinowe 3.1
i minutowe 3.2. W drugiej czesci obudowy 1.2 w osi pierscienia 3 zamocowana jest obrotowo tarcza 4,
ktéra na swojej frontowej powierzchni posiada oznaczenia wycinkéw kota 4.1, korzystnie o katach 30°,
60°, 90°, 180° i oznaczeniami cyfrowymi 4.2. Do tarczy 4 od tylnej strony i wspotosiowo do nigj
zamocowane jest pierwsze koto 5.1 przektadni zebatej bedgce wewnetrznym kotem zebatym, ktére
zazebione jest z drugim kotem 5.2 osadzonym na wspoéinym wale z trzecim kotem zebatym 5.3, kt6re
zazebione jest z czwartym kotem zebatym 5.4 osadzonym na wale silnika krokowego 6, zamocowanego
do pierwszej czesSci obudowy 1.1. Silnik Krokowy wykonuje krok co 1,8° a przektadnia zebata powoduje
skok obrotu pierécienia co 6° Pierwsze koto 5.1 przekfadni zebatej utozyskowane jest za pomocg
wateczkéw 9 w drugiej czesci obudowy 1.2. Pierwszy mechanizm zegarowy 2 i silnik krokowy 6
potaczone sg elektronicznie do mikrokomputera 7. Mechanizm zegarowy 2 posiada system DCF77.
Do pierwszej czesci obudowy 1.1 od strony tarczy 3 zamocowane sg diody LED 8 rozmieszczone na
okregu co 6°. Diody LED 8 pofgczone sg z mikrokomputerem 7. Dodatkowo mikrokomputer 7 potgczony

jest z gto$nikiem (nie pokazanym na rysunku).

Spos6b wskazywania okresu czasu z wykorzystaniem zegara wskazéwkowego wedtug
wynalazku polega na tym, ze z mechanizmu zegarowego 2 do mikrokomputera 7 wysyta sie ciggtg
informacje o potozeniu wskazéwki minutowej 2.2 i wskazoéwki sekundowej 2.3. W momencie decyzji
przez uzytkownika o zamiarze wskazania wybranego okresu czasu z grupy 5 min, 10 min, 15 min,
30 min do mikrokomputera 7 wysyta sie sygnat z kontrolera z zadanym jednym z zaprogramowanych

okreséw czasu wyznaczonych na tarczy 4 za pomocg oznaczen wycinkow tarczy 4.2, po czym wysyta
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sie sygnat z mikrokomputera 7 do silnika krokowego 6, za pomocg ktdérego obraca sie tarcze 4 do
potozenia, w ktérym wskazéwka minutowa 2.2 po przesunieciu sie do kolejnego oznaczenia
minutowego 3.2 rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu t1 takiego jak 5 min, 10 min, 15 min
albo 30 min wskazanego na wycinku kotfa 4.1 oraz oblicza si¢ czas t2 z zadanym marginesem czasu |t|,
w ktérym, silnik krokowy 6 obréci pierscien 4 z oznaczeniami wycinkéw kofa 4.1 do potozenia, w ktérym
wskazéwka sekundowa 2.3 po przesunieciu sie do pofozenia wskazujgcego 60s i wskazdwka
minutowa 2.2 po przesunieciu sie do potozenia nastepnej petnej minuty rozpocznie wskazywanie
zadanego okresu czasu t1.
W przypadku gdy, obliczony czas t2 z zadanym marginesem czasu |t| jest wystarczajgcy, to
z wykorzystaniem silnika krokowego 6 obraca sie tarcze 4 z oznaczeniami wycinkéw kota 4.1 do
potozenia, w ktérym wskazdwka sekundowa 2.3 po przesunieciu sie do potozenia wskazujgcego 60s
i wskazoéwka minutowa 2.2 po przesunieciu sie do potozenia nastepnej petnej minuty rozpocznie
wskazywanie zadanego okresu czasu 1,
W przypadku gdy, obliczony czas t2 jest niewystarczajacy to z wykorzystaniem silnika krokowego 6
obraca si¢ tarcze 4 z oznaczeniami wycinkéw kota 4.1 do pofozenia, w ktérym wskazéwka sekundowa
2.3 po przesunieciu sie do potozenia wskazujgcego 60s i wskazéwka minutowa 2.2 po przesunieciu sie
do potozenia kolejnej, nastepnej petnej minuty rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu t2.
Dodatkowo z mikrokomputera 7 wysyta sie sygnat wigczenia/ wylgczenia diod LED 8, ktére obrazujg
uptywanie kolejnych minut w zadanym okresie czasu. Z mikrokomputera 7 do gto$nika wysyta sie sygnat
emisji dzwieku np. wskazujgcy uptywanie kolejnych sekund lub minut oraz komunikaty wskazujgce jaki
czas bedzie odmierzany.
Produkt komputerowy zawarty w mikrokomputerze realizujgcy wyzej opisany sposéb. W produkcie tym
analizowany jest sygnat bedacy odczytem potozenia wskazéwki sekundowej 2.3 i sygnat bedacy
odczytem pomozenia wskazdéwki minutowej 2.2 oraz do produktu przesytana jest informacja o zadanym
okresie czasu t1 takim jak 5 min, 10 min, 15 min, 30 min, ktérego odmierzanie ma sie rozpoczgé. Produkt
komputerowy oblicza czas t2 z zadanym marginesem czasu |[t|, w ktérym, silnik krokowy 6 obréci tarcze
4 z oznaczeniami wycinkow kota 4.1 do potozenia, w ktérym wskazéwka sekundowa 2.3 po przesunieciu
sie do potozenia wskazujgcego 60s i wskazédwka minutowa 2.2 po przesunieciu sie do potozenia
nastepnej petnej minuty rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu t1.
W przypadku gdy, obliczony czas t2 z zadanym marginesem czasu [t| jest wystarczajacy to produkt
komputerowy wysyta do silnika krokowego 6 sygnat o rozpoczeciu obrotu tarczy 4 z oznaczeniami
wycinkéw kota 4.1 do potozenia, w ktorym wskazéwka sekundowa 2.3 po przesunieciu sie do potozenia
wskazujgcego 60s i wskazéwka minutowa 2.2 po przesunieciu sie do potozenia nastepnej petinej minuty
rozpocznie wskazywanie zadanego okresu czasu t1.
W przypadku gdy, obliczony czas t2 jest niewystarczajgcy to produkt komputerowy wysyta do silnika
krokowego 6 sygnat rozpoczecia obrotu tarczy 4 z oznaczeniami wycinkéw kota 4.1 do pofozenia,
w ktérym wskazéwka sekundowa 2.3 po przesunieciu sie do potozenia wskazujgcego 60s i wskazéwka
minutowa 2.2 po przesunieciu sie do potozenia kolejnej, nastepnej petnej minuty rozpocznie

wskazywanie zadanego okresu czasu t2.
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Produkt komputerowy po odebraniu informacji 0 zadanym okresie czasu t1 takim jak 5 min, 10 min,
15 min, 30 min, ktérego odmierzanie ma sie rozpoczac¢ i obliczeniu czas t2 z zadanym marginesem
czasu |t|, wysyta informacje wigczenia/wylaczenia do diod LED 8. Produkt komputerowy wysyta zadang

informacje o emisji sygnatu dzwiekowego lub komunikatu z gto$nika 10.
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Wykaz oznaczen

Obudowa

Mechanizm zegarowy

2.1. Wskazoéwka godzinowa

2.2. Wskazdéwka minutowa

2.3. Wskazdéwka sekundowa

Pierscien

3.1. Oznaczenie cyfrowe godzinowe

3.2. Oznaczenie minutowe

Tarcza

4.1. Oznaczenie wycinku piercienia

4.2. Oznaczenie cyfrowe

Przekfadnia zebata

5.1. Pierwsze koto przektadni zebatej

5.2. Drugie koto przektadni zebate;j

5.3. Trzecie koto zebate przektadni zebatej
5.4. Czwarte koto zebate przektadni zebatej
Silnik krokowy

Mikrokomputer

Dioda LED

Walek tozyskujgcy



