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Zastrzezenia patentowe

Mechanizm wychylania uchwytu wiszgcej tablicy reklamowej w trzech osiach i jej przesuwania,
zamocowany na belce (1) zamocowanej pomiedzy podporami, przy czym w mechanizmie do
belki (1) zamocowany jest uchwyt (2), korzystnie w postaci preta skierowany ku dotowi, do ktérego
zamocowana jest tablica reklamowa (3) znamienny tym, Zze uchwyt (2) zamocowany jest
w korpusie (4) w postaci ceownika, ktory posiada dwie $ciany boczne, za$ do jednej z nich od
zewnetrznej strony zamocowany jest pierwszy silnik elektryczny (5) z watem znajdujgcym sie
w wybraniu $ciany bocznej korpusu (4), przy czym do watu pierwszego silnika elektrycznego (5)
zamocowane jest pierwsze koto (6) ze znajdujgcym sie od strony jego podstawy trzpieniem (7.1),
utozonym niewspotosiowo do osi pierwszego kota (6) tudziez trzpien (7.1) znajduje sie w rowku
(2.1) znajdujgcym sie w gornej czesci uchwytu (2), przy czym dtuzsze $Sciany rowka (2.1) sg
utozone wzdtuz osi uchwytu (2), za$ gorna cze$¢ uchwytu (2) znajduje sie pomiedzy Scianami
bocznymi korpusu (4) natomiast pod rowkiem (2.1) do uchwytu (2) prostopadle do jego osi
zamocowana jest tuleja (8), w ktdrej znajduje sie trzpien (9) osadzony obrotowo w otworach
znajdujacych sie w Scianach bocznych korpusu (4) tudziez belka (1), do ktérej zamocowany jest
nieobrotowo korpus (4), zamocowana jest obrotowo wokoét jej osi pomiedzy podporami, za$ do
podpory zamocowany jest drugi silnik elektryczny (10) z watem utozonym réwnolegle do osi
belki (1), za$ do watu drugiego silnika elektrycznego (10) zamocowane jest drugie koto (11)
ze znajdujgcym sie od strony jego podstawy trzpieniem (12.1), utozonym niewspétosiowo do osi
drugiego kota (11), przy czym belka (1) posiada pierwszy trzpien (1.1) utozony prostopadle do
jej osi i stykajgcy sie w pozycji wyjsciowej z trzpieniem (12.1) zamocowanym do drugiego kofa
(11) tudziez do dolnego konca uchwytu (2) zamocowany jest obrotowo wokdt jego osi pret (13),
na ktérym osadzony jest pierwsze koto (14) przektadni sprzezone z drugim kotem (15) przekfadni,
osadzonym na wale trzeciego silnika elektrycznego (16) zamocowanego do uchwytu (2), przy
czym osie preta (13) oraz trzeciego silnika elekirycznego (16) korzystnie sg utozone réwnolegle,
tudziez belka (1) zamocowana jest przesuwnie wzdiuz jej osi pomiedzy podporami, za$ do
podpory zamocowany jest trzeci czwarty elektryczny (17) z watem utozonym prostopadle do osi
belki (1), natomiast do watu czwartego silnika elekirycznego (17) zamocowane jest trzecie
koto (18) ze znajdujgcym sie od strony jego podstawy trzpieniem (19.1), utozonym
niewspodtosiowo do osi trzeciego kota (18), przy czym belka (1) posiada drugi trzpien (1.2)
utozony prostopadle do jej osi za§ pomiedzy trzpieniem (19.1) zamocowanym do trzeciego kofa
(18) i drugim trzpieniem (1.2) belki (1) znajduje sie element tgczgcy, korzystnie w postaci pasa
(20), natomiast pomiedzy belkg (1) a podporg znajduje sie sprezyna (21) o osi utozonej
réwnolegle do osi belki (1).

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwszy silnik elektryczny (5) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (10) jest silnikiem

krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.



Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze trzeci silnik elektryczny (16) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.
Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze czwarty silnik elektryczny (17) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.
Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwszy silnik elektryczny (5) podtgczony jest
do modutu sterujgcego, ktéry podigczony jest do czujnika ruchu.
Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (10) podtgczony jest do
modutu sterujgcego, ktéry podtgczony jest do czujnika ruchu.
Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze trzeci silnik elektryczny (16) podtgczony jest
do modutu sterujgcego, ktéry podigczony jest do czujnika ruchu.
Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze czwarty silnik elektryczny (17) podtgczony jest
do modutu sterujgcego, ktéry podigczony jest do czujnika ruchu.
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