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Chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem

Przedmiotem wynalazku jest chwytak, zwlaszcza do rur z kofnierzem wspotpracujgcy
z urzagdzeniem dzwigowym. Chwytak przeznaczony jest zwtaszcza do uchwycenia rury z kotnierzem,

utrzymania jej podczas transportu oraz zwolnienia w miejscu docelowym.

Do przenoszenia ciezkich przedmiotéw cylindrycznych, takich jak rury, prety i tym podobne,
przewidziano réznego rodzaju chwytaki, uchwyty, urzadzenia podnoszace i przenoszace. Chwytaki
wspomagajg dziatania na poszczegdinych etapach proceséw technologicznych. Szczegdlnie przydatne
sg m.in. podczas montazu, pakowania, swobodnego przemieszczania i zatadunkéw, a takze przy
mocowaniu i manipulowaniu detalami. Réznorodna konstrukcja chwytakéw sprawia, ze ich
zastosowanie jest praktycznie nieograniczone.

Chwytaki moga réznié sie miedzy sobg m.in. podstawowymi funkcjonalno$ciami i konstrukcja,
w tym rodzajem napedu, sposobem trzymania tadunkéw lub koricéwkami chwytnymi. Dotychczas znane
sg chwytaki mechaniczne dziatajgce w uktadzie nozycowym wyposazone w mechanizm dwuramienny,
ktéry z jednej strony osi obrotu ramion ma dwie szczekowe chwytne koncowki, a z drugiej strony ma
dwa uchwyty rozwierane i zwierane sitg miesni ludzkich.

Znane sg rowniez chwytaki dziatajgce w uktadzie nozycowym, w ktérych ruch szczek iich zacisk
jest wymuszany przez sitowniki pneumatyczne(podcis$nieniowe), elekiryczne, elekromagnetyczne lub
hydrauliczne sterowane przez operatora.

Z opisu zgtoszenia patentowego US11078734 [B2] znane jest urzgdzenie chwytajgce do rur

posiadajace konstrukcje nosng, uktad ramienia chwytaka zawierajgcy pierwsze ramie chwytaka i drugie
ramie chwytaka oraz przestrzen do wprowadzenia rury miedzy ramionami chwytaka.
Z opisu patentowego PL221204 [B1] znane jest rozwigzanie chwytaka nozycowego z blokadg

zacisku. Chwytak jest przeznaczony do mechanicznego transportu ciezkich przedmiotéw zwtaszcza
cylindrycznych. Chwytak posiada blokade zapobiegajgca niekontrolowanemu zwolnieniu uchwytu.

Znane s3g rowniez chwytaki pierScieniowe przeznaczone do transportu przedmiotéw
cylindrycznych.

Z opisu patentowego PL222629 [Bi]l znane jest rozwigzanie konstrukcyjne chwytaka
pierscieniowego w postaci korpusu w formie pierScienia o $rednicy wewnetrznej wiekszej od $rednicy
transportowanego przedmiotu. Umozliwia on przenoszenie detali cylindrycznych z wykorzystaniem sity
tarcia pomiedzy przenoszonym detalem i umieszczonymi obwodowo elementami zaciskowymi,
z ktérych przynajmniej jeden wyposazony jest w system blokady zapobiegajacy zwolnieniu uchwytu.

Z opisu zgtoszenia patentowego US5141276A [A] znane jest rozwigzanie konstrukcyjne

chwytaka do podnoszenia i przenoszenia wydtuzonych cylindrycznych przedmiotéw. Chwytak sktada
sie z przegubowo potgczonych czionéw, z ktérych kazdy ma ksztatt haka i jest wyposazony

w poteylindryczng powierzchnie wewnetrzng tworzacg cylinder.
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Celem wynalazku jest przy$pieszenie, utatwienie i optymalizacja prac transportowych jak

réwniez zwiekszenie bezpieczenstwa podczas wykonywania tych prac.

Istotg chwytaka, zwtaszcza do rur z kotnierzem jest to ze sktada sie z obudowy posiadajgce;j
czes$¢ oporowg do ktérej zamocowana jest cze$é mocujaca, w ktérej znajduje sie obudowa mimosrodu.
Pomiedzy obudowg mimos$rodu, a czescig oporowg obudowy we wnetrzu obudowy znajduje sie
sprezyna. Po przeciwnej stronie niz sprezyna do obudowy mimosrodu zamocowany jest trzpien, ktéry
w pierwszej czesSci otoczony jest przez $ciany czesci mocujacej obudowy, a jego druga cze$é wystaje
poza cze$é mocujacg obudowy. Do zewnetrznych powierzchni czesci mocujgcej obudowy po co
najmniej dwdch stronach trzpienia zamocowane sg sprezyny dociskowe, ktére stykajg sie
z zamocowanymi na zawiasach do czeSci mocujgcej obudowy ramionami. Na kofcu trzpienia
znajdujgcego sie poza czescig mocujacg obudowy znajduje sie powierzchnia stozkowa, ktéra styka sie

z powierzchniami stozkowymi znajdujgcymi sie na ramionach.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest uchwycenie rury z kotnierzem, unieruchomienie
i bezpieczne przetransportowanie w nietypowych i trudnych warunkach, jakim jest przestrzen
przemystowa. Dzieki zastosowaniu rozwigzan ujawnionych w opisie wynalazku uzytkownik ma
mozliwos¢ tatwej obstugi chwytaka co w konsekwencji przy$piesza prace zwigzang z transportem.
Konstrukcja chwytaka umozliwia transportowanie rur z kotnierzem o réznych $rednicach i eliminuje
koniecznos$¢ zwiekszania parku maszynowego. Korzystnie, chwytak wedtug wynalazku jest niezawodny

i tatwy do wykonania.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym
poszczegdlne figury przedstawiajg:
fig. 1 — chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem w widoku z gory,
fig. 2 — chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem w przekroju wzdtuz linii A-A z fig. 1,
fig. 3 — chwytak, zwlaszcza do rur z kotnierzem w przekroju wzdtuz linii B-B z fig. 2,
fig. 4 — chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem w przekroju wzdtuz linii C-C z fig. 2,
fig. 5 — chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem w przekroju wzdtuz linii D-D z fig. 1,

fig. 6 — chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem rozsunietymi ramionami w wzdtuz linii B-B z fig. 2.

Chwytak, zwtaszcza do rur z kotnierzem posiadajgcy ramiona w przyktadzie wykonania sktada
sie z obudowy 1 posiadajgcej czes¢ oporowg 1.1 do ktérej zamocowana jest cze$¢ mocujgca 1.2,
w ktérej znajduje sie obudowa 2 mimosrodu 3. Pomiedzy obudowg 2 mimosrodu 3, a czescig
oporowg 1.1 obudowy 1 we wnetrzu obudowy 1 znajduje sie sprezyna 4. Po przeciwnej stronie niz
sprezyna 4 do obudowy 2 mimos$rodu 3 zamocowany jest trzpien 2.1, ktéry w pierwszej czesci otoczony
jest przez Sciany czeSci mocujgcej 1.2 obudowy 1, a jego druga cze$é wystaje poza cze$¢ mocujgcg 1.2
obudowy 1. Do zewnetrznych powierzchni czesci mocujgcej 1.2 obudowy 1 po co najmniej dwéch

stronach trzpienia zamocowane sg sprezyny dociskowe 5.1, 5.2, 5.3, ktére stykajg sie z zamocowanymi
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na zawiasach do cze$ci mocujacej 1.2 obudowy 1 ramionami 6.1, 6.2, 6.3. Na koncu trzpienia 2.1
znajdujgcego sie poza czesScig mocujgcg 1.2 obudowy 1 znajduje sie powierzchnia stozkowa 2.1.1,

ktora styka sie z powierzchniami stozkowymi znajdujgcymi sie na ramionach 6.1, 6.2, 6.3.

Dziatanie chwytaka, zwtaszcza do rur z kotnierzem polega na tym, ze zawiesza sie go na haku
urzadzenia dzwigowego za pomocg zaczepu 7. Nastepnie ramiona 6.1, 6.2, 6.3 wsuwa sie do $rodka
rury z kotnierzem. Zablokowujemy mimo$réd 3 w obudowie 2 za pomocg dzwigni 8.1 znajdujgcej sie
w obudowie 8. Po zablokowaniu mimos$rodu 3 w obudowie 2, sprezyna 4 powoduje przemieszczenie
sie trzpienia 2.1 do géry i nastepuje zmiana rozstawu ramion 6.1, 6.2, 6.3. Stozkowa powierzchnia 2.1.1
trzpienia 2.1 rozpiera ramiona 6.1, 6.2, 6.3. Rozstaw ramion 6.1, 6.2, 6.3 zmienia sie i dostosowuje sie
do $rednicy wewnetrznej rury. Rozsuniete ramiona 6.1, 6.2, 6.3 powodujg unieruchomienie rury
z kotnierzem i umozliwiajg transport oraz postawienie w miejscu docelowym. Gdy rura z kotnierzem
zostanie juz przetransportowana do miejsca docelowego, odblokowuje sie mimo$réd 3 w obudowie 2
za pomocg dzwigni 8.1. Odblokowanie powoduje utozenie ramion 6.1, 6.2, 6.3 do pozycji poczatkowe;j
dzieki sprezynom 5.1, 5.2, 5.3 i umozliwi wyjecie chwytaka z rury. Konstrukcja wediug wynalazku
gwarantuje bezpieczne chwytanie, przenoszenie i doktadne lokowanie rur z kotnierzem. Nie ma ryzyka

wysuniecia sie rury podczas transportu.
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Wykaz oznaczen:

1.

3.

4.

5.1.
5.2
5.3.
6.1.
6.2.
6.3.

Obudowa
1.1. Czes¢ oporowa
1.2. Cze$é mocujgca
Obudowa mimos$rodu
2.1. Trzpieh

2.1.1. Powierzchnia stozkowa
Mimosrod
Sprezyna
Pierwsza sprezyna
Druga sprezyna
Trzecia sprezyna
Pierwsze ramie
Drugie ramie

Trzecie ramie

7. Zaczep

8. Obudowa dzwigni

8.1. Dzwignia



