1.

Zastrzezenia patentowe

Uktad do minimalizacji amplitudy zadanej czestotliwo$ci drgan mechanicznych posiadajgcy element
wymuszajgcy drgania, ramie i prgdnice znamienny tym, ze element wymuszajgcy drgania (1)
potaczony jest poprzez ramie (2) z watem (3) przektadni (4), ktéra to przektadnia (4) jest sprzezona
z pradnicg-silnikiem (5) wyposazonym wuktad (6) okre$lajgcy potozenie elementéw
magnetycznych (5.1) wzgledem jego uzwojen, przy czym pradnica-silnik (5) i uktad (6) okreslajgcy
potozenie pierwszego elementu magnetycznego wzgledem jego uzwojen potgczone sg przewodami
elektrycznymi (7) z uktadem elektronicznym (8) kontrolujgcym proces generowania energii
elektrycznej, ktéry potgczony jest do magazynu energii (9) tudziez uktad (6) okre$lajgcy potozenie
elementéw magnetycznych (5.1) sklada sie zwtaszcza z drugiego elementu magnetycznego (6.1)
oraz czujnika Halla (6.2) albo z perforowanej tarczy (6.3) i elementu fotooptycznego (6.4).
Sposdéb minimalizacji amplitudy zadanej czestotliwo$ci drgan mechanicznych z wykorzystaniem
uktadu z zastrz. 1 znamienny tym, ze za pomocg ukfadu (6) okreslajgcego potozenie elementéw
magnetycznych (5.1) odczytuje sie kgt pomiedzy polem elektromagnetycznym wirnika a uzwojeniem
stojanu, ktéry mnozy sie przez wybrany numer harmonicznej i przekazuje sie wyznaczong warto$é
do uktadu elektronicznego kontrolujgcego proces generowania energii elektrycznej (8) i w nim
generuje sie przebieg pradu w uzwojeniach pradnico-silnika (5), ktéry wytwarza strumien
elektromagnetyczny w zakresie od -100% do + 100% oddziatujgcy na wat (3) przez co wspomaga
sie albo hamuje ruch watu w zakresie wybranej harmonicznej czestotliwosci (3).
Produkt komputerowy znamienny tym, ze zawiera oprogramowanie zawarte w uktadzie sterujgcym
(8) realizujgce sposbb okresSlony w zastrzezeniu patentowym nr 4 za pomocg uktadu okre$lonego w
zastrzezeniu nr 1, przy czym w produkcie tym: sygnat (i) pochodzacy z przewodow (7) pradnico
silnika (5) wprowadzany jest do pierwszego wejscia pomiarowego (CCi) uktadu sterujgcego (8) i
odczytywana jest jego warto$¢ oraz transformowana na sktadowe ia, i, ktére przesytane sg do bloku
obliczania (8.1) skfadowych idn, ign pradu n harmonicznej, a takze kat ® pochodzgcy z uktadu
okres$lajgcego potozenie elementéw magnetycznych wzgledem jego uzwojen (6) wprowadzany jest
do drugiego wejscia pomiarowego (CCt) uktadu sterujgcego (8) i odczytywana jest jego wartosc,
ktora przekazywana jest do bloku obliczania (8.1) sktadowych idn, ign pradu n-tej harmonicznej, przy
czym z bloku obliczania (8.1) sktadowych idn, ign przesytany jest sygnat id do regulatora sktadowej
idn (8.2), a takze przesylany jest sygnat ign do regulatora sktadowej ign (8.3), natomiast w
regulatorze sktadowej idn (8.2) obliczana jest warto$¢ zadana idgen, ktéra przekazywana jest do
bloku generacji sygnatéw sterujgcych (8.4), za§ w regulatorze sktadowej ign (8.3) obliczana jest
warto$¢ zadana iqgen, ktéra przekazywany jest do bloku generacji sygnatéw sterujgcych (8.4}, przy
czym do bloku generacji sygnatow sterujgcych (8.4) dostarczany jest rowniez kat 6, a w bloku
generacji sygnatéw sterujgcych (8.4) na podstawie dostarczonych sygnatéw warto$ci zadanych
idgen, iggen i kat © generowane sg sygnaty wspétczynnika wypetnienia (a, b, ¢, d, e, f) dla
tranzystoréw (T).
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