Zastrzezenia patentowe

1. Narzedzie do pozycjonowania oraz kucia kuli drgzonej, posiadajgce matryce géma (6) z
wykrojem roboczym (6.1) i matryce dolng (7) z wykrojem roboczym (7.1) i otworem centrujgcym (7.2)
oraz wypychacz (8) znamienne tym, ze w dolnej czesci wykroju roboczego (7.1) matrycy dolngj (7)
znajduje sie otwodr centrujgcy (7.2), w ktérym spoczywa wypychacz (8), zas pomiedzy wykrojami
roboczymi (6.1), (7.1) znajduje sie rdzeh gérny (2) i rdzen dolny (3), z ktérych kazdy posiada ksztatt tulei
Z umiejscowiong na swoim koncu od strony wewnetrznej matryc i od swojej wewnetrznej strony,
powierzchnig stozkowg (2.1, 3.1), natomiast pomiedzy powierzchniami stozkowymi (2.1, 3.1) rdzenia
gornego (2) i rdzenia dolnego (3) znajduje sie pierscien dystansowy (4) o powierzchniach stozkowych
(4.1, 4.2) dopasowanych do powierzchni stozkowych (2.1, 3.1) rdzenia gérnego (2) i rdzenia dolnego
(3), za§ we wnetrzu pierScienia dystansowego (4) znajduje sie rura centrujgca (5) umieszczona
w otworze centrujgcym (7.2) matrycy dolnej (7) tudziez rdzen gémy (2), rdzen dolny (3), pierscien
dystansowy (4) i rura centrujgca (5) wykonane sg ze stopu plastycznego o temperaturze topnienia
mniejszej niz temperatura topnienia wsadu (1).

2. Sposdb pozycjonowania oraz kucia kuli drgzonej z wykorzystaniem matrycy gérnej (6), matrycy
dolnej (7) oraz wypychacza (8) znamienny tym, ze w $rodku wsadu (1) w ksztatcie cienkos$ciennej rury,
umieszcza sie rdzen dolny (3) w ksztatcie tulei z umiejscowiong na swoim koncu od strony wewnetrznej
matryc i od swojej wewnetrznej strony powierzchnig stozkowg (3.1), ktéra styka sie z powierzchnig
stozkowg (4.1) pierscienia dystansowego (4) umiejscowionego we wsadzie (1), oraz ktérego druga
powierzchnia stozkowa (4.2) styka sie z powierzchnig stozkowg (2.1) rdzenia gérnego (2) w ksztaicie
tulei z umiejscowiong na swoim koicu od strony wewnetrznej matryc i od swojej wewnetrznej strony
powierzchnig stozkowg (2.1) umiejscawianego wewnagtrz wsadu (1) oraz umieszcza sie rure centrujgcg
(5) wewnatrz otworu pierscienia dystansowego (4), i tak skonstruowany zespot umieszcza sie wewnatrz
wykroju roboczego (7.1) matrycy dolnej (7), w ten sposéb, ze rura centrujgca (5) wchodzac w otwor
centrujgcy (7.2) samoczynnie pozycjonuje wsad (1), po czym matryce gémg (6) wprawia sie w ruch
postepowy w kierunku matrycy dolnej (7) i odksztatca sie wsad (1) wraz z rdzeniem dolnym (3),
rdzeniem gérnym (2), pierscieniem dystansowym (4) i rurg centrujgcg (5), a nastepnie odsuwa sie
matryce gérng (6) w kierunku od matryc dolnej (7), a wypychacz (8) wypycha kule drgzong (9) wraz z
odksztatconym rdzeniem dolnym (3), rdzeniem gérnym (2), pierscieniem dystansowym (4) i rurg
centrujgcy (5), po czym odksztatcony rdzen dolny (3), rdzen goérny (2), pierScien dystansowy (4) i rure

centrujgcy (5) usuwa sie z wewnatrz kuli drgzonej (9) przez istniejgce otwory.
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