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Urzadzenie napedowe

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie napedowe, zwlaszcza do
napedzania jednostki ptywajace;j.

Dotychczas znane 1 stosowane jest ze zgloszenia patentowego
nr GB2389566 A urzadzenie napedowe posiadajace podwozie, na ktorym
zamocowane s3 obrotowo wzgledem siebie na jednej osi dwa cztony obcigzajace
o ksztalcie wahadta - jedno pod drugim, ktore poruszaja si¢ w ptaszczyznie
poziomej. Urzadzenie zawiera ponadto naped do jednoczesnego przyspieszania
ruchu czlonow obciazajacych w pierwsze] konfiguracji rozwartej, a nastepnie do
spowalniania czlonow obcigzajacych podczas jazdy powrotnej w  drugiej
konfiguracji zwartej, w ktérej Srodek masy jest przywracany do potozenia
poczatkowego.

Ze zgloszenia patentowego nr US2008257079 A1l znane jest urzadzenie
napedowe sktadajace si¢ z obudowy posiadajacej oS, jednostki napedu
obrotowego sktadajacej sie z wydrazonego wirnika 1 stojana, niewywazonego
ciezaru zamocowanego na wydragzonym wirniku, urzadzenia odwracajgcego
sterowanie do sterowania ruchem wstecznym cig¢zaru niewywazonego oraz z co
najmniej jednego zyroskopu umieszczonego wewnatrz otworu stojana. Zespol
napedu rotacyjnego 1 =zespdt odwracajacy sterowanie oscyluja ciezarem
niewywazonym poprzez cykliczne przyspieszanie-odbijanie, a stojan i wirnik
obracajg si¢ wzgledem siebie 1 swobodnie obracajg si¢ wzgledem obudowy.

Z opisu patentowego nr CZ278182 B6 znane jest urzadzenie napedowe
stuzace do wprawiania w ruch mechanicznie wzbudzanych oscylacji
prostoliniowych za pomoca przeciwbieznych wirnikow wyposazonych w masy
uzupelniajgce osadzone obrotowo w suwaku, poruszajagcym si¢ wzdluz kanatu, na
ktorym znajduja si¢ gwintowane sprezyny spiralne rownowazace sita odsrodkowa
wirnikéw, polaczone z silnikiem o ptynnie regulowanych obrotach. Kierunkowe
oscylacje suwaka przenoszone sa poprzecznie przez pochylony pret wyposazony

w koto na podstawie.
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Ze zgtoszenia patentowego nr W0O0220985 A2 znany jest uktad napedowy

pojazdu zawierajacy silnik elektryczny, ktory poprzez przektadnie napedza pare
promieniowo rozchodzacych si¢ ramion w przeciwnych kierunkach wokot
wspolnej osi. Kazde z ramion na swoim koncu posiada odpowiedni korpus
wirnika. Gdy korpusy sa przemieszczane przez ramiona, oscylujg w przéd 1 w tyt
po tuku o kacie 180 stopni 1 przeciwnie do siebie. Wytworzone sity odsrodkowe
netto beda napedza¢ pojazd w kierunku prostopadtym do osi i przecinajacym
sciezke tukowa.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia napedowego do napedzania
jednostki ptywajacej w sposob niezalezny od czynnikow zewnetrznych.

Istota urzadzenia napedowego posiadajacego platforme, silnik elektryczny
1 sprzeggto, wedlug wynalazku, jest to, ze sklada si¢ z platformy i dwoch
jednakowych mechanizmow napedowych. Kazdy mechanizm napedowy sktada
si¢ z podstawy w ksztalcie klina, do ktorej zamocowany jest silnik elektryczny, do
ktérego osi zamocowane jest sprzegto posiadajace przelotowy otwor poprzeczny.
W przelotowym otworze poprzecznym zamocowana jest w potowie dlugosci
rurka, wewnatrz ktorej znajduje si¢ metalowa kulka. Rurka jest obustronnie
zaslepiona. Natomiast podstawy zamocowane sa do platformy réwnolegle do
siebie w odlegtosci wigkszej niz dtugos¢ rurki.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest to, ze wymuszenie ruchu jednostki
plywajacej za pomoca urzadzenia napedowego jest niezalezne od czynnikdéw
zewngtrznych takich jak woda 1 wiatr. Korzystnym skutkiem wynalazku jest
réwniez to, ze urzadzenie umozliwia skret jednostki ptywajacej bez uzycia steru.

Wynalazek zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia widok izometryczny urzadzenia napedowego, za$ fig. 2
— rzut boczny urzadzenia napedowego z przekrojem czastkowym rurki.

Urzadzenie napedowe w przyktadzie wykonania sktada si¢ z platformy 1
w ksztalcie prostokata i dwoch jednakowych mechanizmow napedowych. Kazdy
mechanizm napedowy sktada si¢ z podstawy 2 w ksztatcie klina. Do podstawy 2

zamocowany jest silnik elektryczny 3. Do osi 4 silnika elektrycznego 3
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zamocowane jest sprzeglo 5, ktére posiada przelotowy otwédr poprzeczny.

W przelotowym otworze poprzecznym zamocowana jest w potowie dlugosci
obustronnie zaslepiona rurka 6. Wewnatrz rurki 6 znajduje sie stalowa kulka 7.
Podstawy 2 mechanizmow napgdowych zamocowane sa do platformy 1
réwnolegle do siebie w odlegltosci wiekszej niz dtugos¢ rurki 6.

Urzadzenie napedowe z zamocowang platforma 1 do jednostki ptywajace;j
dziata na zasadzie wytwarzania reakcji sit bezwtadnosci na ruch obrotowy rurki 6
z kulka 7 wywotany silnikiem elektrycznym 3. Po wykonaniu pétobrotu rurka 6
zatrzymuje sie po to, aby kulka 7 mogla za pomoca sity grawitacji przemiescic si¢
z jednego konca do przodu rurki 6, po czym proces obrotu rozpoczyna si¢
ponownie. Kulka 7, ktéra uderza w zaslepiony przod rurki 6, wytwarza
dodatkowa site napedowa catego urzadzenia, ktore porusza si¢ skokowo do
przodu. Oba mechanizmy napedowe wykonujg jednoczesne ruchy obrotowe
0 180°, ale w przeciwne strony. Sity poprzeczne réwnowaza si¢, a sity wzdtuzne
sumuja, dzieki czemu uzyskuje sie ruch postepowy jednostki ptywajacej. W celu
wykonania skretu wykonuje sie ruch obrotowy obu mechanizméw napedowych
w jedng strone w zaleznosci od kierunku skretu. Specyfika ruchu postepowego
jednostki ptywajacej wynika z réznic reakcji dynamiki sit bezwtadnosci zaleznych

od otaczajacego medium — wody i powietrza.
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