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Urzadzenie i sposob przemieszczania osob 1 towarow

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie i1 sposéb przemieszczania 0sob
1 towarow.

Z opisu patentowego nr US9108612B2 znany jest poduszkowiec z wieloma
komorami wytwarzajacymi site ciggu w wyniku generowania rdznicy cis$nien
pomigdzy powierzchniami no$nymi.

Z opisu patentowego nr US9440714B2 znane jest urzadzenie umozliwiajace
unoszenie ludzi za pomoca sity ciagu, generowanej przez odrzut strumienia wody.

Z opisu zawartego w katalogu sprzedazowym firmy ARCA znana jest
urzadzenie umozliwiajace unoszenie ludzi za pomoca platformy z wbudowanymi
elektrycznymi wentylatorami.

Z opisu zawartego w katalogu sprzedazowym firmy ZAPATA znana jest
platforma umozliwiajaca przemieszczanie si¢ za pomoca wbudowanych silnikow
odrzutowych.

Ze zgloszenia patentowego nr P.436155 znane jest urzadzenie i sposob
ograniczania oporu aerodynamicznego pojazdow, ktére umozliwia zmiang
rozkladéw ci$nienia na tylnej powierzchni nadwozia za pomoca kierowanych
przeciwsobnie strumieni powietrza.

We wspotczesnych statkach powietrznych zdolno$¢ do wykonywania
manewréw pionowego startu i ladowania sprowadza si¢ gléwnie do uzycia
technologii rotoréw lub napedow odrzutowych. Zastosowane smigla wytwarzaja
strumien powietrza oraz site wznoszacg dzieki szybkiemu obracaniu sig
odpowiednio nachylonych topat wokot osi. Silniki odrzutowe z kolei pracuja na
zasadzie wyrzutu z duza predkoscig powietrza i gazéw spalinowych. Doskonatosé
napeddéw lotniczych okresla sie m.in. za pomoca wskaznikow stosunku
generowanej sity nosnej do zuzywanej w tym celu energii oraz wartosci
generowanej sity nosnej w przeliczeniu na jednostk¢ masy urzadzenia.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia umozliwiajacego

przemieszczanie  oséb 1 towaréw  charakteryzujacego  si¢  nizszym
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zapotrzebowaniem na energie wzgledem znanych napedéw wirnikowych
1 odrzutowych.

Istota urzadzenia do przemieszczania osdéb 1 towaréw posiadajacego
sterownik, zrodlo zasilania, kontroler oraz platforme z otworami, w ktérych
zamocowane sg sprezarki powietrza, wedlug wynalazku, jest to, ze do platformy
zamocowane s3 nad otworami gorne kierownice powietrza. Do platformy pod
otworami zamocowane s3 dolne kierownice powietrza. Do gérnych kierownic
powietrza i dolnych kierownic powietrza zamocowane sa listwy boczne,
apomiedzy goOrnymi kierownicami powietrza na platformie znajduja si¢
powierzchnie rozprezenia. Pomigdzy dolnymi kierownicami powietrza na
platformie znajduja si¢ powierzchnie spietrzenia. Pomigdzy powierzchniami
rozprgzenia na platformie znajduje si¢ powierzchnia robocza. Do dolnej czgsci
platformy, pod powierzchnia robocza, zamocowana jest obudowa, w ktorej
znajduje si¢ sterownik podtaczony do zrodta zasilania i potgczony z kontrolerem,
akcelerometrem, sprezarkami powietrza i modutem GPS.

Istota sposobu do przemieszczania oséb 1 towarow, wedtug wynalazku, jest
to, ze sile nosng wytwarza si¢ za pomoca sprezarek powietrza, ktore generuja
przeptyw powietrza pobieranego przez gérne kierownice powietrza w kierunku
réwnoleglym do powierzchni rozprezenia. Nastepnie sprezone powietrze kieruje
si¢ przez dolne kierownice powietrza w kierunku rownolegtym do powierzchni
spietrzenia.

Korzystnie jest gdy za pomoca sterownika reguluje si¢ moc sprezarek
powietrza na podstawie informacji przetwarzanych z akcelerometru i modutu GPS.

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest opracowanie
urzadzenia pozwalajacego na przemieszczanie si¢ 0soOb 1 towaré6w o zmniejszone;j
energochlonnosci  transportu  wzgledem znanych napedow  wirnikowych
i odrzutowych poprzez wytworzenie sity nosnej za pomoca odpowiednio
zderzajacych sie strumieni powietrza 1 zmianie ich energii kinetycznej na przyrost
ci$nienia na powierzchni nosnej. Urzadzenie do przemieszczania osob i towarow

charakteryzuje si¢ uzyskiwanym wyzszym stosunkiem generowanej sity nosnej do
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zuzytej energii oraz wyzszym stosunkiem generowanej sity nosnej do jednostkowej
masy urzadzenia wzgledem istniejacych rozwigzan.

Wynalazek zostal przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig. 1 przedstawia widok urzadzenia w rozstrzale, fig. 2 — urzadzenie w
widoku izometrycznym od gory, fig. 3 — urzadzenie w widoku izometrycznym od
dolu, fig. 4. — urzadzenie w przekroju poprzecznym, fig. 5 — szczegdt A sekcji
nadmuchowo-spietrzajace] powietrze, a fig. 6 — schemat polaczen pomiedzy
podzespotami urzadzenia.

Urzadzenie w przyktadzie wykonania sklada si¢ z platformy 1
z trzydziestoma szeScioma otworami 15 rozmieszczonymi w czterech rzedach
i rownych odlegtosciach od siebie, w ktorych zamontowanych jest trzydziesci szes¢
osiowych sprezarek powietrza 2. Nad otworami 15 do platformy 1 zamocowane sa
cztery gorne kierownice powietrza 6, a pod otworami 15 do platformy 1
zamocowane s3 cztery dolne kierownice powietrza 7. Do koncow gérnych
kierownic powietrza 6 i dolnych kierownic powietrza 7 zamocowane sa listwy
boczne 8. Powierzchnia na gérnej czesci platformy 1, utworzona po zamontowaniu
gornych kierownic powietrza 6, stanowi powierzchnig¢ rozprezenia 12. Natomiast
powierzchnia na dolnej czesci platformy 1, utworzona po zamontowaniu dolnych
kierownic powietrza 7, stanowi powierzchnie spietrzenia 13. Powierzchnia robocza
14 do przewozu oséb i towarow znajduje si¢ na gornej czesci platformy 1. Do dolnej
czesci platformy 1 pod powierzchnig robocza 14 zamocowana jest obudowa 9,
w ktorej znajduje si¢ sterownik 3 podlaczony do zrédla zasilania 4 w postaci
akumulatoréw 1 potaczony z kontrolerem 5 w postaci smartfonu z aplikacja
mobilna, akcelerometrem 10, sprezarkami powietrza 2 1 modutem GPS 11.

Sposob przemieszczania osob 1 towaréw wykonano z zastosowaniem
urzadzenia przedstawionego w przykladzie wykonania. Zostat on zrealizowany
wten sposob ze, uzytkownik platformy za pomoca kontrolera 5 w postaci
smartfonu przestal do sterownika 3 dyspozycje uruchomienia sprezarek powietrza
2 . Po uruchomieniu sprezarek powietrza 2, nastapito wymuszenie przepltywu przez
otwory 15 z przestrzeni nad platforma 1 do strefy pod nig. W wyniku przeptywu

powstata roznica cisnien pomiedzy powierzchnig rozprezenia 12, a powierzchnig
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spietrzenia 13, co spowodowato powstanie sity skierowanej w kierunku pionowym
do powierzchni platformy 1. Nastepnie uzytkownik umiescit na powierzchni
robocze] 14 fadunek do przemieszczenia, po czym za pomoca kontrolera 5 przestat
dyspozycje do sterownika 3 zwiekszenia mocy sprezarek 2. Po odebraniu sygnatu
sterownik 3 zwigkszyl moc sprezarek, co spowodowato uniesienie si¢ platformy 1
w powietrzu na wysoko$¢ 5 metrow od ziemi. Sterownik 3 za pomocg odczytu
z akcelerometru 10 regulowat moc osobno dla kazdej ze sprezarek powietrza 2, tak
aby platforma znajdowata si¢ w stabilnym ustawieniu réwnolegle do ziemi.
Sterowanie kierunkiem lotu odbywato si¢ za pomoca kontrolera 5, poprzez zmiany
mocy generowanych strumieni na poszczegdlnych sprezarkach powietrza 2.
Lokalizacja platformy 1 w przestrzeni odbywata si¢ za pomoca modutu GPS 11.
Po uruchomieniu przez sterownik 3 sprezarek powietrza 2 nastgpuje
wymuszenie przeplywu z przestrzeni nad platforma 1 do strefy pod nig. Powietrze
kierowane jest przez gorne kierownice powietrza 6 w taki sposob, ze przeptywa
w kierunku rownoleglym do powierzchni rozprezenia 12, na ktérej w wyniku ruchu
molekut powietrza nastepuje obnizenie cisnienia statycznego wzgledem ci$nienia
otoczenia. Powietrze kierowane jest do przestrzeni utworzonych w wyniku
zamocowania gérnych kierownic powietrza 6 do platformy 1. W wyniku ruchu
obrotowego osiowych sprezarek powietrza 2 nastepuje przyrost cisnienia
w strumienia gazu, ktory kierowany jest przez otwory 15 do przestrzeni utworzonej
w wyniku zamocowania do platformy 1 dolnych kierownic powietrza 7. Nastgpnie
za pomoca dolnych kierownic powietrza 7 nastgpuje zmiana kierunku przeplywu
strumienia powietrza w kierunku rownoleglym do powierzchni spigtrzenia 13.
W potowie odleglosci pomiedzy dolnymi kierownicami powietrza 7 na
powierzchniach spigtrzenia 13 nastgpuje zderzenie si¢ dwoch par przeciwsobnych
strumieni powietrza, skutkujace ich czeSciowym wyhamowaniem i zmiang ich
energii kinetycznej na przyrost cisnienia na powierzchni spigtrzenia 13. Po
zderzeniu nastepuje zmiana kierunku przeptywu w kierunku prostopadlym do
powierzchni spietrzenia 13. Roznica cisnien pomigdzy powierzchnig rozprezenia
12, a powierzchnig spigtrzenia 14 skutkuje powstaniem sily nosnej skierowanej

pionowo wzgledem platformy 1. Do koncoéw gbérych kierownic powietrza 6
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i dolnych kierownic powietrza 7 mocuje sie listwy boczne 8, ktére zapobiegaja
wyplywowi spietrzanego powietrza w kierunku réwnoleglym do powierzchni
platformy 1. Z przeprowadzonych badan wynika, ze sita wynikajaca z roznicy
cisnien bedacej skutkiem spigtrzenia strumieni powietrza przewyzsza sile ciagu
generowang przez strumienie. W przypadku, gdy na kazda ze sprezarek powietrza
2 podawana jest taka sama moc zwigkszana liniowo, mozliwe jest wykonanie
manewru pionowego startu. Po wzniesieniu si¢ na zadana wysoko$¢ i ustawieniu
takiej samej mocy na sprezarkach powietrza 2 mozliwe jest wykonanie manewru
zawisu. Lot do przodu i do tylu lub obrét wzgledem wiasnej osi mozliwy jest
poprzez zmiane mocy osobno dla kazdej ze sprezarek powietrza 2. W trakcie
porywow wiatru lub w przypadku nieréwnomiernie umieszczonego tadunku,
w celu zachowania stabilnej trajektorii lotu, sterownik 3 moze dokonywac korekty
rozdzielanej mocy wzgledem odczytow z akcelerometru 10. Tor lotu urzadzenia
moze by¢ §ledzony za pomoca modutu GPS 11. Sterownik 3 wraz z modutem GPS
11, akcelerometrem 12 oraz zrodlem zasilania 4 umieszcza sie w obudowie 9, ktora
pelni funkcje ochronng. W srodkowej czesci platformy 1 znajduje sie powierzchnia
robocza 14, na ktére] moga by¢ umieszczani ludzie lub towary. Kontrola lotu moze
odbywa¢ sie zarowno w postaci dedykowanego kontrolera 5, jak i kontrolera 5

w postaci smartfonu z aplikacjg mobilng.
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Platforma

Sprezarki powietrza
Sterownik

Zrodto zasilania

Kontroler

Gorne kierownice powietrza
Dolne kierownice powietrza
Listwy boczne

Obudowa

Akcelerometr

Modut GPS

Powierzchnia rozprezenia
Powierzchnia spigtrzenia
Powierzchnia robocza

Otwory



