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Drukarka 3D do zadrukowywania, zwtaszcza stupdw

Przedmiotem wynalazku jest drukarka 3D do zadrukowywania, zwlaszcza stupow.

Opisu zgtoszenia patentowego CN104626591A ujawnia jednowiezowg maszyne do drukowania
3D z obrotowym ramieniem. Jednowiezowa maszyna drukujgca 3D z obrotowym ramieniem zawiera
ramie drukujgce wyposazone w gtowice drukujgca, a takze zawiera pionowg kolumne umieszczong na
ramie noénej, w ktérej jeden element faczgcy jest potgczony Slizgowo z pionowg kolumng, ramie
drukujgce jest nieruchomo umieszczone na elemencie tgczgcym, pierwsze urzgdzenie napedowe jest
umieszczone na pionowej kolumnie i jest uzywane do napedzania ramienia drukujgcego w celu
poruszania sie w gére i w dét wzdtuz pionowej kolumny. Pierwszy silnik napedowy jest umieszczony na
elemencie fgczgcym i napedza on ruch gtowicy drukujgcej za pomocg ramienia drukujgcego. Drugi silnik
napedowy napedza ramie drukujgce, aby obracac¢ sie pionowo wzgledem pionowej kolumny.

Z opisu zgtoszenia patentowego CN110202785A znane jest urzadzenie do drukowania 3D oraz
urzadzenia fadujgcego  szeregowo-rownolegtego  mechanizmu.  Urzadzenie  zatadowcze
z mechanizmem szeregowo-réwnoleglym skfada sie z szeregowo-rownolegtej jednostki napedowe;j
i platformy zatadowczej; szeregowo-rownolegta jednostka napedowa zawiera obrotowg jednostke
napedowa, ktéra stuzy do napedzania platformy tadunkowej w celu obracania sie wokét normalnej osi
powierzchni tadunkowej platformy tadunkowej oraz réwnolegtg jednostke napedowa, ktéra stuzy do
napedzania platformy fadunkowej w celu odchylenia wzgledem do osi pionowej. Obrotowa jednostka
napedowa jest zainstalowana na wyj$ciowym koncu odchylania réwnolegtej jednostki napedowe;.
Roéwnolegta jednostka napedowa zawiera podstawe mocujacg, goérne siedzenie montazowe,
podtrzymujgcg kolumne pionowg i trzy lub wiecej teleskopowych jednostek napedowych.
Podtrzymujgca pionowa kolumna i trzy lub wiecej teleskopowych jednostek napedowych sa
umieszczone miedzy podstawg mocujgcg a gémym siedzeniem instalacji, a platforma zatadowcza jest
napedzana do przewracania sie dzieki wspotpracy trzech lub wiecej teleskopowych jednostek
napedowych.

W opisie zgtoszenia patentowego CN110341190A przedstawiono drukarke 3D opartg na wielu
uktadach wspéirzednych biegunowych. Drukarka 3D skiada sie z podstawy, silnik krokowy jest
zamocowany na podstawie, szyna prowadzgca jest pionowo i trwale potgczona nad podstawg. Silnik
krokowy jest potgczony $rubg kulowg. Szyna prowadzgca i $ruba kulowa sg montowane réwnolegle.
Drugie konce szyny prowadzacej i Sruby kulowej sg $lizgowo pofaczone z dyszg drukujgca, a drugi
koniec podstawy jest na state wyposazony w pierwszy obracajacy sie silnik. Pierwszy wirujgcy silnik jest
potagczony z drugim wirujgcym silnikiem przez korbowdéd. Drugi wirujgcy silnik jest potgczony
z napedzajgcym kotem zebatym, ktére jest dopasowane i potagczone z napedzanym kotem zebatym,

a stét roboczy jest zamontowany nad napedzanym kotem zebatym.

Problemem technicznym do rozwigzania jest potrzeba zadrukowywania stupéw albo pni drzew.



10

15

20

25

30

35

2

Przedmiotem wynalazku jest Drukarka 3D do zadrukowywania stupéw, posiadajgca gtowice
drukujgcg prowadnice i sitowniki. Jej istota jest to, ze sktada sie z prowadnicy o0 okreznym torze jazdy,
na ktérym z gérnej albo dolnej strony znajduje sie wézek z umieszczonym na nim mechanizmem
ustalajgcym ustawienie katowe, odlegtoscia i przemieszczeniem zamocowanej na nim glowicg
drukujgcg. Na wozku znajduje sie zbiomik filamentu. Tudziez do przeciwlegtej strony prowadnicy
zamocowane sg ¢o najmniej trzy kota potgczone ze sobg przegubowo i poprzez sitowniki w ten sposéb,
ze tworzg one zamkniete obramowanie stupa. Kota wyposazone sg w mechanizmy napedowe.

Korzystnie na kotach znajduje sie warstwa gumy wykonana z kauczuku albo przyssawki albo kolce.

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest to, ze z jego wykorzystaniem mozna
zadrukowywag zainstalowane stupy, latarnie lub drzewa w celu ich ochrony lub wytworzenia elementéw

przestrzennych.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym na
poszczegdblnych figurach uwidocznione zostaty:
fig. 1 — widok perspektywiczny drukarki 3D zamocowanego na stupie,

fig. 2 — widok z przodu drukarki 3D zamocowanego na stupie.

Drukarka 3D do zadrukowywania stupéw w przyktadzie wykonania skfada sie z dzielongj
prowadnicy 1 w postaci pierScienia, na ktorej dolnej powierzchni w torach zamocowany jest wozek 2
z umieszczonym na nim mechanizmem ustalajgcym 3 ustawienie katowe, odlegtoscig
i przemieszczeniem zamocowanej na nim gtowicg drukujacg 4. Mechanizmem ustalajgcym 3 jest ramie
robotyczne. Na wézku 2 znajduje sie zbiornik filamentu 5. Do goérnej powierzchni prowadnicy 1
zamocowane sg poprzez pionowe belki trzy kota 6 potgczone ze sobg przegubowo 7 i poprzez sitowniki
8 w ten sposob, ze tworzg one zamkniete obramowanie stupa 9. Kota 6 wyposazone sg w mechanizmy
napedowe 10 w postaci silnikéw elektrycznych.

Zadrukowywanie stupa z wykorzystaniem drukarki 3D wediug wynalazku polega na tym, ze
drukarke 3D mocuje sie na stupie lub drzewie w ten sposéb, ze dzielona prowadnica 1 okala go.
Nastepnie za pomocg sitownikéw 8 zaciska sie kofa 6 do stupa w ten sposéb aby drukarka nie zsuneta
sie w dot. W dalszej kolejno$ci przemieszcza sie drukarke wiéz osi stupa i za pomoca sterowanego
automatycznie woézka 2 oraz mechanizmu ustalajgcego 3 ustawienie katowe, odlegto$é

i przemieszczeniem zamocowanej na nim glowicy drukujgcej 4 prowadzi sie zaprogramowany nadruk.
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