Zastrzezenia patentowe

1. Goniometr clektroniczny. zakladany na konczyng goma (1), mocowany
do nicj za pomocg opasek elastycznveh (2). posiadajacy co najmnie] dwie
jednostki pomiarowe (3) wyposazone w akcelerometry trojosiowe oraz jednostke
obliczeniowa (5) polaczong  interfejsem  komunikacyjnym z  jednostkami
pomiarowymi (3} oraz z jednostka nadrzedng (6). znamienny tym, z¢ posiada
dwa savwne podtuzniki (7. 8). jeden podtuznik (7) zamocowany na ramieniu (9) i
drugi podiuznik (8) zamocowany na przedramieniu (10). przy czym jednostki
pomiarowe (3) sa przymocowane do podtuznikow (7. 8) bezprzemieszczeniowo
wzgledem nich, a jedna 2 jednostck pomiarowych (3) jest czujnikiem pelniacym
funkcje czujnika referencyjnego i jest przymocowana do pierwszepo podiuznika
{7} wspartego na elementach = anatomicznych ramienia (9): nadklvkciu
przysrodkowym (13) 1 nadklykciu bocznym (14) oraz dopasowanego do nich
ksztaltowo, a druga z jednostek pomiarowych (3) jest przymocowana do drugiego
podiuznika (8) wspartego na clementach anatomicznych przedramienia (10):
wyrostku lokciowym (135) 1 wyrostku rylcowatym (16) kosci lokciowej oraz

dopasowanego do nich ksztaltowo.

2. Goniometr elektroniczny wedlug zastrz, 1. znamienny tym. ze kazdy 2z
podluznikow (7. 8) sklada si¢ 2z dwoch belek (11) umieszczonych po
przeciwleglych stronach konczyny poémej (1) oraz dwoch lacznikow (12)
laczacvch te belki (11).

3. Goniometr elektroniczne wedlug zastrz. 1 albo 2. znamienny tvm, ze
dwie opaski ¢lastyczne (2) mocujgce drugi podtuznik (8) sg umicszczone na rece

(1) u podstawy kciuka t w polowie dlugosci przedramienia (10), w miejscu
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polaczenia miesniowo-scicgnisiego, a dwie opaski elastyczne (2) mocujgee
pierwszy podluzmk sa umieszczone powyzej dolu lokciowego oraz w czesel

blizszej ramienia (9). tuz ponizej dotu pachowego.

4. Goniometr clektroniczny wedlug zastrz. 1 albo 2 albo 3, znamienny

tvm, z¢ dlugosé podluznikow (7, 8) jest regulowana.

5. Goniometr e¢lektroniczny wedlug jednego z zasirz. od 1 albo 4.

znamienny tym, Ze podluzniki (7. 8) sa wykonane z termotworzywa.

6. Goniometr elekiromezny wedlug jednego z zastrz. od | do 5,
znamienny tym, ze co najmniej jedna jednostka pomiarowa (3) jest wyposazona

w zyroskop.

7. Goniometr elektroniczny wedlug jednego z zastrz. od 1 do 6,
znamienny tym, Z¢ pofagczenie jednostki obliczeniowe] (5) z jednostka

nadrz¢dnag (6) jest przewodowym interfejsem komunikacyjnym.

8. Goniometr elektroniczny wedlug jednego z zastrz. od 1 do 7.
znamienny tym, ze jednosika obliczeniowa (5) posiada wiasne zrédio zasilania, a
jej polaczenie z jednostka nadrzedng (6) jest bezprzewodowym interfejsem

komunikacyjnym.

9. Goniometr elektroniczny  wedlug jednego z zastrz. od 1 do 8.
znamienny tym, zc posiada cztery jednostki pomiarowe (3), z ktorych dwie sg
przymocowane do  pierwszego podiuznika (7) wspartego na elementach
anatomicznych ramienia (9). a kolejne dwie sg przymocowane do drugiego

podluznika (8) wspartego na elementach anatomicznych przedramienia (10).

10. Goniometr elektroniczny wedlug zastrz. 9, znamienny tym, ze kazde
dwic z jednostek pomiarowych (3) przymocowanych do podluznika (7, 8) sa
zamocowane w taki sposob, ze jedna z nich jest przymocowana w polowie jego
diugosci, a druga na koncu podluznika (7. 8) maksvmalnie oddalonvm od osi
obrotu stawu tokciowego (19). przv czyvm jednostka pomiarowa (3) umieszczona

na koncu pierwszego podluznika (7) pelni funkcje czujnika referencyjnego.
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I1. Sposéb pomiaru kata zgiecia lokcia. przyv uzyciu gonmometru
elektronicznego okreslonego w  zastrz. 1, znamienny tym, Ze w kroku
piecrwszym (20) po przymocowanmu podluznikow (7. 8) wraz z jednostkami
pomiarowymi (3) do ramienia (9) i przedramienia {(10) goniometr kalibruje si¢
poprzez ruch konczyny gomej (1) bez zginama badanego stawu lokciowego (19).
przy zachowaniu warunku unieruchomienia wzgledem siebie ramienia (9) 1
przedramienia (10}, w celu uzyskamia wzajemne] orientacji  jednostek
pomiarowych (3) wzgledem czujmka referencyjnego. a w kroku drugim (21)
realizuje si¢ pomiar kata zgigcia tokceia jako zmiang wzglednej orientacj ramienia
(9) wzglgdem przedramienia (10). na podstawie zmiany orientacp jednostek
pomiarowych (3) wzgledem czujnika referencyjnego. poprzez analize¢ danych
pomiarowyvch dotyczacych przyspieszenia i predkosci katowej w trzech osiach
XYZ 2 co naggmmej dwoch jednosiek pomiarowych (3). przekazywanych do
jednostki obliczeniowe] (5), zas w kroku trzecim (22) transferuje si¢ wyniki
uzyskane w jednostee obliczeniowej (5) do jednostki nadrzednej (6) w celu ich

rejestracji 1 wizualizacji w czasie rzeczy wistym.

12. Sposob wedlug zastrz. 11. znamienny tym, 7¢ w pierwszym kroku
(20). przy kalibracji. wykonuje si¢ okrezny ruch konczyny goémej (1) w stawie

ramiennym.

13. Sposob wedlug zastrz. 11 albo 12, znamienny tym, Ze mierzy si¢

obrot ramienia (9).
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