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Ukfad z obrozg do nadzoru, zwlaszcza psa

Przedmiotem wynalazku jest uktad z obrozg do nadzoru, zwtaszcza psa pozwalajgcy na
zdalne wydawanie mu polecen oraz kontrole jego stanu zdrowia.

Dotychczas ze zgtoszenia patentowego nr CN105918154A znana jest inteligentna obroza dla
psa wyposazona w korpus okucia sktadajacy sie z urzadzenia pozycjonujgcego, alarmowego i blokady
odciskow palcow. Blokada linii papilarnych kontroluje proces otwierania i zamykania korpusu okucia.

Z opisu patentowego nr US10342218B1 znane jest ogrodzenie dla pséw GPS zawierajgce wskazowki
dotyczace lokalizacji i pozytywne szkolenie wzmacniajace.

Z opisu patentowego nr US2019170853A1 znana jest obroza i spos6b bezprzewodowego potgczenia
z systemem ogrodzeniowym, z funkcjg $ledzenia GPS gdy pies ucieknie z obszaru wyznaczonego.
Funkcja Sledzenia jest aktywowana w momencie opuszczenia przez psa okresionego obszaru.

Z opisu patentowego nr US2012252486A1 bezprzewodowo interaktywna obroza dla psa, zawierajgca
obroze na szyje z wbudowanymi funkcjami, ktére umozliwiajg wydawanie polecen gtosowych
i Sledzenie na duze odlegtosci, a takze funkcje utatwiajace $ledzenie i wizualizacje. Urzgdzenie
zawiera wydtuzong obroze przystosowang do mocowania na szyi psa, majgcg wewnetrzng przegrode
mieszczacg modut elektroniki tgcznosci komérkowej, zrodto zasilania i okablowanie do wielu
gtosnikéw, zrédet Swiatta i globalnej anteny $ledzacej potozenie. Urzgdzenie zapewnia antene
telefonu komérkowego oraz Srodki do transmitowania i odbierania transmisji gtosu przez siec
komoérkowa, utatwiajac wiascicielowi $ledzenie zwierzecia i inicjowanie komunikacji glosowej. Zrédta
Swiatta wokot obrozy poprawiajg wizualizacje zwierzecia w nocy, a jednostka $ledzaca GPS zapewnia
wsparcie dla triangulacji komoérkowej, umozliwiajgc okreslanie lokalizacji na duze odlegtosci.

Z opisu patentowego nr US10292365B1 i W02020145941A1 znany jest bezprzewodowy system
nawigacji strefowej i system naprowadzania na strefe za pomoca lokalizacji. Za pomocg obrozy
wyposazonej w funkcje lokalizacji monitorowane jest pofozenie psa. Do szkolenia uzyto
zdefiniowanego pozytywnego bodzZca w celu pozostania lub powrotu do strefy bezpiecznej.

Z opisu patentowego nr US2020107522A1 znana jest obroza z funkcjg GPS umozliwiajacag $ledzenie
i dostarczajgcg informacji o aktualnym potfozeniu z wykorzystaniem modutu Wi-Fi, Bluetooth i sieci
komoérkowej a takze z ulepszonym tadowaniem dzieki zastosowaniu paneli stonecznych.

Z opisu patentowego nr US2019104707A1 znany jest niewidoczny system smyczy z zastosowaniem
obrozy do kontrolowania i ograniczania psa w postaci wystanych impulséw elektrycznych, wibracji itp.
przez witasciciela po przekroczeniu okreslonej odlegtosci lub promienia z wykorzystaniem
czestotliwosci radiowe;.

Z opisu patentowego nr US10420325B2 znana jest wktadka $ledzaca GPS posiadajgca inne moduty
potgczone ze sobg takie jak: odbiornik GPS, acetometr, zrédto zasilania, port fadowania i modut
stuzgcy do komunikacji za pomocg Wi-Fi, Bluetooth, modut komunikacji mobilnej z zastosowaniem

karty SIM. Wktadka ta jest mocowana za pomoca okreslonych w stanie techniki klamr do obrozy.
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Z opisu patentowego nr US10912282B2 znany jest inteligentny system obrozy zawierajgcej modut
monitorujgcy i modut do komunikacji i przesytania danych do stacji bazowej. Zawiera réwniez baterie
i procesor.

Z opisu patentowego nr EP3218865A1 znany jest inteligentny system obrozy do zbierania danych
0 zwierzetach i analityki. Obroza moze zawieraé kilka czujnikéw wykorzystywanych w celu $ledzenia
lokalizacji, monitorowania stanu zdrowia, aktywnos$ci a takze zbieraé i zapisywaé informacje
0 Srodowisku.

Z opisu patentowego nr WQO2020185255A1 znany jest system do monitorowania stanu zwierzat
z wykorzystaniem obrozy, sieci komunikacyjnej Bluetooth lub Wi-Fi, i GPS lub GNSS do ustalania
pozycji. Moze zawiera¢ rowniez akcelerometr, czujniki badania wtadciwosci zyciowe psa takie jak

temperatura ciata jak i parametry otoczenia.

Dotychczasowe rozwigzania opierajg sie gtéwnie na inteligentnej obrozy wykorzystywane;j
najczesciej w celu: tresury, lokalizacji, jak réwniez monitorowania aktywnoéci fizycznej zwierzecia.
Rozwigzania dotyczgce elektrycznych ogrodzeh z zastosowaniem obrozy polegajg na okre$leniu
obszaru poruszania sie psa za pomocg tzw. pastucha i wydzielaniu impulsu elektrycznego poprzez
obroze po przekroczeniu zatozonej strefy.

Celem wynalazku jest zaprojektowanie uktadu z obrozg do nadzoru psa wyposazonej w modut
GPS w celu lokalizacji aktualnego pofozenia psa w momencie wydania polecenia otwarcia bramy
przesuwnej z wykorzystaniem facznosci bezprzewodowej Wi-Fi monitorujgc przy tym jego stan

zdrowotny.

Przedmiotem wynalazku jest uktad do nadzoru, zwlaszcza psa z obroza, posiadajgcy obroze
z zamocowanym do niej akumulatorem, modutem sterujgcym - mikrokomputerem potgczonym
z modutem tgcznosci bezprzewodowej, modutem GPS oraz gtosSnikiem obrozy, ktére tworzg ukfad
elektryczny. Jego istota jest to, ze uktad znajduje sie w obrebie obszaru, na ktérym znajduje sie
ogrodzenie z automatyczng bramg, ktdérej modut sterujgcy potaczony jest bezprzewodowo ze
znajdujgcym sie na obrozy modutem sterujgcym — mikrokomputerem. Do modutu sterujgcego —
mikrokomputera podtgczone sg bezprzewodowo rowniez znajdujgce sie na terenie ogrodzenia gto$niki
zewnetrzne, oraz sterowany automatycznie dozownik pokarmu.
Gtodnikiem zewnetrznym jest gtosnik emitujgcy ultradzwieki lub gto$niki emitujgcy polecenia glosowe.
Dodatkowo na obrozy moze znajdowac sie czujnik biometryczny potgczony z akumulatorem oraz
z modutem sterujgcym - mikrokomputerem a takze kamera potgczona z akumulatorem oraz
z modutem sterujgcym - mikrokomputerem.
Opcjonalnie w ogrodzeniu lub w bramie znajdujg sie czujniki ruchu pofaczone bezprzewodowo

z modutem sterujgcym - mikrokomputerem.
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Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest to, ze pozwala monitorowac potozenie
i zachowanie psa podczas gdy brama jest otwarta, monitorowac czynnos$ci zyciowe i aktywno$¢ psa,
poprzez zapewnienie bezpiecznego sposobu wydawania poleceh w postaci komend i dzwieku. Dzieki
zastosowaniu tego wynalazku jeste$my w stanie zapobiec jego ucieczce jak rédwniez ograniczy¢ jego
obecno$¢ w strefie podjazdu, podczas wysiadania z samochodu jak réwniez w obecno$ci szczegdlnie

nieznanych os6b zapobiec ewentualnych niepozgdanych zachowan.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia obroze, fig. 2 — widok z géry obszar dziatania uktadu, fig.3 - algorytm dziatania uktadu,

zas fig.4 — schemat blokowy pofaczen elektrycznych.

Uktad do nadzoru psa z obrozg w przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku posiada
obroze 1, do ktérej zamocowane sg: akumulator 2 - Li-Pol Gens Ace 2200mAh, przetwornica 14 -
przetwornica step-down DFRobot DFR0205, modut sterujgcy — mikrokomputer 3 - Raspberry Pi 4
model B WiFi DualBand Bluetooth 4GB RAM 1,5GHz z modutem tgcznoéci bezprzewodowej - modut
Wi-Fi, modut GPS 4 - Modut GPS USB/TTL dla Raspberry, gtosnik obrozy 5 - modut gtosSnika Grove.
Do obrozy 1 zamocowany jest réwniez czujnik biometryczny 11 sprzezony z akumulatorem 2 oraz
modutem sterujgcym — mikrokomputerem 3. Do obrozy 1 zamocowana jest dodatkowo kamera 12
sprzezona z akumulatorem 2 oraz z modutem sterujgcym — mikrokomputerem 3. Wymienione
elementy tworzg ukfad elektryczny przedstawiony na fig. 4 rysunku. Uktad znajduje sie w obrebie
obszaru, na ktérym znajduje sie ogrodzenie 6 z automatyczng bramg 7 - Blebox GateBox - Sterownik
WiFi do bram, ktérej modut sterujgcy potgczony jest bezprzewodowo ze znajdujgcym sie na obrozy 1
modutem sterujgcym — mikrokomputerem 2. Do modulu sterujgcego — mikrokomputera 2 podtgczone
sg bezprzewodowo réwniez znajdujgce sie na terenie ogrodzenia 6 gtos$niki zewnetrzne: gtodnik
emitujgcy ultradzwieki 8 i gtosnik emitujgcy polecenia glosowe 9 - oraz sterowany bezprzewodowo za
pomocg modutu Wi-Fi dozownik pokarmu 10 - Petwant F3

. W ogrodzeniu 6 oraz bramie 7 znajdujg sie czujniki ruchu 13 - czujnik ruchu PIR HC-SR501,
sprzezone bezprzewodowo z modutem sterujgcym - mikrokomputerem 3.

Modut sterujgcy — mikrokomputer 3 posiada oprogramowanie, w ktérym znajduje sie mapa
Z zaznaczonymi granicami dziatki wokét budynku 15, potozeniem ogrodzenia 6 wraz z automatyczng
bramg 7. Dzieki wykorzystaniu modulu GPS 4 Uktad jest w stanie monitorowaé aktualng pozycje psa.
Obszar dziatki jest podzielony na strefy w postaci terenu podjazdu | oraz strefy poruszania sie
zwierzecia Il w momencie otwarcia bramy automatycznej 7.

Dziatanie uktadu przedstawionego w przyktadzie wykonania polega na tym, ze w momencie
wydania polecenia otworzenia automatycznej bramy 7 na teren dziatki modut sterujgcy -
mikrokomputer 3 rozpoczyna procedure lokalizacji psa na terenie obszaru za pomoca pofaczenia
bezprzewodowego Wi-Fi, modutu GPS 4 i funkcji mapowania terenu. Po otrzymaniu informacji
zwrotnej o aktualnej lokalizacji psa przesyta sygnat do gtodnika emitujgcego polecenia glosowe 9,

ktory odtwarza dzwiek w postaci gwizdu ze zrozumialg dla psa czestotliwoscig i amplitudg dzwieku lub
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nagranego polecenia wtasciciela psa. Nastepnie modut sterujgcy — mikrokomputer 3 ponowne
lokalizuje potozenie psa. Jezeli pies znajduje sie w wyznaczonym obszarze poruszania sie
zwierzecia ll, zostaje wydane polecenie otwarcia bramy i polecenie wydania smakotyka z dozownika
14 jak réwniez wydana zostanie informacja gtosowa o wydaniu smakotyka za pomocg glosnika 5
umiejscowionego w obrozy 1. Gdy pies opuszcza wyznaczonej strefie Il poruszania sie z gtosnika
emitujgcego ultradzwieki 8 rozpoczyna sie emisja ultradzwiekédw zmuszajgca go do powrotu.
Po informacji 0 zamknieciu bramy 7 nastapi dezaktywacja strefy I, w kt6rej pies moze sie poruszaé
jak iinnych uzytych systeméw i funkcji w celu ograniczenia tego obszaru. W przypadku wykrycia
ruchu przez czujniki ruchu 13 znajdujg sie w ogrodzeniu 6 lub w bramie 7 z gto$nika 5 znajdujgcego
sie w obrozy 1 zostaje wydane polecenie dla psa sprawdzenia wybranego fragmentu ogrodzenia.
Podany opis dziatania jest przyktadem zastosowania rozwazajgcym gtéwny cel wynalazku, jednak nie
wyklucza dotgczenia zastosowania innych funkcjonalnosci w celu jego rozbudowania lub innej
konfiguracji dziatania danych elementéw. Przyktad wykonania dotyczy psa ale uktad ten moze
dotyczy¢ rowniez innych zwierzat, ktére poddajg sie tresurze np. trzody chlewnej, szczuréw, fretek czy

kanguréw.
RZECZNIK PATENTOWY
Wiy Womik
gr inz! Maciej Nowicki
Nrwp. 3476



Wykaz oznaczen:

1.

TS © 0N ok N

Obroza

Akumulator

Modut sterujgcy - mikrokomputer
Modut GPS

Gtodnik

Ogrodzenie

Brama automatyczna

Gtosnik emitujgcy ultradzwieki

Gtosnik emitujgcy polecenia glosowe

. Dozownik pokarmu

. Czujnik biometryczny
. Kamera

13.
14,
15.

Czujnik ruchu
Przetwornica
Budynek
Teren podjazdu

Strefa poruszania sie zwierzecia



