Zastrzezenia patentowe

1. Uktad do rezonansowej kompensacji pulsacji pradu, zwilaszcza elektrochemicznych
magazyndw energii, sktadajgcy sie z magazynu energii (ME), uktadu pomiaru pradu (CM), kondensatora
rezonansowego (C1), cewki rezonansowej (L1), mostka tranzystorowego w uktadzie H (M1), izolowane;j
galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1), kondensatora szyny DC (C2) znamienny tym, ze pierwszy
terminal (TME1) potgczony jest z pierwszym weztem (A) a drugi terminal (TME2) potgczony jest z drugim
weziem (B) poprzez uktad do pomiar prgdu (CM), zas pomiedzy pierwszy wezet (A) i pierwsze wyjscie
(H10) mostka tranzystorowego w uktadzie H (M1) wigczony jest kondensator rezonansowy (C1),
natomiast pomiedzy drugi wezet (B) i drugie wyj$cie (H20) mostka tranzystorowego H (M1) wigczona
jest cewka rezonansowa (L1), przy czym pierwsze wejécie (H1i) mostka tranzystorowego H w uktadzie
(M1) potgczone jest z pierwszym wyjéciem (DC10) izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1)
za posrednictwem trzeciego wezta (C), tudziez drugie wej$cie (H2i) mostka tranzystorowego w ukfadzie
H (M1) potgczone jest z drugim wyjsciem (DC2i) izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1) za
posrednictwem czwartego wezta (D), za$ pierwsze wejscie (DC1i) izolowanej galwanicznie przetwornicy
DC/DC (P1) potgczone jest z pierwszym weziem (A), natomiast drugie wejscie (DC2i) izolowanej
galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1) pofgczone jest z drugim weztem (B), przy czym pomiedzy
pierwszy wezet (A) i drugi wezet (B) wtgczony jest magazyn energii (ME), tudziez pomiedzy trzeci wezet
(C) i czwarty wezet (D) wigczony jest kondensator szyny DC (C2), za$ wyjscie pomiarowe (CMo) uktadu
do pomiaru prgdu (CM) potgczone jest z wejSciem pomiarowym (CCi) ukfadu sterowania (CC1),
natomiast pierwsze wyjécie (CW1a) uktadu sterowania (CC1) potgczone jest z wejSciem sterujgcym
(CW1b) mostka tranzystorowego w ukfadzie H (M1), tudziez drugie wyj$cie (CW2a) uktadu sterowania
(CC1) potgczone jest z wejSciem sterujgcym (CW2b) izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1).
2. Uktad wediug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze pomiedzy weziem drugim (B) a cewkg
rezonansowg (L1) umieszczony jest ukfad pomiaru pradu obwodu rezonansowego (RCM), ktéry
potgczony jest poprzez drugie wyjscie pomiarowe ukfadu do pomiar pradu (RCMo) do drugiego wejscia
pomiarowego (CCri) ukfadu sterowania (CC2).

3. Ukfad wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze pomiedzy magazynem energii (ME) a drugim
weziem (B) umieszczony jest uktad pomiaru pragdu obwodu rezonansowego (RCM), ktéry potgczony jest
poprzez drugie wyj$cie pomiarowe uktadu do pomiaru prgdu (RCMo) do drugiego wej$cia pomiarowego
(CCri) uktadu sterowania (CC3).

4. Sposdb rezonansowej kompensaciji pulsacji pradu, zwtaszcza elektrochemicznych magazynow
energii, znamienny tym, ze mierzy sie za pomocg ukfadu do pomiaru pragdu (CM) iwejscia
pomiarowego uktadu do pomiaru pradu (CCi) amplitude pulsacji pradu uktadu (iM) z magazynem energii
(ME) i jednocze$nie oblicza sie z wykorzystaniem amplitudy pulsacji pradu ukfadu (iM) sygnat
referencyjny (Idc) dla izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1) oraz sygnaty
sterujgce (a, b, ¢, d) dla mostka tranzystorowego w uktadzie H (M1), nastepnie przesyta sie sygnaty
sterujgce (a, b, c, d) z pierwszego wyjScia (CW1a) uktadu sterowania (CC1) do wejscia sterujgcego
(CW1b) mostka tranzystorowego w ukfadzie H (M1), jednoczesnie przesyta sie sygnat referencyjny (Idc)

z drugiego wyjScia (CW2a) uktadu sterowania (CC1) do wejscia sterujgcego (CW2b) izolowanej



galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1), przez co wzbudza sie obwod rezonansowy cewki rezonansowej
(L1) i kondensatora rezonansowego (C1) ttumigc amplitude pulsacji pradu (iME) magazynu energii
(ME).

5. Sposéb wedilug zastrz. 4 znamienny tym, ze mierzy sie za pomocg ukfadu pomiaru pradu
obwodu rezonansowego (RCM) i wejscia pomiarowego uktadu do pomiaru prgdu (CCri) amplitude
pulsacji pradu rezonansowego (iR), pomiedzy drugim weztem (B) a cewka rezonansowg (L1), nastepnie
przekazuije sie tg informacje do ukfadu sterowania (CC2), w ktérym oblicza sie sygnat referencyjny (Idc)
dla izolowanej galwanicznie przetwornicy (P1), przy czym sygnaty sterujace (a, b, ¢, d) koryguje sie za
pomocg amplitudy pulsacji pradu rezonansowego (iR) pochodzacego od uktadu pomiaru pradu (RCMj).
6. Sposéb wediug zastrz. 4 znamienny tym, ze mierzy sie za pomocg ukfadu pomiaru pradu
obwodu rezonansowego (RCM) i wejScia pomiarowego uktadu do pomiaru pradu (CCri) amplitude
pulsacji pradu rezonansowego (iR), pomiedzy drugim weztem (B) a magazynem energii (ME), nastepnie
przekazuje sie tg informacje do ukfadu sterowania (CC8), w ktérym oblicza sie sygnat referencyjny (Idc)
dla izolowanej galwanicznie przetwornicy (P1), przy czym sygnaty sterujgce (a, b, ¢, d) koryguje sie za
pomocg amplitudy pulsacji pragdu rezonansowego (iR) pochodzgcego od uktadu pomiaru prgdu (RCM).
7. Produkt komputerowy, znamienny tym, ze zawiera oprogramowanie zawarte w ukfadzie
sterujgcym (CC1) realizujgce sposéb okreslony w zastrzezeniu patentowym nr 4 w ukfadzie okreSlonym
w zastrzezeniu nr 1, przy czym w produkcie tym sygnat (iM), bedgcy odczytem z wejécia pomiarowego
(CCi) uktadu sterujgcego (CC1) skaluje sie oraz filtruje, a nastepnie przesyta sie do bloku synchronizaciji,
gdzie wyznacza sie sygnat synchronizacji (8), za$ sygnat referencyjny sktadowej q (Iq_ref) przesyta sie
na blok skalowania, ktérego sygnat wyjSciowy bedgcy korektg sygnatu synchronizacji (6q) przesyta sie
wraz z sygnatem synchronizacji (8) do bloku generacji sygnatéw sterujgcych, ktérego sygnaty wyjéciowe
(a, b, ¢, d) sa sygnatami sterujgcymi dla mostka tranzystorowego w uktadzie H (M1), natomiast sygnat
referencyjny sktadowej d (Id_ref) przesyta sie do bloku skalowania, ktérego sygnat wyjSciowy jest
sygnatem referencyjnym (Idc) dla izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1).

8. Produkt komputerowy, znamienny tym, ze zawiera oprogramowanie zawarte w ukfadzie
sterujgcym (CC2) realizujgce sposob okreslony w zastrzezeniu patentowym nr 5 w uktadzie okre$lonym
w zastrzezeniu nr 2, przy czym w produkcie tym sygnat (iM), bedgcy odczytem z wejécia pomiarowego
(CCi) uktadu sterujgcego (CC2) skaluje sie oraz filtruje sie, a nastepnie przesyta sie do bloku
synchronizaciji i obliczania sktadowych d q, gdzie wyznacza sie: sygnat synchronizacji (8), sktadowg d
pradu magazynu energii (idM) oraz sktadowg q pradu magazynu energii (igM}, za$ amplitude pulsacji
pradu obwodu rezonansowego (iR) bedacg odczytem z drugiego wejécia pomiarowego (CCri) uktadu
sterujgcego (CC2) skaluje sie oraz filtruje sie, a nastepnie na jej podstawie generuje sie sygnat
przesuniety o dziewieédziesigt stopni wzgledem oryginatu, przy czym wychodzacg pare sygnatow:
sktadowg a pradu obwodu rezonansowego (iaR) i sktadowg B pragdu obwodu rezonansowego (iBR) wraz
z sygnatem synchronizacji () przesyta sie do bloku transformaty sygnatéw, w ktérym za pomoca
transformaty Park przeksztatca sie je, natomiast sygnaty wychodzace z tego bloku: sktadowg d pradu
obwodu rezonansowego (idR) oraz skfadowg q pradu obwodu rezonansowego (iqR) przesyta sie
odpowiednio na regulator sktadowej d oraz regulator sktadowej q, przy czym do regulatora skfadowej d

przesyta sie jako sygnat referencyjny sktadowg d prgdu magazynu energii (idM), za$ sygnat wyjéciowy



regulatora: sygnat referencyjny (Idc) przekazuje sie do izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC
(P1), natomiast do regulatora sktadowej q przesyta sie jako sygnat referencyjny sktadowg q pradu
magazynu energii (igM), za$ sygnat wyjSciowy regulatora: korekte sygnatu synchronizacji (6q) wraz
z sygnatem synchronizacji (8) przesyta sie do bloku generacji sygnatéw sterujgcych, w ktérym na ich
podstawie oblicza sie¢ sygnaly sterujgce (a, b, ¢, d), ktére z kolei przekazuje sie do mostka
tranzystorowego w uktadzie H (M1).

9. Produkt komputerowy, znamienny tym, ze zawiera oprogramowanie zawarte w uktadzie
sterujgcym (CC3) realizujgce sposéb okreslony w zastrzezeniu patentowym nr 5 w uktadzie okreslonym
w zastrzezeniu nr 2, przy czym w produkcie tym sygnat (iM), bedgcy odczytem z wej$cia pomiarowego
(CCi) uktadu sterujgcego (CC3) skaluje sie oraz filtruje sie, a nastepnie przesyla sie do bloku
synchronizacji i obliczania sktadowych d q, gdzie wyznacza sie: sygnat synchronizacji (6), sktadowa d
pradu magazynu energii (idM) oraz sktadowg q prgdu magazynu energii (igM), zas amplitude pulsacji
pradu obwodu rezonansowego (iR) bedgcg odczytem z drugiego wejscia pomiarowego (CCri) uktadu
sterujgcego (CC3) skaluje sie oraz filtruje sie, a nastepnie na jej podstawie generuje sie sygnat
przesuniety o dziewieédziesigt stopni wzgledem oryginatu, przy czym wychodzaca pare sygnatow:
sktadowg o pragdu obwodu rezonansowego (iaR) i sktadowg 3 prgdu obwodu rezonansowego (iBR) wraz
z sygnatem synchronizacji (6) przesyta sie do bloku transformaty sygnatéw, w ktérym za pomocg
transformaty Park przeksztatca sie je, natomiast sygnaty wychodzace z tego bloku: sktadowg d pradu
obwodu rezonansowego (idR) oraz sktadowg q pragdu obwodu rezonansowego (igR) przesyta sie
odpowiednio na regulator sktadowej d oraz regulator sktadowej q, przy czym do regulatora sktadowej d
przesyla sie jako sygnat referencyjny warto$é ,0°, za$ sygnat wyjsciowy regulatora: sygnat referencyjny
(Idc) przekazuje sie do izolowanej galwanicznie przetwornicy DC/DC (P1), natomiast do regulatora
sktadowej q przesyta sie jako sygnat referencyjny wartos¢ 07, zas sygnat wyjéciowy regulatora: korekte
sygnatu synchronizacji (6q) wraz z sygnatem synchronizacji (6) przesyta sie do bloku generacji sygnatéw
sterujgcych, w ktérym na ich podstawie oblicza sie sygnaty sterujgce (a, b, ¢, d), ktére z kolei przekazuje
sie do mostka tranzystorowego w ukfadzie H (M1).
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