Urzadzenie transportowe

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie transportowe przeznaczone w
szczegodlnosci do przemieszczania tadunkdw umieszczonych na palecie.

Znany jest wozek samowytadowczy, zwtaszcza do transportu palet, w
tym skrzyniowych przestawiony w opisie wynalazku Pat. 216348. Wdzek ten
zawiera rame z profili metalowych osadzong na kotach jezdnych, ztozong z
potgczonych poprzeczkami podtuznic, na ktérych umieszczone sg zestawy
rolek. Kazda z podtuznic bocznych zaopatrzona jest we wspornik osi, do
ktorego mocowane sg osie kot jezdnych rozchodzace sie po obu stronach
wspornika osi.

Znany jest system i sposéb transportowania zasobéw magazynowych z
europejskiego patentu EP 2102091. Mobilna jednostka napedowa do
transportowania zasobdéw magazynowych zawiera obudowe, modut napedowy
pracujgcy w celu selektywnego napedzania mobilnej jednostki napedowej w co
najmniej pierwszym Kierunku, element dokujgcy pracujgcy w celu co najmniej
potaczenia z i/lub podpierania stojaka magazynowego, podnoszacy wat
potaczony z elementem dokujgcym i pracujgcy w celu podnoszenia elementu
dokujacego, kiedy obudowa jest obracana wzgledem podnoszgcego watu, a
takze modut ruchu obrotowego pracujacy w celu wywotania obrotow w
obudowie wzgledem podnoszgcego watu.

Znany jest system magazynowy z mobilng jednostkg napedowg i
pojemnikiem magazynowym z europejskiego patentu EP 1799540.

System przeznaczony do transportowania zapasdow magazynowych, obejmuje



pojemnik magazynowy, ktéry to pojemnik magazynowy obejmuje rame
umozliwiajgca przechowywanie pozycji magazynowych i ptyte dokujgca, ktéra
moze od spodu przyjgc¢ glowice dokujaca, a takze mobilng jednostke napedowag
obejmujgca gtowice dokujacg umozliwiajgca podtgczenie do ptyty dokujgcej
oraz modut napedowy umozliwiajgcy napedzanie mobilnej jednostki napedowe;,
ktora to mobilna jednostka napedowa umozliwia przemieszczanie pojemnika
magazynowego po podtgczeniu gtowicy dokujgcej do ptyty dokujgcej pojemnika
magazynowego, przy czym gtowica dokujgcg samodzielnie ustawia sie w
jednej linii z ptytg dokujgca. Gtowica dokujgca uwzglednia wiele kolcow
sterujgcych, natomiast ptyta dokujgca zawiera wiele szczelin sterujgcych, ktore
to szczeliny sterujgce umozliwiajg, w trakcie dokowania, wprawienie jednej lub
wiekszej liczby mobilnych jednostek napedowych i pojemnikéw magazynowych
w ruch obrotowy, jesli jeden lub wieksza liczba kolcow sterujgcych nie bedg
ustawione w jedne;j linii z jedng lub wieksza liczbg szczelin sterujacych. Glowica
dokujaca obejmuje stozek dokujacy, a ptyta dokujgca obejmuje jame dokujgca,
a szczeliny sterujgce sg rozmieszczone wzdtuz okregu wspdtsrodkowego
wzgledem jamy dokujgcej, przy czym kazda szczelina sterujgca uwzglednia
skos$ng lub wypuktg powierzchnie, nachylong w kierunku okreslonego potozenia
na krawedzi okregu.

Urzadzenie transportowe weditug wynalazku utworzone jest z korpusu z
uktadem jezdnym oraz elementami sterujacymi, przy czym korpus wyposazony
jest w silniki napedowe do kierowania, przemieszczania i podnoszenia tadunku.
Urzadzenie transportowe charakteryzuje sie tym, ze korpus wyposazony jest w
wahliwe ramie potgczone z napedem a jego koniec jest potgczony z
nozycowym podnosnikiem. Naped wahliwego ramienia stanowi Srubowy
podnosnik. Wahliwe ramie jest potaczone z nozycowym podnosnikiem za jego
zakonczenie jednego z ramion natomiast drugie ramie nozycowego podnosnika
ma koniec utwierdzony przy wysuwajgco-chowajgcym zespole nozycowego
podnosnika. Nozycowy podnosnik jest utworzony z co najmniej dwu zespotdéw
ramion. Srubowy podno$nik stanowi $ruba potaczona ze $rubowym napedem a
na Srubie osadzona jest karetka zamocowana jednoczesnie na dwu
prowadnicach i wyposazona w dwa zespoty tancuchowych két , na ktérych

natozone sg tancuchy, ktérych jeden koniec jest potgczony z mocujgca



podstawg utwierdzong w Kkorpusie, a drugi koniec jest przymocowany do
wahliwego ramienia. Nozycowy podnos$nik jest wyposazony w transportowy
pomost. Wysuwajaco- chowajgcy zespédt jest wyposazony w dodatkowy naped
potgczony z trapezowg Srubg, na ktérej osadzona jest prowadzaca nakretka
przymocowana do pofki, do ktdrej zamocowany jest jezdny zespdt potgczony z
parg liniowych prowadnic. Transportowy pomost jest wyposazony w liniowe
prowadnice a wahliwe ramie w uchwyt.

Urzadzenie transportowe wedtug wynalazku ma prostg i bardzo zwartg
budowe, a zarazem pozwala na tatwy zatadunek tadunku umieszczonego na
palecie. Uzyskano to dzieki temu, Zze korpus urzgdzenia wyposazony jest w
wahliwe ramie, ktére potgczone jest z napedem a jego koniec jest potgczony z
nozycowym podno$nikiem. Umozliwia to podnoszenie tadunku w pionie, nawet
przy jego duzej masie bez obawy, ze nastgpi wywrdcenie czy tez ztamanie
podnosnika. Ze wzgledu na specyficzny rozktad sit nie ma koniecznosci
montazu przeciwwagi w urzadzeniu transportowym, za$ urzadzenie
transportowe moze podnosic¢ tadunek o wadze nawet dwukrotnie wiekszej niz
waga urzgdzenia transportowego. Taki rozktad sit powoduje réwniez urzgdzenie
transportowe nie musi zawiera dodatkowych elementow, ktore zwiekszatby jego
mase i wielko$¢. Jednoczesnie urzadzenie transportowe umozliwia bardzo
stabilne | tatwe zatadowanie palety z tadunkiem o duzej masie, gdy jest ona
umieszczona bezposrednio na podtozu. Ponadto dzieki temu, ze drugie ramie
nozycowego podnosnika ma koniec utwierdzony przy wysuwajgco-chowajacym
zespole nozycowego podnosnika mozliwe jest chowanie podnos$nika do
korpusu urzgdzenia i swobodne manewrowanie urzgdzeniem. Umozliwia to
wykorzystanie urzadzenia w niewielkich i waskich przestrzeniach korytarzy
transportowych, a takze zabezpiecza nozycowy podnosnik przed mozliwym
przypadkowym uszkodzeniem w trakcie nie korzystania z urzgdzenia.

Urzgdzenie transportowe jest blizej objadnione w przyktadzie wykonania
oraz na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia urzgdzenie transportowe w
rzucie aksonometrycznym, fig. 2 przedstawia urzgdzenie transportowe z
wysunietym nozycowym podnos$nikiem w widoku z boku, fig. 3 przedstawia
urzgdzenie transportowe po przemieszczeniu podnosnika nozycowego pod

obiektem do podniesienia w widoku z boku, fig. 4 przedstawia urzgdzenie



transportowe z roztozonym nozycowym podnos$nikiem po podniesieniu obiektu
w widoku z boku, fig. 5 przedstawia nozycowy podnos$nik wraz z napedem
Srubowym i wysuwajgco-chowajgcym zespotem w rzucie z goéry, fig. 6
przedstawiaw wahliwe ramie wraz z jego napedem, potgczone z roztozonym
nozycowym podnosnikiem po  podniesieniu  obiektu w  widoku
aksonometrycznym, fig. 7 przedstawia wysuwajgco-chowajgcy zespoét w rzucie
aksonometrycznym, fig. 8 przedstawia wysuwajaco-chowajacy zespdt w rzucie
bocznym, fig. 9 przedstawia wysuwajgco-chowajacy zespot w rzucie z gory,
fig. 10 przedstawia wahliwe ramie potgczone z napedem oraz jezdnym
zespotem w widoku aksonometrycznym, fig. 11 przedstawia mocujacyg
podstawe w rzucie bocznym.

Jak przedstawiono na fig.1 do fig.9 urzgdzenie transportowe 1 wedtug
wynalazku jest utworzone z korpusu 2 z elementami sterujgcymi (nie pokazane
na rysunku) i uktadem jezdnym 3. Korpus 1 jest wyposazony w wahliwe ramie 4
potaczone z napedem, ktére stanowi srubowy podnosnik 5. Srubowy podnosnik
5 utworzony jest ze $ruby 6 potgczonej ze srubowym napedem 7. Na Srubie 6
osadzona jest karetka 8 zamocowana jednoczes$nie na dwu prowadnicach 9 i
wyposazona w dwa zespoty tancuchowych ké& 10. Na tancuchowe kota 10
natozone sg tancuchy 11, przy czym ich jeden koniec jest potgczony z mocujgca
podstawg 25 utwierdzong do korpusu 2, a drugi koniec jest przymocowany do
wahliwego ramienia 4. Srubowy naped 7 stanowi $rubowy silnik 12 potaczony
przez przektadnie 13 wraz ze sprzegtem 14 ze $rubg 6. Jeden Kkoniec
wahliwego ramienia 4 potgczony jest z nozycowym podnos$nikiem 15.
Nozycowy podnosnik 15 jest utworzony z co najmniej dwu zespotéw ramion 16
oraz transportowego pomostu 17. Dolne przednie korice od strony urzadzenia
transportowego zespotdéw ramion 16 zamocowane sg do wozka jezdnego 19 za
pomocg sworznia 18. Ich przeciwne gérne konce zamocowane sg przegubowo
do transportowego pomostu 17. Transportowy pomost 17 jest utworzony z
dwdch szyn nosnych 20,21, przy czym kazda wyposazona jest na jednym
zewnetrznym boku w liniowg prowadnice 22. Wahliwe ramie 4 na swoim jednym
koricu zaopatrzone jest w uchwyt 23 stanowigcy prowadnice dla chowajgcego
sie nozycowego podnosnika 15, zas jego drugi koniec przymocowany jest

obrotowo poprzez wat 24 do mocujgcej podstawy 25 osadzonej w korpusie 2.



Wysuwajgco-chowajacy zespot 26 nozycowego podnosnika 15 utworzony jest z
pdtki 27, do ktorej zamocowany jest zespdt jezdny 28 potaczony z parg
prowadnic liniowych 29, oraz napedu 30 potgczonego z trapezowg srubg 31
wyposazong w prowadzgcg nakretke 32 zamocowang do pdtki 27. Jeden
koniec trapezowej $sruby 31 jest zamocowany w obsadzie 33, przy czym
obsada 33 stanowi tgcznik koncow prowadnic liniowych 29. Drugi koniec
trapezowej sruby 31 potgczony jest z napedem 30, ktory stanowi silnik 34 wraz
ze sprzegtem 35 i przektadnig pasowg 36 (pokazana bez pasa). Potka 27
wyposazona jest dwie pary uchwytdw 37 do ktdérych zamocowane sg
przegubowo jedne dolne konce dwu zespotdw ramion 16 nozycowego
podnos$nika 15. Liniowe prowadnice 29, wysuwajgco-chowajgcego zespotu 26,
umieszczone sg w dolnej czesci korpusu 2 i rozciggajg sie na jego dtugosci.
Jedne gbérne konce zespotow ramion 16  nozycowego podnosnika 15
zamocowane sg do rolek 38, umieszczonych od wewnetrznej strony
transportowego pomostu 17. Przednia cze$¢ kazdej nosnej szyny 21
wyposazona jest podtuzny otwdr 39 przeznaczony do pomieszczenia jezdnego
wozka 19. Natomiast wewnetrzne powierzchnie pionowych $cianek bocznych
nosnej szyny 21 wyposazone sg w plaskowniki 40 stanowigce ograniczniki
ruchu dla zespotéw ramion 16.

Uchwyt 23 wraz liniowymi prowadnicami 22 oraz wysuwajgco-chowajgcy
zespot 26 wraz z jezdnym zespotem 28, liniowymi prowadnicami 29 i napedem
30 umozliwia przemieszczanie liniowe nozycowego podnosnika 15 podczas
etapu wysuwu oraz podczas etapu chowania nozycowego podnosnika 15.
Umozliwia on takze przemieszczanie mobilnego urzgdzenia transportowego 1
bez wysunietego nozycowego podnosnika 15. Rolki 38 umozliwiajg ruch liniowy
gornej czesci dwu zespotdw ramion 16 nozycowego podnosnika 15 wzgledem
dolnej czesci zespotdw ramion 16 podczas jego rozkladania i sktadania.
Nozycowy podnosnik 15 w stanie spoczynku urzadzenia transportowego 1, oraz
w stanie przemieszczania urzgdzenia transportowego 1 miesci sie w obrebie
zewnetrznych wymiaréw korpusu 2 urzgdzenia transportowego 1.

Urzadzenie transportowe otrzymuje sygnat z systemu zarzgdzajgcego
(nie pokazany) o0 miejscu palety z tadunkiem 41. Po jego otrzymaniu

przemieszcza sie w miejsce docelowe i nastepnie reguluje swojg pozycje. Po



podaniu sygnatu do silnika 34 z umieszczonego w urzgdzeniu elementu
sterujgcego (nie pokazany), nastepuje rozpoczecie przemieszczania
wysuwajaco-chowajgcego zespotu 26 wraz nozycowym podnosnikiem 15 przez
przekazanie mocy z silnika 34 przez sprzegto 35 i przektadnie pasowg 36 do
$ruby 31. Przemieszczanie nastepuje poprzez obroét sruby 31 i ruch nakretki 32
po Srubie 31 | wysuwajgco-chowajgcego zespotu 26 z jezdnym zespotem 28 po
liniowych prowadnicach 29. Rdéwnoczes$nie podczas przemieszcza sie
nozycowego podnosnika 15 jego transportowy pomost 17 przesuwa sie po
liniowych prowadnicach 22 za pomocg uchwytu 23. Po catkowitym przesunieciu
sie  wysuwajgco-chowajgcego zespotu 26 do konca liniowych prowadnic 29
nastepuje podanie sygnatu z czujnika (nie pokazany) do elementu sterujgcego
(nie pokazany) do Srubowego napedu 7. Nastepnie rozpoczyna sie otwieranie
transportowego pomostu 17 poprzez przekazanie mocy ze Srubowego silnika
12 przez przektadnie 13 i sprzegto 14 do podnosnika $srubowego 5. Podnosnik
Srubowy 5 podnosi karetke 8 przemieszczajgc taricuchy 11 natozone na zespoty
tancuchowych két 10, a zarazem ciggngc do goéry gorne korice zespotdédw ramion
16 nozycowego podnosnika 15 przymocowane do wahliwego ramienia 4
poprzez uchwyt 23. Przemieszczenie karetki 8 w maksymalne gorne potozenie
na podnosniku $rubowym 5 powoduje maksymalne wychylenie wahliwego
ramienia 4, a zarazem peine otwarcie nozycowego podnosnika 15. To
powoduje, ze paleta wraz z tadunkiem 41 jest podniesiona na maksymaing
wysoko$¢. Od tego momentu urzadzenie transportowe moze przemieszczac
tadunek 41. Sktadanie nozycowego podno$nika 15 odbywa sie poprzez
przemieszczanie sie w dot karetki 8 na podnosniku $rubowym 5 po podaniu
sygnatu przez element sterujgcy (nie pokazany) do Srubowego silnika 12 i
przekazanie mocy przez przektadnie 13 | sprzegto 14. do podnosnika
Srubowego 5. Po ztozeniu nozycowego podnosnika 15 nastepuje podanie
sygnatu do silnika 34 dla rozpoczecie przemieszczania wysuwajgco-
chowajgcego zespotu 26 wraz nozycowym podnosnikiem 15. Nastepuje
przemieszczanie sie wysuwajgco-chowajacego zespotu 26 z jezdnym
zespotem 28 po liniowych prowadnicach 29 poprzez ruch nakretki 32 po srubie
31, po otrzymaniu napiecia z silnika 34 przez sprzegto 35 i przektadnie pasowg

36 do $ruby 31. Rdwnoczesnie podczas przemieszcza sie nozycowego



podnos$nika 15 do wnetrza urzadzenia, transportowy pomost 17 nozycowego
podnosnika 15 przesuwa sie po liniowych prowadnicach 22 za pomocg uchwytu
23. Po schowaniu sie nozycowego podnosnika 15 do wnetrza urzgdzenia
mozliwe jest poruszanie sie urzgdzenia w dowolnym kierunku i podjecie sie

kolejnego zadania.
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