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Zastrzezenia patentowe

1. Walcarka skosna posiadajaca motoreduktory, sitowniki elektroérubowe,
tozyska toczne i tozyska slizgowe, slupy prowadzace, tuleje prowadzace, waty
przegubowe, czujnik momehtu obrotowego, czujniki sity nacisku oraz uchwyt
czteroszczekowy znamienna tym, ze skiada sie z ramy nosnej (1), na ktorej
przymocowana jest ptyta podstawowa (2), za$ do ptyty podstawowej (2) z jednej
skrajnej strony przymocowany jest zespdl napedowy (3), a do piyty
podstawowej (2) w jej czesci $rodkowej przymocowany jest zespot klatki
roboczej (4) zasé na drugim koncu plyty podstawowej (2) przymocowany jest
zespot sitownika przesuwu osiowego (5), ponadto zespd napedowy (3), zespot
klatki roboczej (4) oraz zespdt sitownika przesuwu osiowego (5) polaczone sa
ze soba od gory dwoma zespotami spinajacymi (6a) i (6b), ktore sktadajg sie z
tulei oporowych (7a), (7b), (7c), stupbw spinajacych (8) oraz nakretek
zaciskowych (9a), (b}, (9c) i (9d), ponadto w strefie centralne] zespot klatki
roboczej (4) potaczony jest z zespotem sitownika przesuwu osiowego (5) przy
pomocy dwoch stupéw prowadzacych (12a) i (12b), na ktérych prowadzony jest
zespdt chwytaka wsadu (14), za$ zespot napedowy (3) potaczony jest z
zespotem kiatki roboczej (4) przy pomocy trzech watdw przegubowych (13a),
(13b) i (13c), ponadio do piyty podstawowej (2) miedzy zespolem napedowym
(3) a zespotem klatki roboczej (4) przymocowany jest zespdt podtrzymujacy

wsad (10), za$ pomigdzy zespolem klatki roboczej (4) a zespotem sitownika

nrzesuwu osiowego (5) do plyty podstawowe| (2) przymocowany jest zespot

‘podtrzymujacy wyrob (11).

2. Walcarka wedlug zastrz. 1 znamienna tym, ze zespd napedowy (3)
sklada sie z plyty mocowania motoreduktorow (15), w ktérej wykonany jest
jeden otwodr centralny oraz trzy gniazda w ksztalcie przelotowych otworow
rozmieszczonych symetrycznie dookota otworu centralnego co 120°, w trzech

gniazdach pfyty mocowania motoreduktoréw (15) osadzone sa trzy

‘motoreduktory (16a), (16b} i (16c) i przymocowane sa do zewnetrznej
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powierzchni plyty mocowania motoreduktoréw (15), a na czopach dwoch
motoreduktorow (16b) i (16c) osadzone s3 tulej:e mocujgce (17a)‘i (17b) watdw
przegubowych (13b) i {13c), za$é na czopie trzeciego motoreduktora (16a)
ésadzona jest tuleja czujnika (18), do kidrej przymocowany jest czujnik
momentu obrotowego (19), nastepnie z drugiej strony czujnika momentu
obrotowego (19) przymocowana jest tarcza (20), do ktérej mocowany. jest wat
przegubowy (13a), przy czym czujnik momentu obrotowego (19) przymocowany
jest do wspornika (21), ktéry z kolei przymocowany jest do wewnetrznej
powierzchni ptyty mocowania motoreduktorow (15).

3. Walcarka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, Ze zespot klatki roboczej (4)
sktada sie z plaskiej plyty prawej (22), potozonej od strony zespotu silownika
przesuwu osiowego (5) oraz plaskiej ptyty lewe] (23), polozonej od strony
zespolu napedowego (3), w ptaskiej ptycie prawej (22) oraz plaskiej plycie lewej
(23) w ich centralnej czeéci wykonane sg przelotowe gniazda, 'w ktdrych
osadzone sg trzy zespoly suwakéw roboczych (24a), (24b) i (24c), ktére
rozmieszczone s3 co 120° wzgledem osi geometrycznej gniazd, ponadto do
powierzchni zewnetrznej plaskiej plyty prawe] (22) przymocowane s3a
symetrycznie dwa wsporniki (58a) i (58b) mocowania stupow’ prowadzacych
(12a) i (12b), za$ trzy zespoly suwakow roboczych (24a), (24b) i (24c) skiadaja
sie z korpusu zewnetrznego (25), ktory ma ksztatt prostopadioscianu z
cylindrycznym otworem stopniowanym, przy czym korpus zewnetrzny (25)
osadzony jest w gniazdach plaskiej plyly prawej (22) oraz ptaskie] plyty lewej
(23), natomiast w otworze cylindrycznym korpusu zewnetrznego (25) osadzony
jest obrotowo wewnetrzny korpus suwaka (26), ktory ma ksztalt stopniowanej
tulei z przelotowym otworem o przekroju prostokatnym, a wewnetrzny korpus
suwaka (26) zabezpieczony jest przed osiowym przesuwem przy pomocy
pierscienia (29), ktory osadzony jest na gornym stopniu wewnetrznym korpusu
suwaka (26), zaé w dwoéch gniazdach, znajdujacych sie na przeciwleglych
$ciankach prostokatnego otworu wewnetrznego korpusu suwaka (26) osadzone

sg dwie prowadnice trapezowe (2Ba) i (28b), ponadto na zewnetrznej
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powierzchni cylindrycznej wewnetrznego korpusu suwaka (26) znajduje sie
pierscieniowe gniazdo, w ktérym osadzony jest wycinek slimacznicy (50}, ktory
zazebiony jest ze slimakiem ustawczym (51), ktdrego czopy tozyskowane sg w
dwach tutejach slizgowych (52a) i (52b), osadzonych w gniazdach znajdujgcych
sie w korpusie zewnetrznym (25), przy czym S$limak ustawczy (51)

zabezpieczony jest przed przesuwem osiowym przy pomocy dwoch nakretek

{53) i (54), ktére znajdujg sie na zewnetrznych gwintowanych czopach slimaka

ustawczego (51), natomiast symetrycznie naprzeciwko Skmaka ustawczego

(51) w korpusie zewnetrznym wykonany jest cylindryczny otwér, w ktérym

osadzony jest trzpien mimosrodowy (56), kiéry mocowany jest przy pomocy
dwoch nakretek (57) i (58) znajdujgcych sig na skrajnych gwintowanych
czopach trzpienia mimosrodowego (56), nastepnie w prostokginym otworze
wewnetrznego korpusu suwaka (26) znajduje sie suwak (27), ktéry ma ksztalt
prostopadioscianu, a jego potozenie w otworze wewnetrznego korpusu suwaka
(26) ustalone jest przez dwie prowadnice trapezowe (28a) i (28b), przy czym w
goérnej czesci suwaka (27) znajduje sie nieprzelotowy centralny otwor
umieszczony wzdluz osi suwaka (27), w ktérym osadzony jest czujnik pomiaru
sity nacisku (32), za$ do czujnika pomiaru sity nacisku (32) przymocowana jest
obrotowa gtowica, ktéra skiada sie z tulei zewnetrznej (30), wewnatrz ktorej
znajduje si¢ dwukierunkowe tozysko wzdiuzne (33) w ktérym osadzony jest
trzpien mocowania sitownika (31), przy czym osiowy przesuw trzpienia
sitownika (31) ograniczony jest przez nakretke wewnetrzng (34), ktéra znajduje
sie w gwintowanym otworze tulei zewnetrznej (30), nastepnie trzpien sitownika
(31) polaczony jest z wrzecionem sitownika elektro$rubowego (36), natomiast
sitownik elekirosrubowy (36) przymocowany jest do korpusu zewnetrznego (25)
za posrednictwemn plyty mocujgcej (35), zas w dolnej czesci suwaka (27)
znajduje sig przelotowy otwor, ktory potozony jest prostopadle do osi suwaka
(27) i zamkniety z obu stron pokrywami lozyskowymi (44) i (48), przy czym w
przelotowym otworze suwaka (27) osadzony jest zespdt tozyskowy, ktdry skiada
sie z trzech tozysk stozkowych (41), (42) i (43), przy czym miedzy skrajnie
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potozonym tozyskiem (41) a centrainie potozonymi lozyskami (42) i (43)
znajduje sie tuleja tozyskowa (49), a przesuw osiowy zespolu tozyskowego w
otworze suwaka (27) ograniczony jest przy pomocy tulei dystansowej (45) i
pokrywy fozyskowej (44), zas w zestawie lozyskowym osadzony jest wal
narzedziowy (37), ktoéry zamocowany jest od strony czopa napedowego przy
pomocy nakretki fozyskowej (46), natomiast od strony mocowania narzedzi na
czopie tozyskowym watu narzedziowego (37) osadzona jest tuleja dociskowa
(47), za$ na czopie narzedziowym watu narzedziowego (37) osadzona jest
rolka narzedziowa (39), ktéra przymocowana jest przy pomocy nakretki
dociskowe] (40), znajdujgcej sie na skrajnym gwintowanym czopie watu
narzedziowego (37), za$ z drugiej strony watu narzedziowego: (37) na jego
skrajnym czopie osadzona jest tuleja konierzowa (38), do ktérej mocowany jest
wat przegubowy {13b).

4. Walcarka wedlug zastrz. 1 znamienna tym, Zze zespdl silownika
przesuwu osiowego (5) sktada sie z plyty mocowania silownika (59), w kidrej
centralnie wykonane jest gniazdo w ksztaicie cylindrycznego otworu, w ktérym
osadzony jest silownik elektros$rubowy przesuwu osiowego (62), ktéry
przymocowany jest do zewnetrznej powierzchni ptyty mocowania sitownika (59)
za pomocg pierscienia posredniego (60), za$ do drugiej powierzchni phyty
mocowania sitownika (59) przymocowane sg symetrycznie dwie tuleje (61a) i
(61b) mocowania stupow prowadzacych (12a) i‘(/1‘2b)‘

5. Walcarka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, 2e' zespét podtrzymujacy
wsad (10) sklada sig z dwoch jednakowych ‘podpdr (63a) i (63b), w ktorych
osadzona jest glowica podirzymujaca (64), za$ podpory (63a) i (63b) sktadajg
sie z podstawy (65) w ksztalcie ptaskiej piyty, do ktérej przymocowana jest
tuleja korpusu (66) i dodatkowo usztywniona jest przy pomocy zeber
usztywniajgcych (67), za$ glowica podtrzymujaca (64) sklada sie z dwdéch
ptaskich plyt (69a) i (69b), miedzy ktérymi znajduja sie wsporniki podtrzymujgce
(72), natomiast do dolnych powierzchni plaskich ptyt (69a) i (69b) na: ich
skrajnych koncach przymocowane sa ptyty (70a) i (70b), do ktérych z kolei
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przymocowane sg trzpienie (71a) i (71b), za$ na jednym koricu glowicy
podtrzymujacej] (64) osadzona jest tuleja wprowadzajac':a (73), ktdra na
powierzchni cylindrycznej przymocowana jest do wspornikdw: podtrzymujgcych
(72), i podparta przy pomocy zebra (74),

6. Walcarka wg zastrz. 1 znamienna tym, ze zespdl podtrzymujgcy wyrdb
(11) skiada sie z dwoch stupéw (75a) i (75b) do ktorych przymocowywany jest
zespdt plyty posredniej (76), w ktorej osadzony jest przesuwnie zespdt glowicy
podtrzymania wyrcbu (77), zas stupy (75a) i (75b) skiadaja sie z dwdch piyt
{(78a) i (78b), ktére przymocowane sg do powierzchni czotowych tulei stupa
(79), natomiast ptyta posrednia (76) skiada sie z ptaskiej ptyty (80), w kibérej
wykonane sg symetrycznie dwa skrajne gniazda oraz jedno gniazdo centraine,
przy czym w skrajnych gniazdach plaskiej ptyty (80) osadzone sa tuleje korpusu
(81a) i (81b), w ktorych znajduja sig tuleje prowadzace (82a) i (82b), zas zespot
gtowicy podtrzymania wyrobu (77) skiada sie z dwoch piyt (83a) i (B3b), w
ktorych wykonane sa skrajne gniazda, z osadzonymi w nich tulejami (86a) i
(86b), do ktérych przymocowane s3 zebra usztywniajace (93a) i (93b), zas
miedzy ptytami (83a) i (83b) znajduje sie stolik (84) w ksztalcie potowy tulei, do
ktorego dolnej czesci przymocowana jest pfyta (85), do ktérej przymocowana
jest tarcza (92), ktdra potgczona jest z wrzecionem sitownika elektrosrubowego
(88), ktoéry z kolei osadzony jest w centralnym gniezdzie ptaskiej plyty (80) i
przymocowany jest do jej dolnej powierzchni, zas w tulejach (V86a) i (86b)
zespolu glowicy podtrzymania wyrobu (77) znajdujq sie dwa stupy (87a) i (87b),
ktore osadzone sg przesuwnie w tulejach prowadzacych (82a) i (82b) plyty
posredniej (76), za$ sitownik elektrosrubowy (88) osmhiety Jjest przy pomocy.
ostony przedniej (89) i ostony tylnej (90), ktére przymocowane sa do ptaskiej
piyty (80); i dodatkowo polgczone ze sobg w dolnej czesci przy pomocy trzpieni
(91a) i (91b).

7. Walcarka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, ze zesp6t chwytaka wsadu
(14) skiada sie z korpusu (94), w ktorym w skrajnych tulejach (103a) i (103b)
osadzone sg dwie tuleje $lizgowe (99a) i (99b), za$ w tulei centrainej (102)
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korpusu (94) osadzona jest tuleja tozyskowa (103), w ktorej osadzone s3 dwa
tozyska stozkowe (108) i (109), w ktorych tozyskowany jest trzpien mocowania
uchwytu (107), za$ na gwintowanym czopie trzpienia mocowania uchwytu (107)
osadzona jest tarcza mocowania uchwytu (95), do kiore] przymocowany jest
czteroszczekwy uchwyt (96), w gniazdach ktérego znajduja sie cztery zespoly
szczek (100a), (100b), (100c) i (100d), za$ tuleja tozyskowa (105) zamknieta
jest od strony tarczy mocowania uchwytu (95) pokrywg (106), natomiast z
drugiej strony do tulei tozyskowej (105) przymocowany jest czujnik pomiaru sity
(97), w ktérego otworze zamocowany jest trzpien taczacy (98), ktéry potaczony
jest z wrzecionem sitownika elektrosrubowego przesuwu osiowego (62), zas
korpus (94) sktada sie z piyty (101), w kidrej w srodkowej czesci wykonane jest
jedno gniazdo w ksztalcie przelotowego otworu, w ktorym osadzona jest tuleja
centralna (102) oraz symetrycznie po obu stronach piyty (101) wykonane sg
dwa przelotowe gniazda w ktoérych osadzone sa skrajne tuleje (103a) i {103b),
przy czym ptyta (101) dodatkowo pofaczona jest ze skrajnymi tulejami (103a) i
(103b) oraz tulejg centralng (102) przy pomocy czterech zeber (104a), (104b),
(104c¢) i (104d).
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