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Wibrator elektromagnetyczny dwuuzwojeniowy

Przedmiotem wynalazku jest wibrator elektromagnetyczny dwuuzwojeniowy.

Z opisu zgtoszenia patentowego nr CN107363046 (A) znany jest
elektromagnetyczny wibrator hydrauliczny do rur. Sktada sie on z pokrywy,
regulatora, zrodia zasilania, ostony, cewki, elektromagnesu, sprezyny i miotka.
Pokrywa jest cylindryczna | wewnetrznie pusta, zaopatrzona w ograniczajgcy
pierscien kontrolny. Elektromagnes i mtot kotatkowy sg odpowiednio rozmieszczone
na dwoch konicach obudowy i sg oddalone od ograniczajgcego pierécienia
kontrolnego. Mtot kotatkowy jest zamocowany do sprezyny, dzieki czemu moze
wykonywaé ruch posuwisto-zwrotny w obudowie. Cewka jest owinieta wokot
elektromagnesu. Uzwojenie elektromagnesu jest wyposazone w kontroler i zrddto
zasilania. Kontroler, zrédto zasilania i cewka sg potaczone szeregowo. Kiedy
sterownik witgcza prad do cewki powoduje, ze elektromagnes dziata z przerwami, tak
ze przycigganie powoduje uderzenia mtota. Kiedy zrédto zasilania jest wytgczone,
sprezyna powoduje utozenie mtota w pierwotnym potozeniu.

Z opisu zgtoszenia patentowego nr CN107046355 (A) znany jest liniowy
wibrator. Gorna czes¢ mocujgca zawiera duzg obudowe i pierwszy magnes staty
zamocowany w gornej obudowie. Dolna cze$¢ mocujgca sktada sie z matej obudowy,
elastycznej ptytki drukowanej i drugiego magnesu statego przymocowanego do matej
obudowy. Czes¢ wibracyjna zawiera czes¢ elastyczna, powietrzng cewke, metalowg
ptytke i mase. Cze$¢ elastyczna wzajemnie tgczy czes$¢ wibracyjng i obudowe gbrna.
Pierwszy magnes trwaty i drugi magnes trwaty sg biegunowo utozone przeciwnie do
goérnej i dolnej powierzchni koncowej powietrznej cewki, a wtasciwosci magnetyczne
pierwszego magnesu trwatego i drugiego magnesu trwatego sg identyczne
z whasciwodciami magnetycznymi  bieguna magnetycznego przeciwnego do
powietrznej cewki. Masa jest umieszczona na obrzezu powietrznej cewki; metalowy
korpus jest umieszczony w powietrzne] cewce. Zewnetrzny zasilacz doprowadza
prad do cewki przez sterownik na ptytce drukowanej. Kiedy cewka jest zasilana,

metalowy korpus staje sie elektromagnesem.
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Znana jest z katalogu firmy Enes klisza magnetyczna, umozliwiajgca wizualng
kontrole potozenia linii granicznej pomiedzy biegunami magnesu trwatego (linii
miedzybiegunowej).

Celem wynalazku jest poprawa wydajnosci wibratora elektromagnetycznego
dwuuzwojeniowego.

Przedmiotem wynalazku jest wibrator elektromagnetyczny dwuuzwojeniowy.
Istotg wynalazku jest to, ze sktada sie z obudowy, wewnatrz ktdrej umieszczony jest
ruchomy magnes trwaty, ktbérego ptaszczyzna wyznaczona przez linie
miedzybiegunowg jest prostopadta do osi obudowy. Na obu koncach obudowy
umieszczone sg nieruchomo magnesy odpychajace, ktorych bieguny od strony
wnetrza obudowy sg jednoimienne z biegunami magnesu trwatego. Na zewnatrz
obudowy w sgsiedztwie magnesu trwatego znajdujg sie nieruchome uzwojenia
utozone po obu stronach linii miedzybiegunowej. W poblizu uzwojen znajdujg sie
czujniki.

Korzystnie, czujnik jest czujnikiem hallotronowym albo czujnikiem indukcyjnym.

Zaletg zastosowania wibratora elekiromagnetycznego dwuuzwojeniowego
wedtug wynalazku jest to, ze ma matg mase w stosunku do innych rozwigzan o tej
samej mocy i nie wystepujg w nim straty magnesowania rdzenia. Wibrator
charakteryzuje sie matym poborem mocy ze wzgledu na fakt bezposSredniego
oddziatywania przewodu z prgdem na pole magnesu trwatego.

Wynalazek zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku
w widoku perspektywicznym z wyrwaniem wibratora elekiromagnetycznego
dwuuzwojeniowego.

Wibrator elektromagnetyczny dwuuzwojeniowy w przyktadzie wykonania
przedstawionym na rysunku sktadat sie z obudowy 1 w ksztalcie rury zaslepionej
obustronnie. Rura wykonana byta ze szkia akrylowego i posiadata dtugo$s¢é 120 mm,
$rednice wewnetrzng 13 mm i $rednice zewnetrzng 16 mm. Wewnagtrz obudowy 1
umieszczony byt ruchomy, neodymowy magnes trwaty 2 — MW 12x50/N38 w ksztatcie
walca o $rednicy 12 mm i wysoko$ci 50 mm, ktdérego ptaszczyzna wyznaczona przez
linie miedzybiegunowg 2a byta prostopadta do osi obudowy 1. Na obu koncach
obudowy 1 umieszczone byty nieruchomo magnesy odpychajgce 3a, 3b -

MW 12x4/N38, ktérych bieguny od strony wnetrza obudowy byty jednoimienne
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z biegunami magnesu trwatego 2. Na zewnatrz obudowy 1 w sgsiedztwie magnesu
trwatego 2 znajdowaty sie nieruchome uzwojenia 4a, 4b, sktadajgce sie
piecdziesieciu zwojow miedzianego drutu nawojowego DN2E o $rednicy 0,5 mm,
utozone po obu stronach linii miedzybiegunowej 2a. W poblizu uzwojen 4a, 4b
znajdowaty sie czujniki 5a, 5b hallotronowe - AH3503, potgczone =z uktadem
sterowania, ktéry zmieniat kierunek przeptywu pradu przez uzwojenia 4a, 4b.
Dziatanie wibratora elektromagnetycznego dwuuzwojeniowego polega na tym,
ze prad doprowadzony do koincdw 6a, 6b uzwojen 4a, 4b, bezposrednio oddziatuje
z magnesem trwatym 2, powodujgc wytworzenie sity przesuwajgcej magnes trwaty 2
wzgledem uzwojen 4a, 4b w osi obudowy 1. W zalezno$ci od kierunku pradu
ptyngcego przez uzwojenia 4a, 4b, magnes trwaty 2 przemieszcza sie w strone
jednego z uzwojen 4a, 4b, do chwili wykrycia przez odpowiadajgcy mu czujnik 5a, 5b
- zmiany bieguna magnesu trwatego 2. Uktad sterowania przetgcza kierunek prgdu
ptyngcego przez uzwojenia 4a, 4b a magnes trwaty 2 przemieszcza sie¢ w strone
drugiego z uzwojen 4a, 4b. Zasilanie uzwojen 4a, 4b powoduje cykliczne ruchy
magnesu 2, ktéry swojg masg wprawia urzgdzenie w wibracje. Po wytgczeniu pradu
w uzwojeniach 4a, 4b, magnes trwaty 2 przesuwa sie do potozenia ustalonego sitami

odpychajgcymi magnesow odpychajacych 3a, 3b.



Wykaz oznaczen
1 - obudowa
2 - magnes trwaty
2a - linia miedzybiegunowa
3a - pierwszy magnes odpychajgcy
3b - drugi magnes odpychajacy
43 - pierwsze uzwojenie
4b - drugie uzwojenie
5a - pierwszy czujnik
5b - drugi czujnik
6a - koniec pierwszego uzwojenia

6b - koniec drugiego uzwojenia



