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Zastrzezenia patentowe

1. Czujnik do pomiaru sit wystepujacych w osi kota

jezdnego, zwlaszcza kota jezdnego podwozia samolotuy,

posiadajacy koto z opona, tozyska, tensometry, $ruby oraz czop,

znamienny tym, ze, skiada sie z elementu sprezystego (1)
z wystajgcym czopem (4), ktory potaczony jest z podpora
przednig (2a) tozyska przedniego (3a) i podporg tylng (2b)
tozyska tylnego (3b), za$ podpora przednia (2a) i podpora tylna
(2b) pofaczone sg ze sobg $rubami (6), natomiast fozysko
przednie (3a) posiada blokade (7) od strony czota czujnika, przy
czym na elemencie sprezystym (1) zamocowane sg tensometr
gorny sity pionowej (5a), tensometr doiny sity pionowej (5b),
tensometr prawy sity poziomej (5c), tensometr lewy sily
poziomej (5d), tensometr prawy momentu wokét osi pionowej
(5e), tensometr lewy momentu wokét osi pionowej (5f),
tensometr gorny momentu wokét osi poziomej (5g) i tensometr
dolny momentu wokot osi poziomej (5h), zas na fozysku
przednim (3a) i fozysku tylnym (3b) zamocowane jest koto
z opong (8).

2. Czujnik, wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze tensometr gorny sity pionowej (5a) jest potaczony
z tensometrem dolnym sity pionowej (5b), zas tensometr prawy
sity poziomej (5c) jest potaczony z tensometrem lewym sity

poziomej (5d), natomiast tensometr prawy momentu wokét osi
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pionowej (5e) jest potaczony z tensometrem lewym momentu
wokot osi pionowej (5f), przy czym tensometr gérny momentu
wokot osi poziomej (5g) jest potaczony z tensometrem dolnym

momentu wokét osi poziomej (5h).
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