10

15

20

25

30

1

Mechanizm hamujacy i pozycjonujacy smigto

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm hamujacy
i pozycjonujacego Smigto napedowe, zwlaszcza poziomo Smigto
dwutopatowe samolotu, napedzanego silnikiem elektrycznym.

Dotychczas znane sg i stosowane mechanizmy opisane w artykule

pt. ,Zespot napedowy modeli klasy F1B”, autorstwa Stanistawa Kopacza,
opublikowanym w czasopismie Modelarz, rok 1985, nr 5, str. 12 — 13 oraz
w artykule pt. ,Model z napedem gumowym klasy F1B A. Andriukowa,
autorstwa Stanistawa Kopacza, opublikowanym w czasopismie Modelarz,
rok 1987, numer 1, str. 12 — 13 a takze w ksigzce pt. ,Sekrety modeli
z napedem gumowym”, autorstwa Kazimierza tapinskiego, Wydawnictwa
Komunikacji i tacznosci, Wydanie drugie, Warszawa 1986, strony 43 — 50,
w ktérych hamulec $migta jest wyzwalany momentem napedowym silnika
gumowego.
Inne rozwigzanie opisano w ksigzce ,Sekrety modeli latajacych
z napedem elektrycznym”, autor Wiestaw Jakubowski, Wydawnictwa
Komunikacji i tacznosci, Warszawa 1985, strony 70 — 73, w ktorym
elektryczny silnik napedowy modelu latajgcego jest hamowany poprzez
zwarcie zaciskow elektrycznych silnika.

Celem wynalazku jest zahamowanie ruchu obrotowego $migta oraz
pozycjonowanie topat $migta w dowolnym zadanym potozeniu
w ptaszczyznie wirowania sSmigta

Istota mechanizmu hamujacy i pozycjonujacy Smigto napedowe,
zwlaszcza poziomo Smigto dwutopatowe samolotu, napedzane silnikiem,
posiadajgcego wat napedowy, wedtug wynalazku, jest to, ze wat
napedowy od strony silnika posiada cze$¢ cylindryczng, za ktérg znajduje
sie cze$C w ksztalcie stozka Scietego potgczona z piasta, na ktérej
zamocowane jest Smigto. Na wale napedowym w czesci cylindrycznej
osadzony jest synchronizator cierny, na ktérego zewnetrznej powierzchni

umieszczona jest sprezyna. Sprezyna od strony silnika styka sie
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z pierscieniem wewnetrznym elementu ustawiajgcego w postaci tulei
nastawnej z ramionami. Z powierzchnig czotowg elementu ustawiajgcego
od strony silnika styka sie sitownik.
Korzystnie synchronizator cierny potgczony jest 2z elementem
ustawiajgcym za pomocg wielowypustu.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest to, ze umozliwia zahamowanie
ruchu obrotowego $migta oraz pozycjonowanie topat $migta w dowolnym
zadanym potozeniu w ptaszczyznie wirowania $migta. Potozenie topat
S$migta wzgledem ptaszczyzny odniesienia moze by¢ ustawiane w stanie
spoczynku dowolnie, z krokiem katowym wynikajgcym 2z podziatki
wielowypustu prowadnicy. Wynalazek umozliwia zatrzymanie ruchu
obrotowego Smigta a takze wznowienie ruchu obrotowego smigta podczas
lotu.

Wynalazek zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia przekrd] wzdtuzny w pozycji
odblokowanej, zas fig. 2 — przekroj wzdtuzny w pozycji zablokowane;.

Wynalazek w postaci mechanizmu hamujgcego i pozycjonujgcego
$migto napedowe samolotu w przyktadzie wykonania sktada sie z watu
napedowego 1, ktory od strony silnika 2 elekirycznego posiada czesé
cylindryczng 1a, za ktorg znajduje sie czes¢ w ksztatcie stozka scietego 1b,
potgczona z piastg Smigta 3, na ktorej zamocowane jest dwuptatowe
Smigto 4. Na wale napedowym 1 w czesci cylindrycznej 1a oraz na czesci
w ksztatcie stozka Scietego 1b osadzony jest synchronizator cierny 5, na
ktdrego zewnetrznej powierzchni umieszczona jest sprezyna 6. Sprezyna
6 od strony silnika 2 elektrycznego styka sie z pierécieniem wewnetrznym
7a elementu ustawiajgcego 7 w ksztatcie tulei nastawczej 7b, z ramionami
7c. Sitowniki 9 styka sie z powierzchnig czotowg elementu ustawiajgcego
7d od strony silnika 2. Synchronizator cierny 5 potgczony jest z elementem
ustawiajacym 7 za pomoca wielowypustu 8. Smigto 4 zamocowane jest do

piasty Smigta 3 za pomocg podktadki 10 i nakretki 11.
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Mechanizm hamujacy i pozycjonujacy smigto 4 napedowe samolotu
dziata w ten sposob, ze sitownik 9 przesuwa element ustawiajgcy 7 wraz
z synchronizatorem ciernym 5 w Kierunku $migta 4, wdwczas
synchronizator cierny 5 styka sie z powierzchnig watu napedowego 1
w czesci w ksztalcie stozka Scietego 1b i zatrzymuje ruch obrotowy watu
napedowego 1 i dmigta 4, po czym element ustawiajacy 7 przesuwa sie
dalej w kierunku Smigta 4 do momentu, gdy ramiona element ustawiajacy
7c zostang umieszczone miedzy topatkami Smigta 4, co powoduje
ustawienie Smigta 4 w zadanej pozycji. Cofniecie sitownika 9 powoduje, ze
sprezyna 6 przesuwa element ustawiajgcy 7 w kierunku silnika 2
i nastepuje zwolnienie synchronizatora ciernego 5, po czym Smigto 4

wykonuje ruch obrotowy.
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Wykaz oznaczen
1 — wat napedowy
1a — cze$¢ cylindryczna watu napedowego
1b — cze$¢ w ksztalcie stozka Scietego watu napedowego
2 — silnik
3 — piasta
4 — Smigto
5 — synchronizator cierny
6 — sprezyna
7 — element ustawiajgcy,
7a — pierécien wewnetrzny elementu ustawiajgcego
7b — tuleja nastawna elementu ustawiajgcego
7¢c —ramie elementu ustawiajgcego
7d — powierzchnia czotowa elementu ustawiajgcego
8 — wielowypust
9 — sitownik
10 — podktadka
11 — nakretka



