Prostownik sterowany

Przedmiotem wynalazku jest prostownik sterowany stuigcy do zasilania
odbiornikéw i sieci napiecia statego, zwlaszcza o wartoéci przewyiszajacej

amplitude napiecia zasilajgcego.

Znany z opisu patentowego PL 167855 oraz European Patent Office 660 498
A2 20.12.1994 uktad wielofazowego prostownika sterowanego zawiera n
mostkow prostowniczych sterowanych jednofazowych , gdzie n jest liczbg
naturalng, przy czym kaidy diodowy mostek prostowniczy swym wyjsciem
statopragdowym wtgczony jest pomiedzy dwie gatezie mostka prostowniczego n-
fazowego oraz na wyjsciu statoprgdowym zawiera tacznik potprzewodnikowy.
Wejscie przemiennopradowe kazdego z mostkdw prostowniczych jednofazowych
jest wiaczone do Zrédta napiecia zasilajgcego mostek prostowniczy n-fazowy lub

przytagczone do napiecia fazowego.

Niedogodnoscig znanego uktadu PL 167855 jest to, ze nie ma moiliwosci
wytaczenia pradu zasilajgcego prostownik sterowany. Celem wynalazku jest

umozliwienie wytgczenia pradu zasilajacego prostownik sterowany.

Istota rozwigzania wedtug wynalazku polega na tym, ze mostek prostowniczy
jednofazowy zawiera co najmniej jedng gataz mostka przytaczong do wyjscia
statopragdowego majaca elementy prostownicze tyrystorowe, ktérych wspolny
zacisk jest potgczony ze Zrédtem napiecia przemiennego. Druga gataz mostka

ma elementy prostownicze diodowe.



Obcigzenie sklada sie z dwdch szeregowo potgczonych odbiornikéw z
rownolegle potaczonym kondensatorami, ktérych zacisk wspéiny jest potaczony
do zacisku przemiennonapigciowego gatezi zawierajgcej elementy prostownicze
diodowe. Do odbiornika sg potgczone réwnolegle dwa kondensatory szeregowe,
ktorych zacisk wspdlny jest potaczony do zacisku przemiennonapieciowego gatezi

zawierajacej elementy prostownicze diodowe.

Korzystnymi skutkami wynalazku sa mozliwos¢ regulacji poczatkowego
pradu tadowania elementéw pojemnosciowych w obwodzie napiecia statego oraz
mozliwoS¢ wytgczania pradu pobieranego przez prostownik z sieci napiecia

przemiennego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadach wykonania na
rysunkach, na ktérym fig.1 przedstawia schemat uktadu prostownika z jednym
napigciem statym na wyjsciu, fig.2 przedstawia schemat uktadu prostownika z
dwoma napigciami statymi na wyjsciu, a fig.3- schemat ukifadu prostownika z

jednym napieciem statym na wyjsciu i dwoma szeregowymi kondensatorami.

Uktad prostownika sterowanego wedtug fig. 1 ma na wejéciu zasilajgcym
wtaczony szeregowo ze irédtem V element indukcyjny Ld. Wyjscie elementu
indukcyjnego Ld jest potaczone z pierwszym zaciskiem al wejcia
przemiennonapigciowego prostownika sterowanego DP, ktérego drugi zacisk a2
jest potaczony ze Zrodiem napigcia V szeregowo potaczonego z elementem
indukcyjnym Ld. Do zacisku alprostownika sterowanego DP jest przytaczona gataz
z elementami prostowniczymi sterowanymi o komutacji zewnetrznej w postaci
tyrystorow DY1, DY2 a do drugiego zacisku a2 prostownika sterowanego DP jest
przytaczona gataz prostownika sterowanego z elementami prostowniczymi
niesterowanymi w postaci diod D13, D14. Z tymi gateziami elementéw

prostowniczych potaczony jest tgcznik pétprzewodnikowy D1, ktéry stanowi



przetaczajacy tranzystor mocy zwierajgcy i rozwierajagcy wyjscie statopradowe
prostownika sterowanego DP. Wyjscie statoprgdowe mostka prostowniczego DP
jest potaczone poprzez element prostowniczy niesterowany D15 z zaciskiem
wyjsciowym napiecia statego +Vdcl. Drugie wyjscie statopragdowe mostka
prostowniczego DP jest potaczone poprzez element prostowniczy niesterowany
D12 z drugim zaciskiem wyjSciowym napiecia statego —Vdc2. Do zaciskéw

wyjsciowych napiecia statego +Vdcl, -Vdc2 pofgczony jest réwnolegle do

odbiornika LOD element pojemnosciowy CD, w postaci kondensatora lub baterii

akumulatoréw.

Prostownik DP jest zasilany ze Zrédta napiecia przemiennego V poprzez
element indukcyjny Ld oraz poprzez element pomiarowy pradu DUPI, ktérego
wyjscie pomiarowe lad jest podawane do uktadu regulacji prostownika
sterowanego DS. Napigcie zasilajagce jest mierzone uktadem pomiarowym
napigcia DUPV, ktorego wyjscie pomiarowe Vad jest podawane do uktadu
regulacji DS. Wyjscie ST1 ukfadu regulacji DS steruje pracg dwustanowego
tacznika potprzewodnikowego D1. Sygnat z wyjscia SDY1 uktadu regulacji DS
steruje pracq tyrystora DY1. Sygnat z wyjécie SDY2 uktadu regulacji DS steruje
praca drugiego tyrystora DY2.

Uktad dziata w sposéb nizej opisany. Praca prostownika sterowanego
polega na sekwencyjnym przetaczaniu tacznika pétprzewodnikowego D1 przy
jednoczesnym podaniu ciagtego sygnatu z wyjscia SDY1 wyzwalajacego
przewodzenie tyrystora DY1 oraz przy jednoczesnym podaniu ciggtego sygnatu z
wyjscia SDY2 wyzwalajgcego przewodzenie drugiego tyrystora DY2. W chwili
czasowej, gdy przemienne napiecie zasilajace na zacisku al wzgledem napiecia na
zaciska2 osiggnie warto$¢ zero i po osiggnieciu warto$ci zerowej zaczyna narastaé

w kierunku wartosci dodatnich, nastepuje zwarcie tranzystora - facznika



4

potprzewodnikowego D1, powodujac narastanie pradu zasilajgcego  lad
pobieranego ze zrédta napiecia przemiennego V poprzez tyrystor DY1 i element
prostowniczy niesterowany D14 i magazynowanie energii elektrycznej w
elemencie indukcyjnym Ld. W chwili gdy prad lad przekroczy warto$é zadang Idr
nastgpuje wytaczenie tacznika pétprzewodnikowego D1 i energia zmagazynowana
w elemencie indukcyjnym Ld oraz energia elektryczna pochodzaca ze #rédta
napigcia zasilajacego V jest przekazywana do wyjscia mostka prostowniczego DP
poprzez tyrystor DYl i element prostowniczy niesterowany D15, element
pojemnosciowy CD i réwnolegle potgczony odbiornik LOD oraz poprzez elementy
prostownicze niesterowane D12 i D14. Podczas przekazywania energii ze zrodia
napigcia przemiennego V i energii zgromadzonej w elemencie indukcyjnym LD do
obwodu napigcia statego ztoionego z elementu pojemnosciowego CD oraz
odbiornika LODprad obwodu lad maleje. Z chwilg zmniejszenia pradu lad ponizej
wartosci zadanej Ird nastepuje ponowne zataczanie tacznika tranzystorowego D1
i zaczyna sig cykl ponownego kontrolowanego przekazywania energii z obwodu

napiecia przemiennego do obwodu napiecia statego.

W chwili czasowej, gdy przemienne napigcie zasilajgce na zacisku al
wzgledem zacisku a2 osiggnie wartos$¢ zero i po osiggnieciu wartoséci zerowej
zaczyna narasta¢ w kierunku wartosci ujemnych, nastgpuje zwarcie tranzystora w
postaci tacznika D1, powodujac narastanie pradu zasilajacego lad pobieranego ze
zrédta napiecia przemiennego V poprzez elementy prostownicze D13 iDY2i
magazynowanie energii elektrycznej w elemencie indukcyjnym Ld. W chwili gdy
prad lad przekroczy wartos¢ zadana Idr nastgpuje wylgczenie tacznika
potprzewodnikowego D1 i energia zmagazynowana w elemencie indukcyjnym Ld
oraz energia elektryczna pochodzaca ze irédta napigcia przemiennego V s3

przekazywane do wyjscia mostka prostowniczego DP poprzez element



prostowniczy niesterowane D13 i D15 oraz przez element prostowniczy
niesterowany D12 i przez tyrystor DY2.Nastepuje zasilanie elementu
pojemnosciowego CD i réwnolegle potaczonego odbiornika LOD. Podczas
przekazywania energii ze Zrédta napigcia przemiennego V i energii zgromadzone;j
w elemencie indukcyjnym LD do obwodu napigcia statego ztozonego z elementu
pojemnosciowego CD i réwnolegle potaczonego odbiornika LOD, prad obwodu lad
maleje. Z chwilg zmniejszenia pradu lad ponizej wartosci zadanej Ird nastepuje
ponowne zafaczanie tgcznika pétprzewodnika D1 i zaczyna sie cykl ponownego

kontrolowanego przekazywania energii z obwodu napiecia przemiennego do

obwodu napiecia statego.

Jezeli prad zasilajgcy lad przekroczy warto$é zadang icl to nastapi
wytaczenie sygnatéw na wyjsciach SDY1 i SDY2 podawanych na bramki tgcznikow
o komutacji zewnetrznej tyrystoréw DY1 i DY2 powodujac, w wyniku zaniku
pradu wywotanego napigciem przemiennym zablokowanych tyrystorow, to
nastgpuje wyfaczenie pradu zasilajgcego prostownik sterowany DP. Wytaczenie
sygnatow wyzwalajacych tyrystoréw DY1 i DY2 nastgpi réwniez na skutek podania
sygnatu Ic2 na wejscie ukfadu regulacji DS. Wytaczenie pradu zasilajgcego
poprzez komutacje zewnetrzng tyrystoréw jest bardzo szybkie gdyz nie trwa
dtuzej niz potowa okresu napiecia zasilajacego Funkcja wylaczenia pradu
zasilajgcego poprzez tyrystory jest bardzo korzystna dla zapobiegniecia

negatywnym skutkom przecigzen i zwar¢.

Ponadto fazowe sterowanie pracy tyrystoréow DY1 i DY2 pozwala na
kontrolowane tadowanie elementu pojemnosciowego CD w chwili przytaczenia

prostownika sterowanego do zrédta napiecia przemiennego V.

Uktad prostownika sterowanego wedtug fig. 2 ma na wejsciu zasilajgcym

wiaczony szeregowo ze Zrédtem V element indukcyjny Ld. Wyijscie elementu



indukcyjnego  Ld jest potaczone z pierwszym zaciskiem al wejscia
przemiennonapigciowego prostownika sterowanego DP, ktérego drugi zacisk a2
jest potaczony ze Zrédtem napigcia V oraz z zaciskiem 0 powstatym poprzez
podziat napigcia wyjéciowego z uzyciem dwéch kondensatoréw CD1, CD2, do
ktorych potaczone s réwnolegle odbiorniki LO1, LO2. Do zacisku al prostownika
sterowanego DP jest przytaczona gatagi z elementami prostowniczymi
sterowanymi o komutacji zewnetrznej w postaci tyrystoréw DY1, DY2 a do
drugiego zacisku a2 prostownika sterowanego DP jest przytaczona gataZ
prostownika sterowanego z elementami prostowniczymi niesterowanymi w
postaci diod D13, D14. Z tymi gateziami elementéw prostowniczych potaczony jest
tacznik pdtprzewodnikowy D1, ktdry stanowi przefaczajacy tranzystor mocy
zwierajacy i rozwierajgcy wyjscie statopragdowe prostownika sterowanego DP.
Wyjscie statopragdowe mostka prostowniczego DP jest potaczone poprzez element
prostowniczy niesterowany D15 z zaciskiem wyjSciowym napiecia statego +Vdcl.
Drugie wyjscie statopragdowe mostka prostowniczego DP jest potaczone poprzez
element prostowniczy niesterowany D12 z drugim zaciskiem wyjsciowym napiecia

statego —Vdc2.

Prostownik DP jest zasilany ze Zrédta napiecia przemiennego V poprzez
element indukcyjny Ld oraz poprzez element pomiarowy pradu DUPI, ktérego
wyjécie pomiarowe lad jest podawane do uktadu regulacji prostownika
sterowanego DS. Napigcie zasilajgce jest mierzone ukiadem pomiarowym
napigcia DUPV, ktérego wyjscie pomiarowe Vad jest podawane do ukfadu
regulacji DS. Wyjscie ST1 ukfadu regulacji DS steruje pracg dwustanowego
tacznika potprzewodnikowego D1. Sygnat z wyjécia SDY1 uktadu regulacji DS

steruje pracg tyrystora DY1. Sygnat z wyjécie SDY2 uktadu regulacji DS steruje
pracq drugiego tyrystora DY2.
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Ukfad dziata w sposdb nizej opisany. Praca prostownika sterowanego
polega na sekwencyjnym przetaczaniu tacznika pétprzewodnikowego D1 przy
jednoczesnym podaniu ciggtego sygnatu z wyjscia SDY1 wyzwalajacego
przewodzenie tyrystora DY1 oraz przy jednoczesnym podaniu ciggtego sygnatu z
wyjscia SDY2 wyzwalajgcego przewodzenie drugiego tyrystora DY2. W chwili
czasowej, gdy przemienne napiecie zasilajace na zacisku al wzgledem napiecia na
zaciska 2 osiggnie warto$¢ zero i po osiagnieciu wartoéci zerowej zaczyna
narasta¢ w kierunku wartosci dodatnich, nastepuje zwarcie tranzystora - tgcznika
potprzewodnikowego D1, powodujgc narastanie pradu zasilajgcego lad
pobieranego ze Zrédta napiecia przemiennego V poprzez tyrystor DY1 i element
prostowniczy niesterowany D14 i magazynowanie energii elektrycznej w
elemencie indukcyjnym Ld. W chwili gdy prad lad przekroczy warto$¢ zadang Idr
nastgpuje wytaczenie facznika pétprzewodnikowego D1 i energia zmagazynowana
w elemencie indukcyjnym Ld oraz energia elektryczna pochodzgca ze Zrddta
napiecia zasilajgcego V jest przekazywana do wyjécia mostka prostowniczego DP
poprzez tyrystor DY1 i element prostowniczy niesterowany D15, do elementu
pojemnosciowego CD1 i odbiornika LO1 oraz poprzez elementy prostownicze
niesterowane D12 i D14. Podczas przekazywania energii ze irédfa napiecia
przemiennego V i energii zgromadzonej w elemencie indukcyjnym Ld do obwodu
napigcia statego zawierajgcego element pojemnosciowy CD2 oraz odbiornik LO2
prad obwodu lad maleje. Z chwilg zmniejszenia pradu lad ponizej wartoéci
zadanej Ird nastepuje ponowne zataczanie tacznika tranzystorowego D1 i zaczyna
sig cykl ponownego kontrolowanego przekazywania energii z obwodu napiecia

przemiennego do obwodu napiecia statego.

Jezeli prad zasilajagcy lad przekroczy wartoéé zadang Icl to nastgpi

wytgczenie sygnatéw na wyjsciach SDY1 i SDY2 podawanych na bramki
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tyrystorow DY1 i DY2 powodujac, w wyniku zaniku pradu wywotanego napieciem
przemiennym zablokowanych tyrystoréw, to nastepuje wytgczenie pradu
zasilajgcego prostownik sterowany DP. Wytaczenie sygnatéw wyzwalajacych
tyrystory DY1 i DY2 nastapi rowniez na skutek podania sygnatu Ic2 na wejicie
uktadu regulacji DS. Wylaczenie pradu zasilajgcego  poprzez komutacje
zewngtrzng tyrystorow jest bardzo szybkie gdyz nie trwa dtuzej niz potowa okresu
napigcia zasilajgcego Funkcja wytgczenia pradu zasilajgcego poprzez tyrystory jest

bardzo korzystna dla zapobiegnigcia negatywnym skutkom przecigzen i zwar¢.

Ponadto fazowe sterowanie pracg tyrystorow DY1 i DY2 pozwala na
kontrolowane tadowanie elementéw pojemnosciowychCD1, CD2 w chwili

przytaczenia prostownika sterowanego do Zrédta napiecia przemiennego V.

Uktad prostownika sterowanego wedtug fig. 3 ma na wejsciu zasilajgcym
wlaczony szeregowo ze irédtem V element indukcyjny Ld. Wyjécie elementu
indukcyjnego Ld jest potaczone z pierwszym zaciskiem al wejscia
przemiennonapigciowego prostownika sterowanego DP, ktérego drugi zacisk a2
jest pofaczony ze Zrodiem napigcia V oraz z zaciskiem 0 powstatym poprzez
podziat napiecia wyjsciowego z uzyciem dwdch kondensatoréow CD1, CD2, a do
wyjscia prostownika sterowanego DP jestdotaczonyodbiornik LO. Do zacisku
alprostownika sterowanego DP jest przylaczona gata? z elementami
prostowniczymi sterowanymi o komutacji zewnetrznej w postaci tyrystoréw DY1,
DY2a do drugiego zacisku a2 prostownika sterowanego DP jest przytgczona gatai
prostownika sterowanego z elementami prostowniczymi niesterowanymi w
postaci diod D13, D14. Z tymi gateziami elementéw prostowniczych potaczony jest
tacznik potprzewodnikowy D1, ktéry stanowi przetgczajgcy tranzystor mocy
zwierajacy i rozwierajacy wyjscie statopragdowe prostownika sterowanego DP.

Wyjscie statoprgdowe mostka prostowniczego DP jest potaczone poprzez element



prostowniczy niesterowany D15 z zaciskiem wyj$ciowym napiecia statego +Vdc1.
Drugie wyjscie stalopragdowe mostka prostowniczego DP jest pofaczone poprzez
element prostowniczy niesterowany D12 z drugim zaciskiem wyj$ciowym napiecia

statego —Vdc2.

Prostownik DP jest zasilany ze Zrddta napiecia przemiennego V poprzez
element indukcyjny Ld oraz poprzez element pomiarowy pradu DUPI, ktérego
wyjscie pomiarowe lad jest podawane do ukfadu regulacji prostownika
sterowanego DS. Napiecie zasilajgce jest mierzone uktadem pomiarowym
napigcia DUPV, ktérego wyjscie pomiarowe Vad jest podawane do uktadu
regulacji DS. Wyjscie ST1 ukfadu regulacji DS steruje pracg dwustanowego
tacznika poétprzewodnikowego D1. Sygnat z wyjécia SDY1 uktadu regulacjiDS
steruje pracy tyrystora DY1. Sygnat z wyjscie SDY2 ukiadu regulacji DS steruje
praca drugiego tyrystora DY2.

Uktad dziata w sposéb nizej opisany. Praca prostownika sterowanego
polega na sekwencyjnym przetgczaniu facznika pétprzewodnikowego D1 przy
jednoczesnym podaniu ciggtego sygnatu z wyjscia DY1S wyzwalajgcego
przewodzenie tyrystora DY1 oraz przy jednoczesnym podaniu ciggtego sygnatu z
wyjscia SDY2 wyzwalajgcego przewodzenie drugiego tyrystora DY2. W chwili
czasowe]j, gdy przemienne napiecie zasilajgce na zacisku al wzgledem napiecia na
zacisku a2 osiggnie warto$¢ zero i po osiagnieciu wartosci zerowej zaczyna
narasta¢ w kierunku wartosci dodatnich, nastepuje zwarcie tranzystora - tacznika
potprzewodnikowego D1, powodujagc narastanie pradu =zasilajgcego  lad
pobieranego ze Zrédta napigcia przemiennego V poprzez tyrystor DY1 i element
prostowniczy niesterowany D14 i magazynowanie energii elektrycznej w
elemencie indukcyjnym Ld. W chwili gdy prad lad przekroczy warto$¢ zadang Idr

nastepuje wylaczenie tacznika potprzewodnikowego D1 i energia Zmagazynowana
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w elemencie indukcyjnym Ld oraz energia elektryczna pochodzaca ze irédia
napigcia zasilajgcego V jest przekazywana do wyjscia mostka prostowniczego DP
poprzez tyrystor DY1 i element prostowniczy niesterowany D15, do elementu
pojemnosciowego CD1. Podczas przekazywania energii ze Zrédta napiecia
przemiennego V i energii zgromadzonej w elemencie indukcyjnym Ld do obwodu
napigcia statego zawierajgcego element pojemnosciowy CD2 oraz odbiornik LO2
prad obwodu lad maleje. Z chwilg zmniejszenia pradu lad ponizej wartosci
zadanej Ird nastepuje ponowne zatgczanie tacznika tranzystorowego D1 i zaczyna
si¢ cykl ponownego kontrolowanego przekazywania energii z obwodu napiecia

przemiennego do obwodu napiecia statego.

W chwili czasowej, gdy przemienne napiecie zasilajace zacisk a2 osiagnie
warto$¢ zero i po osiggnieciu wartosci zerowej zaczyna narasta¢ w kierunku
wartosci ujemnych, nastepuje zwarcie tranzystora w postaci facznika D1,
powodujac narastanie pradu zasilajgcego lad pobieranego ze irédta napiecia
przemiennego V poprzez elementy prostownicze DY2 i D13 i magazynowanie
energii elektrycznej w elemencie indukcyjnym Ld. W chwili gdy prad lad
przekroczy warto$¢ zadang Idr nastgpuje wyfaczenie tgcznika D1 i energia
zmagazynowana w elemencie Ld oraz energia elektryczna pochodzaca ze rédta
napiecia zasilajgcego V jest przekazywana do wyjécia mostka prostowniczego DP
poprzez element prostowniczy DY2 i element D12 do elementu pojemnosciowego
CD2, ktory poprzez szeregowo wiaczony element pojemnosciowy CD1 przekazuje
energie do odbiornik LO. Podczas przekazywania energii ze Zrédta V i energii
zgromadzonej w elemencie indukcyjnym Ld do obwodu napiecia statego
zawierajgcego element pojemnosciowy CD2, element pojemnosciowy
CDldoodbiornik LO, prad obwodu lad maleje. Z chwilg zmniejszenia pradu lad

ponizej wartosci zadanej Ird nastgpuje ponowne zatgczanie tacznika
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tranzystorowego D1 i zaczyna sig cykl ponownego kontrolowanego przekazywania

energii z obwodu napigcia przemiennego do obwodu napiecia statego.

Jezeli prad zasilajacy lad przekroczy warto$é zadang Icl to nastgpi
wytgczenie sygnatéw na wyjsciach SDY1 i SDY2 podawanych na bramki tyrystorow

DY1 i DY2 powodujac, w wyniku zaniku pradu wywotanego napieciem

przemiennym zablokowanych tyrystoréw, to nastepuje wylaczenie pradu
zasilajgcego prostownik sterowany DP. Wytaczenie sygnatéw wyzwalajgcych
tyrystorow DY1 i DY2 nastapi rowniez na skutek podania sygnatu Ic2 na wejscie
uktadu regulacji DS. Wylaczenie pradu zasilajgcego  poprzez komutacje
zewnetrzng tyrystoréw jest bardzo szybkie gdyz nie trwa diuzej niz potowa okresu
napigcia zasilajagcego. Funkcja wytaczenia pradu zasilajacego poprzez tyrystory

jest bardzo korzystna dla zapobiegniecia negatywnym skutkom przecigzen i zwar¢.

Ponadto fazowe sterowanie pracy tyrystoréw DY1 i DY2 pozwala na
kontrolowane tadowanie elementéw pojemnosciowychCD1, CD2 w chwili

przytaczenia prostownika sterowanego do zrédta napiecia przemiennego V.

Uktad zgodnie z wynalazkiem pozwala na ksztattowanie pobieranego pradu
ze zrédta przemiennonapieciowego woéwczas gdy elementy prostownicze
sterowane o komutacji zewnetrznej — tyrystory s wysterowane do stanu
przewodzenia. Wéweczas gdy sterowany tacznik potprzewodnikowy jest w stanie
przewodzenia nastepuje zwarcie obwodu zasilania ze #rédia napiecia
przemiennego i prad Zrédta narasta. Z chwilg wyfaczenia sterowanego tacznika
potprzewodnikowego prad Zrédta napiecia przemiennego zamyka sie poprzez
jedng z diod oraz poprzez element prostowniczy sterowany o komutacji
zewngtrznej — tyrystor mostka jednofazowego prostowniczego oraz poprzez co
najmniej jedng z diod gatezi uktadu prostowniczego, zrodto napiecia

przemiennego, poprzez element indukcyjny pofaczony szeregowo ze #rédtem
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napigcia przemiennego, element pojemnosciowy lub Zrédto napiecia statego i
rownolegly odbiornik. W ten sposdb poprzez tadownie elementu
pojemnosciowego oraz zasilanie odbiornika nastepuje przekazywanie energii z
obwodu przemiennonapieciowego do obwodu napiecia statego. Z chwilg
przerwania sygnatéw wyzwalajgcych elementy prostownicze sterowane
tyrystorowe o komutacji zewnetrznej, prad Zrédfa napiecia przemiennego zanika i
po uzyskaniu pradu wartosci zero element prostowniczy o komutacji zewnetrznej
—tyrystor nie jest w stanie uzyskac stanu przewodzenia wskutek czego nastepuje
odtaczenie obwodu napiecia przemiennego od obwodu napiecia statego a prad
obwodu napiecia statego zanika i po roztadowaniu elementéw pojemnosciowych

WYynosi zero.



