SYSTEM ZRASZANIA Z AUTOMATYCZNYM WYBOREM JEGO
INTENSYWNOSCI, STEROWANY WIELKOSCIA WYSTEPUJACEGO
STEZENIA METANU

Przedmiotem wynalazku jest system zraszania z automatycznym wyborem jego
intensywnosci, uruchamiany w zaleznosci od wielkosci stgzenia metanu, przeznaczony do
zastosowania w gorniczych maszynach urabiajacych, zwlaszcza w  kombajnach
chodnikowych.

Znany jest z opisu wzoru uzytkowego nr PL 66115 Y1 system zraszania kombajnu
weglowego posiadajacy dwa uklady powietrzno-wodnego zraszania: zewngtrzny
z umieszczonymi na ramionach dwuczynnikowymi dyszami zraszajacymi oraz
wewnetrzny z dyszami usytuowanymi na platach i od ociosowych tarczach organéw
urabiajacych kombajnu. Rozwiazanie charakteryzuje si¢ tym, ze dwuczynnikowe dysze
zraszajace zewngtrznego ukladu potaczone sa przewodami niezaleznie z wodng magistrala
oraz magistrala sprezonego powietrza. Natomiast dysze wewngtrznego wodno-
powietrznego ukladu zraszania potaczone sg , za posrednictwem kanaléw w organach
kombajnu i przewodow umieszczonych na kombajnie, z mieszalnikiem wody i spr¢zonego
powietrza, ktory jest bezposrednio polaczony z wodna magistralg i magistralg sprezonego
powietrza.

Znany jest takze z opisu zgloszenia wynalazku P - 393982 uklad zraszajacy, ktorego
istota polega na zastosowaniu w obszarze/obszarach Zrodet zapylenia czujnika/czujnikéw
pylu, ktorych wejscia sa wlaczone w obwdd przenoszacy sygnaty elektryczne z czujnika
uruchomienia napedu maszyny urabiajacej lub tadujacej, natomiast wyjscia sa potaczone
przewodami przenoszacymi sterujace impulsy elektryczne z cyfrowego zespotu
sterowniczego. Sterowniczy zespot jest z kolei polaczony przewodami przenoszacymi
impulsy sterujace z usytuowanymi w galeziach przeplywu medium zraszajacego elektro-
rozdzielaczami lub regulatorami przeptywu, za posrednictwem ktorych jest realizowany
przeptyw medium zraszajacego do zestawdow dysz usytuowanych w poszczegdlnych

obszarach zapylenia. Jednocze$nie, na drodze przeptywu mediow do zestawu dysz
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zraszajacych, znajdujg si¢ sterowane cisnieniem wody wodne zawory zwrotne oraz
powietrzne zawory zwrotne, a takze do centralnego przewodu wodnego zasilajacego uktad
wlaczony jest progowy czujnik cisnienia, ktéry jest polaczony przewodem sterowniczym
z cyfrowym zespolem sterowniczym.

Jeszcze inne rozwigzanie znane jest z opisu patentu nr PL 217480, gdzie
przedstawiono rozdzielacz sektorowy posiadajgcy nieruchomy pierscien z obwodowym
rowkiem umieszczony wewnatrz obrotowej glowicy urabiajacej kombajnu. Pierscien ten
od strony rowka przylgowo wspéipracuje z szczelnie przesuwajacymi si¢ suwakami,
posiadajacymi przeptywowy otwdr, rozmieszczonymi obwodowo w kadlubie glowicy
urabiajacej. W czasie obrotu glowicy kolejne otwory suwakéw sa okresowo potlaczone
przeplywowo z rowkiem nieruchomego pierscienia. Suwaki opieraja sie czolowo z jednej
strony o sprezysty element, a z drugiej strony przylegaja szczelnie do czotowe]
powierzchni pierscienia nieruchomego wzgledem obracajacego si¢ kadtuba.

Taka konstrukcja powoduje, ze istnieje mozliwo$¢ uzaleznienia
intensywnosci zraszania instalacji od wielkosci wystgpujacego stezenia metanu
w wyrobisku oraz w przypadku nie dziatania sektorowego zraszania wewngtrznego
z glowic urabiajacych mozliwos¢ ciaglego smarowania uszczelnien rozdzielacza
sektorowego.

Zastosowanie systemu wedlug wynalazku, poprzez automatyczny wybor
intensywnosci zraszania, moze znaczaco wpltywac na wzrost bezpieczenstwa prowadzenia
prac eksploatacyjnych w podziemnym gérnictwie, zwlaszcza przy drazeniu kombajnami

wyrobisk korytarzowych.

Celem wynalazku jest system, ktory, poprzez automatyczny wybér intensywnosci
zraszania, moze znaczaco wplywa¢ na wzrost bezpieczefistwa prowadzenia prac
eksploatacyjnych w podziemnym gornictwie, zwlaszcza przy drazeniu kombajnami

wyrobisk korytarzowych.

System zraszania z automatycznym wyborem jego intensywnosci, sterowany
wielkoscia wystgpujacego stezenia metanu umozliwia  automatyczne, alternatywne
uruchamianie zraszania zewnetrznego lub sektorowego wewnetrznego w zaleznosci od

wielkosci stezenia metanu w przodku chodnikowym urabianym kombajnem.

Urzadzenie posiada czujnik wielkosci stezenia metanu, wystepujacego
w wyrobisku goérniczym, polaczony sterowniczymi przewodami z elektrozaworem
otwierajacym i zamykajacym przeptyw czynnika zraszajacego do zewnetrznego zraszania

z zraszajacej baterii oraz niezaleznie polaczony sterowniczymi przewodami
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z elektrozaworem otwierajacym i zamykajacym przeptyw czynnika zraszajagcego do
wewnetrznego zraszania z dysz zraszajacych umieszczonych na urabiajacych
glowicy/glowicach  przy czym na doplywie zraszajacego czynnika do kazdej

z urabiajacych glowic umieszczony jest jednokierunkowy zawor.

W urzadzeniu czujnik wielkosei stgzenia metanu potaczony jest bezposrednio

z cewkami elektrozaworéw lub za posrednictwem dodatkowego sterownika.

Na doptywie zraszajacego czynnika do kazdej z urabiajacych glowic wyposazonej
w znany sektorowy rozdzielacz czynnika zraszajacego, umieszczony jest dlawik oraz
jednokierunkowy zawér a doplywowy otwor sektorowego rozdzielacza potaczony jest
z kanalem/kanalami doprowadzajgcymi czynnik zraszajacy w obszar uszczelnien
sektorowego rozdzielacza.

Rozwiazanie wedlug wynalazku pokazano w przyktadowym wykonaniu na rysunku,
gdzie fig.1 obrazuje uproszczony schemat systemu zraszania w zastosowaniu do
chodnikowego kombajnu wyposazonego w poprzeczne glowice urabiajace, a fig.2
przedstawia polowe przekroju osiowego urabiajacej glowicy wyposazonej w sektorowy
uktad zraszania z ciaglym smarowaniem/nawilzaniem uszczelnien rozdzielacza
sektorowego.

Jak pokazano na rysunku na fig.1 system zraszania wedlug wynalazku sklada si¢
z zewnetrznego zraszania z zraszajacej baterii 1 umieszczonej na kombajnowym
wysiggniku oraz zraszania sektorowego wewnetrznego z dysz usytuowanych
na urabiajacych glowicach 2 kombajnu. Zasilanie woda zewnetrznego i wewnetrznego
zraszania odbywa si¢ niezaleznie przewodami 14, ktére przedstawiono liniami cigglymi,
odpowiednio poprzez elektrozawér 3 oraz poprzez elektrozawdr 4. Kierunek przeptywu
wody w przewodach 14 okreslono strzatkami. Cewki elektrozaworu 3 sa polaczone
elektrycznie sterowniczymi przewodami 15, przedstawionymi liniami przerywanymi,
z czujnikiem 5. Z czujnikiem 5 potaczone sa rowniez cewki elektrozaworu 4 za pomocy
sterowniczych przewodow 16. Doplyw wody z elektrozaworu 4 do kazdej z urabiajacych
glowic 2 odbywa si¢ oddzielnie poprzez jednokierunkowy zawor 6.

Elektrozawor 3 jest réwniez potaczony przeptywowo bezposrednio, z pominieciem
zraszajacej baterii 1, oddzielnie z kazda 2z urabiajacych glowic 2 poprzez
przyporzadkowany jej dtawik 7 i jednokierunkowy zawor 8.

Jak pokazano na fig.2 woda do kazdej urabiajacej glowicy 2 dostaje si¢ kréécem 9,
ktory potaczony jest z otworem 10 znanego sektorowego rozdzielacza 11. Otwor 10

polaczony jest przeptywowo ze smarujacymi kanalami 12 doprowadzajacymi wode do
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uszczelnien 13 sektorowego rozdzielacza 11. W zaleznosci od potrzeb moze byé
zastosowany jeden lub wigcej smarujacych kanatow 12.

Dzialanie systemu zapewnia, ze intensywno$¢ zraszania uzalezniona jest od
wielkosci stgzenia metanu wystgpujacego w obszarze urabiajacych glowic 2. Gdy
stezenie metanu jest mniejsze od 0,5 % czujnik 5 przekazuje przewodem 15 odpowiedni
sygnat do elektrozaworu 3 powodujac otwarcie przeplywu wody 1 uruchomienie
zewngtrznego zraszania z baterii 1. Ponadto ograniczona czes¢ wody doptywa do
dlawikow 7 otwiera zawory 8 i przedostaje sie kré¢cem 9 do otworu 10 sektorowego
rozdzielacza 11.0twor 10 potaczony jest z kanatami 12, dzieki czemu woda doptywa
w obszar uszczelnien 13 sektorowego rozdzielacza 11 zapewniajac ich stale smarowanie
poprzez nawilzanie.

Z chwila osiagnigcia lub przekroczenia w urabianym wyrobisku wielkosci 0,5 %
stezenia metanu nastgpuje reakcja czujnika 5, ktdry poprzez sygnal przestany
przewodem 16 do elektrozaworu 4, powoduje otwarcie przeplywu wody przez
elektrozawor 4 i uruchomienie bardziej intensywnego zraszania wewnetrznego z dysz
zraszajacych umieszczonych na urabiajacych gtowicach 2.

Czujnik 5 wielkosci stgzenia metanu moze by¢ potaczony pradowo bezposrednio
z cewkami elektrozaworéw 3 i 4 lub polaczony z nimi za posrednictwem dodatkowego
nie pokazanego na rysunku sterownika.

W obiegu zraszania moze znalezé zastosowanie inny czynnik zraszajacy, jak na
przyklad mieszanina wody i sprezonego powietrza lub mieszanina wody z dodatkiem
srodka zwilzajacego.

System zraszania wedlug wynalazku moze byé réwniez skojarzony ze znanym
ukladem sterujacym intensywnoscig zraszania, opartym o czujnik wielko$ci stezenia
zapylenia.

System sklada si¢ z:

1 — bateria zraszajaca,

2 - glowica urabiajaca,

3 - elektrozawor,

4 — elektrozawor,

5 — czujnik st¢zenia metanu,
6 — zawOr jednokierunkowy,
7 — dtawik przeptywu,

8 — zawor jednokierunkowy,
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9 - krociec,

10 — otwor sektorowego rozdzielacza,

11 — sektorowy rozdzielacz,

12 — smarujacy kanat,

13 — uszczelnienia sektorowego rozdzielacza,
14 — przewo6d wodny,

15 —przewod sterowniczy,

16 - przewod sterowniczy.

Dziatanie urzadzenia rozpoczyna si¢ w momencie uruchomienia glowicy
urabiajacej kombajnu chodnikowego przy jednoczesnym pomiarze stezenia metanu
w powietrzu kopalnianym. Czynnik zraszajacy podawany pod ci$nieniem z magistrali
zasilajacej po otwarciu elektrozaworu 3 przez czujnik 5 podawany jest przewodami 14
bezposrednio do zewnetrznej baterii zraszajacej 1 usytuowanej na kombajnowym
wysiegniku. Ci$nienie czynnika zraszajacego powoduje jego rozpylanie przez dysze
z baterii 1 oraz przechodzac przez dlawiki 7 cisnienie czynnika maleje i poprzez
sektorowy rozdzielacz 11 i smarujacy kanat 12 dostarcza czynnik zraszajacy jako Srodek
smarujacy uszezelnienie 13 sektorowego rozdzielacza, zmniejszajac tym samym tarcie na

uszezelnieniu podczas obrotu glowicy urabiajace;.

Po przekroczeniu st¢zenia metanu powyzej zadanej wartosci 0,5% czujnik 5
otwiera elektrozawér 4 umozliwiajac przeplyw czynnika zraszajacego poprzez
przewody 14 do sektorowego rozdzielacza 11 wiaczajac tym samym funkcje zraszania

wewnetrznego na organie urabiajacym 2.
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