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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest blokada regulowana systemu posuwu gorniczego kombajnu Scia-
nowego, stuzgca do Sciskania ze sobg segmentoéw zebatki, tworzgcych system posuwu kombajnu $cia-
nowego typu KOMTRACK.

Znany jest bezciegnowy mechanizm posuwu kombajnu weglowego POLTRAK gdzie w ciggniku
kombajnowym fancuchowe koto napedowe zastgpiono kotem zebatym wspétpracujagcym z zebatkg pro-
stg (zebatkg drabinkowsg, drabinkg) mocowang przegubowo do zastawek przenosnika $scianowego.

Dtugosc¢ odcinkdéw zebatki drabinkowej jest dostosowana do dtugosci rynien przenosnika. Odcinki
zebatki sg zawieszone na ciegnach dwu-przegubowych mocujgcych te odcinki do zastawek przeno-
$nika. Odcinki zebatki sg taczone do zaczepdw, ktére zapewniajg elastyczne potgczenie przez zasto-
sowanie wktadek gumowych. Koto napedowe ciggnika wchodzi w zazebienie z zebatkg drabinkowa.
Ciaggnik kombajnu w tym ukfadzie jest wyposazony dodatkowo w prowadnik naprowadzajgcy segmenty
drabinkowej zebatki na wymagang wysokos¢ i wtasciwg odlegtos¢ w stosunku do kota napedowego.
Dzieki temu koto napedowe ma state warunki zazebienia sie z zebatkg drabinkowsg, niezaleznie od po-
fatdowan wyrobiska $cianowego oraz przegie¢ przenosnika zgrzebtowego.

Znany jest bezciegnowy mechanizm posuwu kombajnu weglowego Eicotrack z zebatkg (dra-
binkg) usytuowang poziomo w zastawce przenosnika. Odcinki drabinki, sg mocowane do wspornikéw
zastawek przenosnika zgrzebtowego w sposob sztywny. Koto napedowe ciggnika usytuowane pionowo
swoimi zebami wchodzi w zazebienie z poziomo ustawionymi sworzniami drabinki wymuszajgc prze-
mieszczanie kombajnu. Po drabince przemieszcza sie slizgowo prowadnik kombajnu zapewniajgcy
state warunki zazebienia pomiedzy kotem napedowym a drabinkg.

Niedogodnoscig przedstawionego mechanizmu posuwu jest to, ze podczas przemieszczania sie
kota z jednego segmentu zebatki na drugi, jak réwniez w wyniku zmiany potozenia cztonéw przenosnika
zaréwno w poziomie jak i w pionie, pomiedzy skrajnymi sworzniami sgsiednich segmentéw zebatki po-
dziatka ulega nadmiernemu zwiekszeniu lub zmniejszeniu. Zmiana podziatki pomiedzy segmentami ze-
batki powoduje zwiekszone zuzycie kota napedowego oraz przedwczesne zuzycie lub zniszczenie in-
nych elementéw bezciegnowego mechanizmu posuwu, szczegoélnie gdy przenosnik jest posadowiony
na nierdbwnym spagu, a zebatka ma znaczng dtugosé.

Znany jest bezciegnowy system posuwu wykorzystywany przy przemieszczaniu sie maszyn
i urzadzen, zwtaszcza gérniczych kombajnéw Scianowych. Zebatka zestawiona jest z segmentéw za-
wierajgcych zeby lub sworznie usytuowane miedzy dwoma listwami bocznymi. Poszczegdlne segmenty
zebatki mocowane sg posrednio do zastawki przenosnika. Najczesciej, w dotychczas znanych rozwia-
zaniach, na nominalnej dlugo$ci kazdego z cztonéw przenosnika zgrzeblowego mieszcza sie dwa seg-
menty zebatki.

Znany jest nowoczesny mechanizm posuwu kombajnu gérniczego, likwidujgcy zmiany podziatki
zazebienia pomiedzy sgsiednimi zebatkami, wystepujgce podczas wyginania sie rynnociggu przeno-
$nika w ptaszczyznie pionowej i poziomej. Jego istotg jest zebatka, skfadajgca sie z segmentéw, z kto-
rych kazdy zawiera tylko jeden zgb i dwie symetryczne wzgledem osi wzdtuznej zebatki Sciany boczne.
Kazda ze Scian bocznych segmentu zebatki posiada bieznie o ksztatcie kulistym, ktére usytuowane sg
na wspotpracujgcych ze sobg powierzchniach kolejnych segmentéw zebatki, ktére sg luzno utozone
w specjalnym prowadniku, stykajgc sie ze sobg powierzchniami kulistymi.

Celem wynalazku jest urzadzenie zapewniajgce potaczenie pojedynczych segmentéw zebatki
w jeden elastyczny cigg nadgzajacy za zmiang ksztattu trasy przenosnika $cianowego i umozliwiajgcy
przeniesienie sit koniecznych do przemieszczania kombajnu $cianowego.

Blokada regulowana systemu posuwu goérniczego kombajnu $cianowego, sktada sie z przektadni
zebatej potgczonej z napedzajgcym jg silnikiem hydraulicznym, gdzie przektadnia zasprzeglona jest
stale z kotem zebatym. Koto zebate zazebia sie z segmentami zebatek, ktére umieszczone sg w pro-
wadnikach zamocowanych przy pomocy sworzni do rynien przenosnika $cianowego.

Blokada regulowana ma w obudowie kota zebatego kanat, w ktérym umieszczony jest prowadnik
zawierajgcy segmenty zebatek systemu posuwu kombajnu.

Taka konstrukcja umozliwia Scisniecie segmentdéw zebatki, sktadajgcej sie z segmentéw posia-
dajgcych po jeden zgb kazdy, sitg co najmniej rownowazng sile posuwu kombajnu, co zapewnienia
prawidtowg prace zebatki.

Blokada regulowana systemu posuwu goérniczego kombajnu $cianowego wedtug wynalazku
przedstawiona jest w przykfadzie wykonania na zatgczonym rysunku ktérego Fig. 1 przedstawia blokade
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w widoku z boku, Fig. 2 przedstawia blokade w widoku z géry oraz Fig. 3 przedstawia przekréj przez
przektadnie.

Urzadzenie skfada sie z:

1 - przektadnia zebata

2 - silnik hydrauliczny

3 — koto zebate

4 — segmenty zebatek

5 — prowadniki

6 — rynna przenosnika $cianowego
7 — obudowa kota zebatego

8 — kanat prowadnika

9 — sworzen

Blokada regulowana w postaci przektadni zebatej 1 napedzanej silnikiem hydraulicznym 2, za-
sprzeglonej z kotem zebatym 3, ktére zazebia sie z segmentami zebatek 4 systemu posuwu kombajnu.
Segmenty zebatek umieszczone sg w specjalnych prowadnikach 5 mocowanych przy pomocy sworzni
9 do rynien przenosnika scianowego 6. Moment wyjsciowy na kole zebatym 3 zazebiajgcym sie z ze-
batkg rownowazy site posuwu kombajnu scianowego.

Dziatanie urzadzenia polega na tym, ze koto zebate 3 nadgza za zmiang diugosci trasy utozonej
z segmentow zebatek 4 i wybiera luzy powstajgce w wyniku przemieszczania sie przenosnika $ciano-
wego 6.

Zastrzezenia patentowe

1. Blokada regulowana systemu posuwu gorniczego kombajnu scianowego, znamiennatym, ze
sktada sie z przektadni zebatej (1) potgczonej z napedzajgcym ja silnikiem hydraulicznym (2),
gdzie przektadnia (1) zasprzeglona jest stale z kolem zebatym (3), zazebiajacym sie z seg-
mentami zebatek (4), ktére umieszczone sg w prowadnikach (5) mocowanych przy pomocy
sworzni (9), do rynien przenosnika $cianowego (6).

2. Blokada regulowana wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze ma obudowe (7) kota zebatego
(3), posiadajgcg kanat (8), w ktérym umieszczony jest prowadnik (5) zawierajgcy segmenty
zebatek (4) systemu posuwu kombajnu.
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Rysunki

Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3
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