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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm napedowy urzgdzenia do tgczenia zabierakdéw
z transportowymi pasami zebatymi, ktéry wywotuje ruch oscylacyjny na potrzeby procesu zgrzewa-
nia tarciowego.

Zebate pasy transportowe sg powszechnie stosowane do transportu réznego rodzaju surowcow
i produktow na liniach produkcyjnych. Transportowe napedy synchroniczne z pasami zgbatymi, w prze-
ciwienstwie do tych z pasami ptaskimi umozliwiajg uzyskanie synchronizacji przemieszczania sie pro-
duktoéw w réznych gateziach linii produkcyjnych. W przypadku gdy transportowane sg przedmioty o nie-
wielkiej masie i wzglednie nieduzych wymiarach gabarytowych, szczegdlnie za pomocg pochylonego
przenosnika tasmowego, zauwazalny jest problem przemieszczania sie transportowanych przedmiotow
badz substancji w stanie statym (np. proszkéw lub granulatéw) wzgledem pasa transportujgcego. Zja-
wisko to znaczgco ogranicza efektywnosc¢ takiego transportu.

Problem ten jest zazwyczaj rozwigzywany za pomocg sztywnego elementu przymocowanego do
powierzchni pasa transportowego tzw. zabieraka, ktéry stanowi przeszkode dla przemieszczenia sie
produktéw bgdz surowcoéw wzdiuz tasmy. Dzieki takiemu zabiegowi zachowana jest synchronicznosé
transportu. Zabieraki muszg by¢ w trwaty sposob przymocowane do pasa zebatego. W technice spotyka
sie rozwigzania gdzie sg one: przykrecone, przymocowane na potgczenia ksztattowe, przymocowane
potgczeniem klejowym lub przygrzane do powierzchni pasa. Ostatnia metoda mocowania zabierakdéw
jest najbardziej efektywna pod kgtem kosztéw oraz czasochionnosci produkcji pasa wyposazonego
w szereg zabierakéw. W zwigzku z tym jest ona szeroko stosowana.

Zgrzewanie zabieraka do powierzchni ptaskiej pasa zebatego mozna przeprowadzi¢ na kilka spo-
sobow, m.in.: poprzez zgrzewanie ultradzwiekowe, metodg goracej ptyty oraz tarciowe — wibracyjne.
Szczegodlnie ostatnia metoda jest bardzo popularna, ze wzgledu na prostote przeprowadzenia, niskg
czasochionnos¢ i dobrg jako$¢ uzyskiwanego potaczenia. Niestety oprzyrzgdowanie niezbedne do prze-
prowadzenia tego procesu jest zazwyczaj skomplikowane konstrukcyjnie, co pocigga za sobg wysokie
koszty produkcji i eksploatacji takiego urzgdzenia. Na stopien skomplikowania konstrukcji mechanizmu
napedowego takiego urzgdzenia, znaczgcy wptyw ma koniecznos¢ przenoszenia sity poosiowej, pocho-
dzgcej od docisku zgrzewanego elementu, w mechanizmie, ktérego elementy obracajg sie z duzg pred-
koscig obrotowg i wywotujg ruch oscylacyjny gtowicy uchwytu ze zgrzewanym elementem.

Zaproponowane rozwigzanie konstrukcyjne mechanizmu napedowego urzgadzenia do tgczenia
zabierakow z transportowymi pasami zebatymi jest udoskonaleniem znanego w przemysle mechanizmu
bezwtadnosciowo-mimosrodowego. Umozliwia on generowanie ruchu oscylacyjnego elementu przy-
grzewanego do powierzchni pasa, z jednoczesnym korzystnym przenoszeniem sit wzdtuznych powsta-
tych od docisku przygrzewanego elementu oraz wspomaganiem samoczynnego pozycjonowania ele-
mentu przygrzewanego, po zakohczeniu procesu technologicznego zgrzewania.

W praktyce przemystowej znane sg rozwigzania mechanizmow, ktére wywotujg ruch oscylacyjny
i stuzg do zgrzewania tarciowego metali lub tworzyw sztucznych, w szczegdlnosci te ujawnione w opi-
sach patentowych: DE4211279, EP1397238, EP1932650, EP2945793, DE4034821, DE4233929,
DE 102004016613 czy DE4436857. Znane sg rowniez rozwigzania mechanizmow napedowych gtowicy
zgrzewajgcej, wprowadzone do seryjnej produkcji, m.in. w urzgdzeniach z serii ZMT firmy Fischer Kunst-
stoff-Schweildtechnik GmbH.

Rozwigzanie znane z opisu patentowego DE4211279 dotyczy sposobu wywotywania drgan po-
trzebnych do przeprowadzenia zgrzewania wibracyjnego tworzyw sztucznych. Zgodnie z opisem paten-
towym, uchwyt przygrzewanego elementu napedzany jest przez przetwornik, ktory wprawiany jest
w ruch za pomocg generatora elektromagnetycznego. Przetwornik jest zamocowany sprezyscie. Roz-
wigzanie to w przedstawionej postaci konstrukcyjnej mogto by by¢ zastosowane w mechanizmie tgcze-
nia zabierakéw z transportowymi pasami zebatymi. Wadg takiego rozwigzania w aspekcie tgczenia za-
bierakow do transportowych pasow zebatych, jest brak precyzyjnej kontroli amplitudy oraz rozbudowany
ukfad sterowania takiego mechanizmu.

Rozwigzania znane z opiséw patentowych EP1397238 oraz EP1932650 stuzg do zgrzewania
wibracyjnego elementéw kompozytowych z metalem i tworzywem sztucznym. Oscylacje niezbedne do
przeprowadzenia procesu zgrzewania tarciowego, wywotywane sg w ptaszczyznie poziomej w dwoch
prostopadtych do siebie kierunkach. Elementami roboczymi sg chwytaki, w ktérych zamocowane sg
zgrzewane elementy. Jednoczesnie w kierunku prostopadtym realizowany jest docisk. Zastosowanie
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takiego mechanizmu do napedu urzgdzenia przygrzewajgcego zabieraki do zebatych paséw transpor-
towych, jest niemozliwe ze wzgledu na niewlasciwg kinematyke procesu zgrzewania.

Rozwigzanie znane z opisu patentowego EP2945793 charakteryzuje sie natomiast tym, ze urzg-
dzenie zgrzewajgce wykorzystujgce wibracje lub ultradZzwieki, ma gtowice dociskajgcg przygrzewany
element do ruchomego stotu wprawionego w oscylacje z zamontowanym drugim zgrzewanym elemen-
tem. Rozwigzanie to, w aspekcie zastosowania jako mechanizm roboczy urzgdzenia do tgczenia zabie-
rakéw z transportowymi pasami zebatymi, jest o tyle niekorzystne ze wykorzystuje ztozony uktad dwoch
napedéw poruszajgcych stot, w taki sposdéb aby uzyskac¢ ruch oscylacyjny w dwéch kierunkach.
W zwigzku z czym jest ono skomplikowane konstrukcyjnie, a dodatkowo wzglednie energochtonne, po-
niewaz masa wprawiana w ruch oscylacyjny jest duza.

Rozwigzanie znane z opisu patentowego DE4034821 stanowi urzgdzenie do zgrzewania tarcio-
wego elementdw z tworzyw sztucznych lub metali i charakteryzuje sie tym, ze ma glowice wibracyjna.
Jej konstrukcje stanowi mechanizm korbowo-mimosrodowy, napedzajacy ruchomy stét, na ktérym za-
montowany jest przedmiot, do ktérego dociskany jest element przygrzewany. W aspekcie zastosowania
tego rozwigzania jako mechanizm napedowy urzgdzenia do fgczenia zabierakéw z zebatymi pasami
transportowymi, rozwigzanie to jest niekorzystne. Wprawianie w ruch oscylacyjny stotu z zamontowa-
nym pasem, uniemozliwia takie uksztattowanie uchwytu pasa, aby mozliwe byto zgrzewanie paséw bez-
koncowych. Dodatkowo, rozwigzanie to charakteryzuje sie wzglednie duzg energochtonnoscig, ze
wzgledu na duzg mase, ktoéra jest wprawiana w ruch.

Rozwigzanie znane z opisu patentowego DE4233929 stanowi gtowica wibracyjna do zgrzewania
tarciowego. Rozwigzanie to charakteryzuje sie tym, ze silnik napedzajgc wat mimosrodowy powoduje
wprawianie gtowicy roboczej w ruch oscylacyjny. W tym przypadku, sity poosiowe przenoszone sg przez
elementy wspotpracujgce ze sobg w sposob cierny, co moze powodowacé obnizenie trwatosci mechani-
zmu. Dodatkowo nie jest zapewnione samoczynne powracanie elementu zgrzewanego do potozenia
centralnego, po zakonczeniu operacji zgrzewania.

Rozwigzanie wg opisu patentowego DE102004016613 charakteryzuje sie tym, ze gtowica wpra-
wiajgca w ruch oscylacyjny przygrzewany element, ma wat mimosrodowy wspétpracujgcy z tulejg mi-
mosrodowa. Amplituda oscylacji jest regulowana w trybie ciggtym przez dodatkowy silnik. Rozwigzanie
to charakteryzuje fakt, ze sity poosiowe pochodzgce od docisku zgrzewanych elementéw, sg odbierane
przez ztozony uktad zawieszenia gtowicy. W zwigzku z tym, rozwigzanie to jest skomplikowane kon-
strukcyjnie. Z tego wzgledu rozwigzanie nie jest ono korzystne, poniewaz w produkciji przemystowe;j
pasow transportowych z zabierakami moze by¢ podatne na uszkodzenie.

Rozwigzanie znane z opisu patentowego DE4436857 stanowi mechanizm napedowy gtowicy ro-
boczej, urzadzenia do zgrzewania tarciowego z ruchem oscylacyjnym. Charakteryzuje sie tym, ze wat
mimosrodowy napedza gtowice, ktéra wykonuje ruch oscylacyjny. Wychylenie czopa mimosrodowego
watu jest regulowane za pomocg obrotu tulei z otworem mimosrodowym wzgledem watu. Rozwigzanie
to charakteryzuje sie rowniez tym, ze w zaleznosci od konfiguracji gtowicy zgrzewajgcej przewidziane
sg dwa rodzaje jej zawieszenia. Pierwszy z nich jest rozwigzaniem wahaczowym, dla ktérego zabezpie-
czeniem przed obrotem gtowicy mechanizmu napedowego wokét wiasnej osi, sg prety sprezyste pod-
dawane zginaniu. Drugi z nich to rozwigzanie na tozyskach wzdtuznych, ptywajgcych. Oba te rozwigza-
nia sg skomplikowane konstrukcyjnie i s wyposazone w pary elementow wspotpracujgcych ciernie,
w wyniku czego trwatos¢ takiego uktadu moze by¢ ograniczona. Ukiad ten zastosowano w seryjnie pro-
dukowanym urzgdzeniu z serii ZMT firmy Fischer Kunststoff-SchweilRtechnik GmbH.

Przeglad rozwigzan konstrukcyjnych mechanizméw napedowych tarciowych urzgdzen zgrzewa-
jacych z ruchem oscylacyjnym, a w szczegolnosci do fgczenia zabierakéw z transportowymi pasami
zebatymi, znanych z praktycznego zastosowania, dostarcza informacji o braku rozwigzan, ktére umoz-
liwiaty by bezobstugowg prace mechanizmu przez dtugi czas i jednoczesne zapewnienie pozycjonowa-
nia zabieraka po zakonczonym procesie w pozycji centralnej. W zwigzku z wymaganiami, aby urzadze-
nie pozostawato bezobstugowe, nalezy z dalszych rozwazan konstrukcyjnych odrzuci¢ metody zawie-
szania gtowicy oscylacyjnej na uktadzie wahaczowym, a takze rozwigzania w ktorych zachodzi zjawisko
tarcia slizgowego elementow roboczych.

Zaproponowane wedtug wynalazku rozwigzanie konstrukcyjne mechanizmu napedowego
gtowicy urzgdzenia do zgrzewania tarciowego zabierakow z zebatymi pasami transportowymi po-
zwala na zastosowanie gtowicy oscylacyjnej o uproszczonej konstrukcji, w ktérej mozliwa jest re-
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gulacja amplitudy, zapewnione jest przenoszenie sit poosiowym i poprzecznych za pomocg pro-
stego tozyskowania, a takze mozliwe jest samo pozycjonowanie elementu zgrzewanego po zakon-
czonym procesie zgrzewania.

Istotg wynalazku jest mechanizm napedowy urzgdzenia do tgczenia zabierakéw z transportowymi
pasami zebatymi charakteryzujacy sie tym, ze uchwyt zabieraka wprawiany jest w oscylacyjny ruch
wirowy za pomocg silnika synchronicznego, napedzajgcego poprzez sprzegto ktowe wat posredni, ktéry
poprzez sprzegto Oldhama napedza wat mimosrodowy, ktéry jest fozyskowany w tulei mimosrodowej,
z otworem mimosrodowym, przy czym wat mimosrodowy moze sie obraca¢ w tulei mimosrodowe;j
0 ograniczony kat, zalezny od szerokosci kgtowej wktadki zabieraka, dzieki czemu uzyskiwane jest mi-
mosrodowe przesuniecie ostatniego czopa watu mimosrodowego, z ktérym jest potgczona tuleja wiru-
jaca, do ktorej jest zamontowany uchwyt zabieraka, przy czym wkiadka zabieraka jest montowana do
watu za pomocg sruby pasowanej z podktadkg zapadkows, a przy wiekszych szerokosciach wktadki
dodatkowe mocowanie realizowane jest za pomocg dodatkowej Sruby z tbem walcowym i podktadkg
zapadkows.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do tgczenia zabierakdéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, ze silnik napedowy, tuleja podporowa gorna, tuleja podporowa $rod-
kowa oraz tuleja podporowa dolna zamontowane sg do korpusu gtowicy za pomocg srub i potgczen
ksztattowych, przy czym sg one tatwo demontowalne do wykonania cyklicznej obstugi serwisowe;.

Korzystnie mechanizm napedowy urzadzenia do fgczenia zabierakdéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, ze tuleja wirujgca bezposrednio potgczona z uchwytem zabieraka to-
zyskowana jest z wykorzystaniem tozyska skosnego na wale mimosrodowym, w wyniku czego zapew-
nione jest przenoszenie sit wzdtuznych i poprzecznych przez jedno tozysko, co znacznie upraszcza
konstrukcje.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do tgczenia zabierakéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, ze tuleja mimosrodowa jest tozyskowana w korpusie poprzez tuleje
podporowg $rodkowg, za pomocg tozyska skosnego oraz poprzez tuleje podporowg dolng za pomocg
tozysk poprzecznych, w wyniku czego zapewnione jest odbieranie sit wzdtuznych pochodzacych od
docisku elementu zgrzewanego i pochodzacych od ciezaru tozyskowanych elementéw za pomoca jed-
nego tozyska, co znacznie upraszcza konstrukcje.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do tgczenia zabierakéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, ze wat mimosrodowy jest fozyskowany w tulei mimosrodowej za po-
mocg fozyska skosnego oraz tozysk poprzecznych, w wyniku czego zapewnione jest odbieranie sit
wzdtuznych pochodzgcych od docisku elementu zgrzewanego i pochodzacych od ciezaru tozyskowa-
nych elementéw za pomoca jednego tozyska, co znacznie upraszcza konstrukcje.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do fgczenia zabierakdéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuije sie tym, ze jest wyposazony w sprzegto Oldhama zapewniajgce przestawienie
mimosrodowe wirujgcych elementéw, przy czym sprzegto to petni role sprzegta bezpieczenstwa na wy-
padek przecigzenia ukfadu roboczego zgrzewania, przy czym sprzegto to petni rowniez role elementu
roztgczajgcego czesé gorng uktadu napedowego od dolnej na czas obstugi serwisowej wymagajgcej
demontazu elementow.

Korzystnie mechanizm napedowy urzadzenia do fgczenia zabierakoéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, ze tuleja wirujgca do ktérej zamontowany jest uchwyt zabieraka potg-
czona jest poprzez osiem sprezyn stabilizujgcych z ptytg podporowg dolna, przy czym sprezyny usta-
wione sg w taki sposob, ze w centralnym potozeniu uchwytu zabieraka ich sity nawzajem sie kompen-
sujg, w wyniku czego wspomagajg powrét uchwytu zabieraka do potozenia centralnego po zakonczeniu
zgrzewania, przy czym sprezyny zamontowane sg w taki sposob, ze stanowig uktad symetryczny
w dwdch ptaszczyznach, przy czym sprezyny stabilizujgce umozliwiajg oscylacyjny ruch uchwytu zabie-
raka, jednoczesnie odbierajgc mu rotacyjny stopien swobody.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do tgczenia zabierakow z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, Zze punkty montazowe sprezyn stabilizujgcych przy ptycie podporowej
dolnej sg przesuniete ku gorze wzgledem punktéw mocowania sprezyn stabilizujgcych przy tulei wiru-
jacej w wyniku czego sprezyny wytwarzajg sktadowg sity pionowg, co pozwala na odcigzenie tozysk
skosnych od sit ciezkosci mechanizmu oraz na wywotanie ich korzystnego wstepnego napiecia.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do fgczenia zabierakow z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, ze uchwyt zabieraka zamontowany jest do tulei wirujgcej na potgcze-
nia srubowe, przy czym tuleja wirujgca razem z uchwytem zabieraka mogg by¢ obrécone o 90°, przy
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czym operacja ta wymaga tylko i wylgcznie zmiany przetozenia sprezyn stabilizujgcych na kolejne sa-
siednie punkty mocowania przy tulei wirujgcej, co umozliwia tatwe przezbrojenie uktadu w celu zgrze-
wania zabierakéw w ptaszczyzZnie prostopadtej do osi zeba.

Korzystnie mechanizm napedowy urzgdzenia do fgczenia zabierakoéw z transportowymi pasami
zebatymi charakteryzuje sie tym, Ze tuleja mimosrodowa posiada osiem réwnomiernie roztozonych
otworéw na swym obwodzie, przy czym zawierajg one podciecia w celu utworzenia powierzchni ptaskiej
pod podktadke zapadkowa, przy czym otwory te stuzg do zamontowania na nich odwaznikéw, za po-
mocg $rub i podktadek zapadkowych, stanowigcych przeciwwage na potrzeby wywazenia mechanizmu
mimosrodowego, przy czym ich liczba i rozmieszczenie umozliwiajg tatwg zmiane konfiguracji mecha-
nizmu.

Rozwigzanie konstrukcyjne mechanizmu napedowego urzgdzenia do tgczenia zabierakéw
z transportowymi pasami zebatymi, przynosi nastepujgce korzysci w poréwnaniu do rozwigzan znanych
w technice:

e jest proste konstrukcyjnie,

e umozliwia przenoszenie sit poosiowych i poprzecznych przez fozyskowanie o uproszczonej

konstrukgciji, ktére jest bezobstugowe,

e umozliwia fatwe uzyskanie efektu samo powracania gtowicy do centralnego potozenia,

w zwigzku z czym przygrzewany zabierak jest doktadnie pozycjonowany wzgledem pasa,

e ma dodatkowe zabezpieczenie przecigzeniowe na wypadek np. niewlasciwego zastosowania

urzadzenia,

e umozliwia zastosowanie gtowicy do zgrzewania zabierakéw i innych elementéw w osi obré-

conej o 90 stopni.

Wynalazek w przyktadzie wykonania przedstawiono na rysunku, gdzie fig. 1 przedstawia przekroj
ogolny glowicy przez o$ watu mimosrodowego, fig. 2 przedstawia widok ukfadu sprezyn stabilizujgcych
z ich mocowaniem, fig. 3a i fig. 3b przedstawiajg przekrdj przez tuleje mimosrodowg z watem mimosro-
dowym i wskazujg wktadke zabieraka odpowiedzialng za regulacje amplitudy zgrzewania, fig. 4 przed-
stawia przekrdj watu mimosrodowego z tulejg mimosrodowg wykonany przez odwazniki stuzgce wywa-
zeniu uktadu wirujgcego.

Dziatanie mechanizmu napedowego urzgdzenia do fgczenia zabierakéw z transportowymi pa-
sami zebatymi polega na zamianie ruchu obrotowego o regulowanej predkosci na ruch oscylacyjny
o regulowanej czestotliwosci i amplitudzie. Silnik synchroniczny 2 poprzez sprzegto ktowe 3, fozysko-
wany w tulei podporowej gérnej 14 wat posredni 4 i sprzegto Oldhama 5, napedza wat z czopem mimo-
srodowym 6, do ktérego zamontowana poprzez tozysko skosne 18 jest tuleja wirujgca 9, do ktérej przy-
krecony jest uchwyt 1 zabieraka przygrzewanego do transportowego pasa zebatego. Wat 6 jest tozy-
skowany za pomocg tozyska skosnego 21 i tozysk poprzecznych 22 w tulei z otworem mimosrodowym 7,
wzgledem ktérej moze sie obracac, jednakze kat wzajemnego obrotu jest ograniczony wktadkg zabie-
raka 8, przymocowang do watu 6, wspotpracujgcg z oknem tulei 7. Kgt wzajemnego obrotu o warunkuje
amplitude oscylacji. Tuleja 7 jest tozyskowana poprzez tozysko skosne 19 w tulei podporowej srodkowej
15 i poprzez tozyska poprzeczne 20 w tulei podporowej dolnej 16. Dzieki temu ruch obrotowy silnika 2
zamieniany jest na ruch obrotowy watu 6, po czym po przestawieniu katowym watu 6 wzgledem tulei 7,
na ruch obrotowy tulei 7 z watem 6. Dzieki przestawieniu katowemu o czop koncowy watu 6 wiruje
w sposob mimosrodowy generujgc ruch oscylacyjny tulei 9 wraz z uchwytem 1 przygrzewanego zabie-
raka (fig. 1, fig. 3ai fig. 3b).

Do ptyty podporowej dolnej 24, kidra stanowi fragment korpusu catej gtowicy, do ktorej réwniez
przykrecona jest tuleja podporowa dolna 16, zamontowane sg rowniez sprezyny stabilizujgce 23, ktore
drugim swym koricem przymocowane sg do tulei wirujgcej 9, w taki sposdb ze sg one wstepnie napiete,
wszystkie w takim samym stopniu, dzieki czemu w stanie wyjsciowym sity przez nie generowane sie rowno-
wazg. Podczas ruchu oscylacyjnego tulei 9 sprezyny 23 wspomagajg silnik 2, jednoczesnie powodujgc ze
po zatrzymaniu oscylacji uchwyt 1 powraca samoczynnie do pozycji sSrodkowej (fig. 1 i fig. 2).

Wkiadka zabieraka 8 stuzy do regulacji wielkosci amplitudy i w zaleznosci od swojej szerokosci
katowej moze by¢ zamontowana do watu 6 za pomocg jedynie Sruby z czopem walcowym 10 z pod-
ktadkg zapadkowa 11 lub z dodatkowg srubg 12 z podktadkg zapadkowa 13 (fig. 3a i fig. 3b).

Do tulei mimosrodowej 7 zamontowany jest rowniez odwaznik 25, za pomocg srub 26 i podktadek
zapadkowych 27, stuzgcy do wywazenia mechanizmu (fig. 4).
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Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm napedowy urzadzenia do tgczenia zabierakdw z transportowymi pasami zebatymi
znamienny tym, Zze zawiera silnika synchroniczny (2) napedzajgcy poprzez sprzegto klowe
(3) wat posredni (4), ktéry poprzez sprzegto Oldhama (5) napedza wat mimosrodowy (6), ktéry
jest fozyskowany w tulei mimosrodowej (7), z otworem mimosrodowym, przy czym wat mimo-
srodowy (6) w tulei mimosrodowej (7) posiada ograniczony kat obrotu a, ktérego wartos¢ za-
lezy od szerokosci katowej wktadki zabieraka (8), przy czym z ostatnim czopem watu mimo-
srodowego (6) jest potgczona tuleja wirujgca (9), do ktérej jest zamontowany uchwyt zabieraka
(1), przy czym wktadka zabieraka (8) jest montowana do watu (6) za pomocg $ruby pasowanej
(10) z podktadkg zapadkowg (11), przy czym przy wiekszych szerokosciach wktadki (8) za
pomocg dodatkowej Sruby z tbem walcowym (12), z podktadkg zapadkowg (13).

2. Mechanizm napedowy wedtug zastrz. 1 znamiennym tym, ze silnik napedowy (2), tuleja pod-
porowa goérna (14), tuleja podporowa srodkowa (15) oraz tuleja podporowa dolna (16) zamon-
towane sg do korpusu gtowicy (17) za pomocg srub i potgczeh ksztattowych.

3. Mechanizm napedowy wedtug zastrz. 1 albo 2 znamiennym tym, Ze tuleja wirujgca (9) bez-
posrednio potgczona z uchwytem zabieraka (1), tozyskowana jest z wykorzystaniem tozyska
skosnego (18) na wale mimosrodowym (6).

4. Mechanizm napedowy wedtug zastrz. 1, 2 albo 3 znamiennym tym, ze tuleja mimosrodowa
(7) jest tozyskowana w korpusie (17) poprzez tuleje podporowg srodkowg (15), za pomocg
tozyska skosnego (19) oraz poprzez tuleje podporowg dolng (16) za pomoca tozysk poprzecz-
nych (20).

5. Mechanizm napedowy wedtug, zastrz. 1, 2, 3 albo 4 znamiennym tym, ze wat mimosrodowy
(6) jest tozyskowany w tulei mimosrodowej (7) za pomoca tozyska skosnego (21) oraz tozysk
poprzecznych (22).

6. Mechanizm napedowy wedtug zastrz. 1, 2, 3, 4, albo 5 znamienny tym, ze tuleja wirujgca (9)
do ktérej zamontowany jest uchwyt zabieraka (1) potgczona jest poprzez osiem sprezyn sta-
bilizujgcych (23) z ptytg podporowg dolng (24), przy czym sprezyny ustawione sg w taki spo-
s6b, ze w centralnym potozeniu uchwytu zabieraka (1) ich sity nawzajem sie kompensuijg, przy
czym sprezyny (23) zamontowane sg w taki sposéb, ze stanowig uktad symetryczny w dwoch
ptaszczyznach.

7. Mechanizm napedowy wediug zastrz. 6 znamienny tym, ze punkty montazowe sprezyn sta-
bilizujgcych (23) przy ptycie podporowej dolnej (24) sg przesuniete ku gorze wzgledem punk-
tébw mocowania sprezyn stabilizujgcych (23) przy tulei wirujgcej (9).

8. Mechanizm napedowy wedtug dowolnego poprzedniego zastrz. znamienny tym, ze uchwyt
zabieraka (1) zamontowany jest do tulei wirujgcej (9) na potagczenia srubowe, przy czym tuleja
wirujgca (9) razem z uchwytem zabieraka (1) mogg by¢ obrécone o 90°.

9. Mechanizm napedowy wedtug dowolnego poprzedniego zastrz. znamienny tym, ze tuleja mi-
mosrodowa (7) posiada osiem réwnomiernie roztozonych otworéw na swym obwodzie, przy
czym zawierajg one podciecia w celu utworzenia powierzchni ptaskiej pod podktadke zapad-
kowag, przy czym otworach montowane sg odwazniki (25), za pomocg $rub (26) i podkiadek
zapadkowych (27).
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Rysunki

fig.1
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Fig. 3a

fig. 3b
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fig4
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