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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest pojazd badawczy przeznaczony do wykonywania badan i pomia-
réw w warunkach niedostepnych lub niebezpiecznych dla cztowieka.

Znana jest ze stosowania kula do zorbingu wykonana z materiatéw wytrzymatych na jej prze-
mieszczanie sie po roznych powierzchniach, w tym po stromych zboczach.

Z rosyjskiego opisu patentowego RU2297356 (C2) znany jest pojazd terenowy przeznaczony
do rozrywki i zabawy dla dzieci. Kabina nosna i jednostka napedowa sg sprzegniete z napedem kota
przez cztery, umieszczone poziomo, kota z ramg pierscieniowg, kitéra jest sprzezona z wewnetrzng
strong kuli przez cztery pionowo ustawione kota. Obrét jednostki napedowej pednika kota zwigzanego
z tarciem z kulg w jego dolnej czesci przenoszony jest na kule i dzieki temu zapewnia ruch kulisty
w ustalonej predkosci.

W chinskim opisie patentowym CN133551 (C) ujawniono metode zdalnego sterowania samo-
bieznym kulistym pojazdem, ktéry moze by¢ wykorzystywany w réznych dziedzinach: poszukiwaniach
ciat niebieskich, transporcie, ratownictwie, wojskowosci czy rekreacji. Silnik umieszczony jest we wne-
trzu korpusu kulowego, jego wirnik potgczony jest z wewnetrzng $ciankg kuli, a czes¢ potgczona ze
stojanem silnika zachowuje stan spoczynku, po czym silnik zaczyna wytwarza¢ site napedowa. Ma-
szyna sterownicza stuzy do wywazania przeciwwagi w celu zmiany $rodka ciezkosci korpusu kulki,
aby kulka byta w trakcie ruchu. W/w wynalazek posiada mikroprocesor chipowy, czujnik i urzadzenie
zdalnego sterowania, tak aby mozliwe byto sterowanie programem i zdalne zatrzymanie, obracanie,
zatrzymywanie i sledzenie sciezki pojazdu.

Istotg pojazdu badawczego w ksztatcie kuli wedtug wynalazku jest to, ze sktada sie z toruséw
ulokowanych koncentrycznie na sferze kuli, wewnatrz ktérej znajduje sie sfera wewnetrzna z zamon-
towanym urzgdzeniem napedowym stabilizowanym zyroskopowo kotem réwnikowym sktadajgcym sie
Z pierscienia oraz pionowego kota napedowego, natomiast koto rownikowe i pionowe koto napedowe-
go sg potaczone dwoma kulami fozyskowymi umieszczonymi z przodu i tytu pojazdu oraz poziomg
nieruchomg osig pojazdu zakonczonej dwoma amortyzatorami, dodatkowo pojazd ma modut napedo-
wy pofgczony ramg z poziomg nieruchomg osig pojazdu, modut zmiany kierunku jazdy oraz modut
przedziatu aparatury.

Korzystnie urzgdzenie napedowe jest réwnoczesnie szkieletem pojazdu.

Korzystnie pierécien jest z materiatu stalowego.

W korzystnym wariancie rozwigzania pionowe kofto napedowe jest wykonane z dwdch stalo-
wych rur potgczonych osmioma elementami.

Korzystnie modut napedowy jest wyposazony w koto cierne przenoszgce naped z elektrycznego
silnika na pionowe koto napedowe.

Réwnie korzystnym jest aby elektryczny silnik byt zasilany akumulatorami.

Korzystnie modut przedziatu aparatury jest ostoniety stalowg sfera.

W kolejnym wariancie rozwigzania modut przedziatu aparatury jest wyposazony w tablice steru-
jaca z procesorami, zyroskopami, ekranami komputeréw i kamer do odczytu drogi.

Korzystnie modut przedziatu aparatury ma przedni przedziat aparatury i tylny przedziat aparatury.

Korzystnym jest aby po obu stronach potozonego réwnikowo torusa znajdowaty sie moduty ka-
mer z dodatkowymi piecioma kamerami.

Korzystnie srednica zewnetrzna sfery wewnetrznej wynosi minimum 1,5 metra.

Korzystnie srednica wewnetrzna sfery wewnetrznej wynosi minimum 1 metr.

Zaletg pojazdu wedtug wynalazku jest jego aerodynamiczna i hydrodynamiczna forma.

Przedmiot wynalazku zostat blizej uwidoczniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia akso-
nometrie pojazdu, fig. 2 przedstawia aksonometrie, fig. 3 przedstawia aksonometrie czesci napedo-
wej, fig. 4 przedstawia przekrdj poziomy pojazdu, fig. 5 i 6 przedstawiajg przekroje pionowe, fig. 7i 8
przedstawiajg aksonometrie utozenia powtok zewnetrznych pojazdu oraz w przyktadzie wykonania.

Przyktad

Pojazd badawczy ma ksztatt kuli zbudowanej z pneumatycznych toruséw 1 ulokowanych kon-
centrycznie na sferze kuli. Torusy 1 sg wykonane z zewnetrznej, wytrzymatej, elastycznej i przezro-
czystej powtoki petnigcej réwnoczesnie funkcje opony z bieznikiem. Wewnetrzng czes¢ kuli stanowi
sfera wewnetrzna 2, ktéra jest wykonana z elastycznego i przezroczystego materiatu, petni ona réw-
noczesnie role szczelnej kabiny. Wewnatrz sfery wewnetrznej 2 jest zamontowane urzadzenie nape-
dowe 3, ktére jest rbwnoczesnie szkieletem pojazdu. Urzadzenie napedowe 3 jest stabilizowane zyro-



PL 226 997 B1 3

skopowo kotem rownikowym 4 sktadajgcym sie z stalowego pierscienia 5 oraz pionowego kota nape-
dowego 6. Koto réwnikowe 4 i pionowe koto napedowe 6 poruszajg sie niezaleznie w swoich pfasz-
czyznach. Pionowe koto napedowe jest wykonane z dwdch stalowych rur 7 potgczonych na state
osmioma elementami 8. Koto réwnikowe 4 i pionowe koto napedowe 6 sg potgczone dwoma kulami
tozyskowymi 9 umieszczonymi z przodu i tylu pojazdu oraz z poziomg nieruchomg osig 10. Koniec
poziomej nieruchomej osi pojazdu 10 konczy sie dwoma amortyzatorami 11, ktére pozwalajg na obrét
wnetrza catego pojazdu we ptaszczyznie poziomej. Ponadto pojazd jest wyposazony w modut nape-
dowy 12 zamontowany na osi 10, ktéry jest wyposazony w koto cierne 13 przenoszace naped z elek-
trycznego silnika 14 zasilanego akumulatorami 15 na pionowe koto napedowe 6. Do poziomej nieru-
chomej osi pojazdu 10 jest zamocowany modut zmiany kierunku 16 jazdy oraz modut przedziatu apa-
ratury 17. Rama 18 fgczy modut napedowy 12 z poziomg nieruchomg osig pojazdu 10. Mechanizm 19
sterujgcy przeciwwagami 20 jest zamocowany na osi 10. Modut przedziatu aparatury 17 jest ostoniety
stalowg sferg 21 i jest wyposazony w tablice sterujgcg 22 z procesorami, zyroskopami, ekranami
komputeréw i kamer odczytu drogi oraz przedni przedziat aparatury 23 i tylny przedziat aparatury 24.
W torusach 1 w potozeniu réownikowym na kuli znajdujg sie moduty kamer 25. Moduty kamer 25 wraz
z dodatkowymi piecioma kamerami 26 sg rozmieszczone po obu stronach pojazdu i umozliwiajg reje-
stracje pojazdu.

Wykaz oznaczen

1. Torus

2. Sfera wewnetrzna

3. Urzadzenie napedowe
4. Koto rownikowe

5. Pierécien

6. Kofto napedowe

7. Rura

8. Element

9. Kulatozyskowa

10. Os
11. Amortyzator

12. Modut napedowy

13. Koflo cierne

14. Silnik

15. Akumulator

16. Modut zmiany kierunku

17. Modut przedziatu aparatury
18. Rama

19. Mechanizm

20. Przeciwwaga

21. Sfera

22. Tablica sterujgca

23. Przedni przedziat aparatury
24. Tylny przedziat aparatury
25. Modut kamer

26. Kamera

Zastrzezenia patentowe

1. Pojazd badawczy w ksztalcie kuli, znamienny tym, ze sktada sie z toruséw (1) ulokowanych
koncentrycznie na sferze kuli, wewnatrz ktérej znajduje sie sfera wewnetrzna (2) z zamon-
towanym urzgdzeniem napedowym (3) stabilizowanym Zyroskopowo kotem réwnikowym (4)
skfadajgcym sie z pierscienia (5) oraz pionowego kota napedowego (6), natomiast koto réw-
nikowe (4) i pionowe koto napedowego (6) sg potgczone dwoma kulami tozyskowymi (9)
umieszczonymi z przodu i tytu pojazdu oraz poziomg nieruchoma osig pojazdu (10) zakon-
czonej dwoma amortyzatorami (11), dodatkowo pojazd ma modut napedowy (12) potgczony
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ramg (18) z pozioma nieruchoma osig pojazdu (10), modut zmiany kierunku (16) jazdy oraz
modut przedziatu aparatury (17).

Pojazd wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze urzadzenie napedowe (3) jest réwnoczesnie
szkieletem pojazdu.

Pojazd wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierscien (5) jest z materiatu stalowego.

Pojazd wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pionowe koto napedowe (6) jest wykonane
z dwéch stalowych rur (7) potgczonych osmioma elementami (8).

Pojazd wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze modut napedowy (12) jest wyposazone w koto
cierne (13) przenoszgce naped z elektrycznego silnika (14) na pionowe koto napedowe (6).
Pojazd wedlug zastrz. 5, znamienny tym, ze elektryczny silnik (14) jest zasilany akumulato-
rami (15).

Pojazd wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze modut przedziatu aparatury (17) jest ostoniety
stalowg sferg (18).

Pojazd wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze modut przedziatu aparatury (17) jest wyposa-
zony w tablice sterujgca (22) z procesorami, zyroskopami, ekranami komputerow i kamer do
odczytu drogi.

Pojazd wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze modut przedziatu aparatury (17) ma przedni
przedziat aparatury (23) i tylny przedziat aparatury (24).

Pojazd wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze po obu stronach potozonego réwnikowo torusa
(1) znajdujg sie moduty kamer (25) z dodatkowymi piecioma kamerami (26).

Pojazd wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze Srednica zewnetrzna sfery wewnetrznej (2)
wynosi minimum 1,5 metra.

Pojazd wediug zastrz. 1, znamienny tym, ze srednica wewnetrzna sfery wewnetrznej (2)
wynosi minimum 1 metr.
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Rysunki

Fig. 1
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Fig. 3
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