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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest naped do urzadzenia przystawnego dla woézkéw inwalidzkich,
zwtaszcza dla standardowych wézkéw inwalidzkich majgcy zastosowanie przy pokonywania progow
i nierdwnosci oraz jego wykorzystania do jazdy rekreacyjne;.

Z polskiego opisu patentowego nr 190248 znany jest wozek inwalidzki ze sktadanym podwo-
ziem, zwiekszajgcy znacznie zakres samodzielnosci inwalidy z niesprawnymi konczynami dolnymi,
szczegolnie zwiekszajgcy mozliwosci korzystania z samochodu osobowego. Wézek inwalidzki zbudo-
wany jest z fotela, sktadajgcego sie z oparcia plecoéw, siedzenia i podndzka z kétkiem oraz z podwozia
z kotami. Kota osadzone sg w tozyskach umieszczonych w ramach, potgczonych z fotelem za pomocg
przegubow. Przednie czesci ram zamocowane sg do siedzenia fotela w jego przedniej czesci w taki
sposob, ze kazda z ram zamocowana jest po przeciwnej stronie siedzenia w stosunku do przenoszo-
nych kot, natomiast tylne czesci ram zamocowane sg do oparcia plecéw fotela powyzej potgczenia
plecéw z siedzeniem fotela, po tej samej stronie, co przenoszone kota, przy czym przeguby pozwalajg
na obrét ram wokot osi, taczgcej przeguby jednej ramy. Po zablokowaniu potozenia wozka, na przy-
ktad poprzez wprowadzenie wysiegnika teleskopowego do jarzma i lekkim uniesieniu wdzka, odpina
sie mocujgce zapinki i kolejno najpierw jedng, potem drugg rame obraca sie wokot osi, taczacej prze-
guby ram tak, zeby kota znalazty sie na odwrotnej stronie oparcia plecow fotela. Po zamocowaniu
zapinek ram woézek ma zlozone podwozie.

Z opisu patentowego niemieckiego nr DE 4323937 znany jest woézek inwalidzki z napedem
elektrycznym przeznaczony dla inwalidow majgcych pokonaé¢ przeszkode. Wozek ten zawiera przy-
najmniej jeden zestaw baterii, silnik elektryczny napedzajacy wézek oraz uktad sterujgcy silnikiem
elektrycznym. Wozek inwalidzki jest wyposazony w urzgdzenie osadzone na kotach wézka w postaci
dzwigni pozwalajgce na pokonywanie przeszkody w postaci progéw i schodow.

Urzadzenie przystawne dla wozkow inwalidzkich, zwtaszcza dla standardowych wézkéw skta-
danych znane z polskiego patentu nr 210670, ma w ramie, wozka z przodu, osadzone obrotowo dwie
osie, przy czym 0$ gorna przednia pofgczona jest poprzez naped liniowy przedni z osig ruchomag
przednig wyposazong w kotka pomocnicze i jednoczesnie w ramie wézka z tylu, osadzone obrotowo
dwie osie, przy czym os gorna tylna potgczona jest poprzez naped liniowy tylny z osig ruchomg tylng
wyposazong w kétka pomocnicze. Pomiedzy osig dolng przednig i osig ruchomg przednig jest osa-
dzona dzwignia obrotowa przednia, a pomiedzy osig dolng tylng i osig ruchomg tylng jest osadzona
dzwignia obrotowa tylna.

Inne urzadzenie przystawne dla wézkéw inwalidzkich, zwtaszcza dla standardowych woézkow
sktadanych znane jest z polskiego patentu nr 210669 i 214072. Urzgdzenie to ma w ramie wdzka
umocowang gorng os statg i dolng o$ statg. W osi goérnej statej osadzony jest obrotowo pierwszy ko-
niec napedu liniowego, za$ drugi koniec napedu liniowego jest osadzony obrotowo na osi ruchomej
wyposazonej w kotka pomocnicze, pomiedzy osig ruchomg i dolng osig statg jest osadzona obrotowo
wyprofilowana dzwignia.

Istota napedu wedtug wynalazku polega na tym, Zze w ramie wdzka jest umocowany naped li-
niowy osadzony na dwdch osiach i jest wyposazony w kétka pomocnicze oraz wyprofilowang dzwi-
gnie, przy czym w ramie wozka osadzonych jest na state osiem jednakowych gniazd statych, w kté-
rych umocowane sg co najmniej dwa uktady przedni i tylny, przy czym uktad przedni wyposazony jest
w przedni naped liniowy z wyprofilowang przednig dZzwignig obrotowg potgczong z przednig osig ru-
chomg z kétkami pomocniczymi, a ukitad tylny wyposazony jest w tylny naped liniowy, potgczony
z tylng dzwignig obrotowg w tylnej osi obrotowej ruchomej z kétkami pomocniczymi napedzanymi
silnikiem.

Korzystnie oba napedy liniowe tylny i przedni, sg rézne od siebie i zasilane sg wspdélnym aku-
mulatorem oraz sterowane sg z panelu sterowania.

Korzystnie na tylnej dZzwigni obrotowej osadzony jest w gniezdzie osadczym silnik z kotkiem ze-
batym, ktére poprzez dolny pasek zebaty napedza kétko zebate i kotka pomocnicze.

Korzystnie silnik jest zasilany z akumulatora i jest potgczony gérnym paskiem zebatym z kot-
kiem zebatym, ktdre jest sprzezone na state watkiem z pasowym koétkiem zebatym, ktére jest potgczo-
ne z kolejnym kotem zebatym na state zwigzanym z tylnym kotem wézka napedzajgcym woézek, przy
czym sprzegniecie obu kétek zebatych nastepuje po podniesieniu tylnej dZzwigni obrotowej w potoze-
nie skrajne gérne i ustaleniu osi kotek w gniezdzie osadczym zamocowanym na state w ramie wozka,
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gdzie gniazdo osadcze zapewnia statg odlegtos¢ pomiedzy osiami kétek zebatych w czasie ich wspot-
pracy.

Korzystnie ze w ramie wdzka osadzonych jest osiem gniazd statych, ktérych osie geometryczne
sg prostopadte do osi wzdluznej ramy wdzka, a w nich osadzone sg przednia dzwignia obrotowa
i tylna dzwignia oraz napedy liniowe za pomocg watkéw statych zabezpieczonych przed wypadnie-
ciem z jednej strony pierscieniem osadczym a z drugiej zawleczkg z pierscieniem.

Zaletg napedu wedtug wynalazku jest tatwy, bez uzycia narzedzi, montaz i demontaz urzadze-
nia do wozka inwalidzkiego bez uzycia narzedzi. Ponadto uktad zamontowany z tytu wézka napedza-
ny jest jednym napedem liniowym i jednym silnikiem, dodatkowo posiada zespét kotek zebatych
i dwoch paskéw zebatych, niezbednych do przemieszczania wozka w czasie jego utraty kontaktu
z podtozem. Naped dolnych kotek pomocniczych wozka jest mozliwy w obu kierunkach. Dodatkowo
uzytkownik wozka uczestniczy w sterowaniu urzadzeniem w czasie podnoszenia i podjezdzania
w stanie podniesionym poprzez przyjazny panel sterowania. Zadaniem uzytkownika jest dojazd do
przeszkody, ustawienie wozka przodem do progu, ustawienie manualnie przedniego uktadu tak, aby
jego kotka oparty sie o prog a tylny uktad miat oparte pomocnicze kotka o ptaszczyzne jazdy. Jedno-
czesne nacisniecie obu przyciskow ,gora” nastepuje podniesienie catego wdzka na wysokos¢ prze-
szkody, po czym uruchamiajgc jazde ,do przodu” na panelu sterowania, spowoduje najazd wézka nad
przeszkode. W tym czasie kota duze napedzane wczesniej manualnie stracg przyczepno$¢ do podto-
za, a jazda wozka jest mozliwa silnikiem napedzajgcym tylne kétka pomocnicze.

Zaletg napedu jest tez mozliwos¢ jazdy po gtadkiej i prostej powierzchni. Odbywa sie to w mo-
mencie badz podniesionego wozka do goéry na kétkach pomocniczych i powolny przejazd do przodu
lub do tytu, lub gdy podniesiona zostanie dzwignia tylna maksymalnie do géry tak, aby nastgpito zaze-
bienie sie kétek zebatych z duzym kotem woézka. Silnik poprzez gérny pasek zebaty spowoduje prze-
mieszczanie sie wézka w tempie spacerowym do przodu lub do tytu.

Kolejng zaletg napedu jest to, ze po roztgczeniu kotek zebatych mozliwy jest naped manualny
két duzych wozka i jednoczesny naped elektryczny silnikiem kétek pomocniczych tylnych.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie realizacji jest odtworzony na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok napedu z boku urzadzenia na tle wézka inwalidzkiego pokonujgcego prég, fig. 2
— schemat napedu urzadzenia tylnego z umiejscowieniem silnika i watka z kétkami przenoszacymi
naped, fig. 3 — a) szczegdt zamontowania gniazda na ramie wozka z bezobstugowym watkiem,
b) gniazdo state montowane za pomocg standardowych narzedzi a fig. 4 panel sterowania.

Naped do urzgdzenie przystawnego dla wézkow inwalidzkich ma w ramie wozka 1 osadzonych
osiem gniazd statych 19, w ktérych umocowane sg dwa uktady napedowe tylny i przedni. Uktad
przedni wyposazony jest w naped przedni liniowy 8 z wyprofilowang przednig dzwignig obrotowg 4
potgczong z osig ruchoma przednig z kotkami pomocniczymi 5, a uktad tylny wyposazony jest w jeden
tylny naped liniowy 8, potgczony jest z tylng dZwignig obrotowg 6 w osi obrotowej tylnej z kétkami po-
mocniczymi 7. Obydwa napedy liniowe 8 i silnik 18 zasilane sg z akumulatora 20, oraz sterowane
z panelu sterowania 26. Kétka pomocnicze 7 osadzone na osi ruchome;j tylnej sprzezone sg na state
z kotkiem zebatym 12 tworzgc o$ napedowg. Podnoszenie i opuszczanie tylnej dzwigni obrotowej 6
powodowane jest wydiuzaniem lub skracaniem tylnego napedu liniowego 8. Naped koétek pomocni-
czych tylnych 7 w obu kierunkach wywotywany jest silnikiem 18 osadzonym na tylnej dZzwigni obroto-
wej 6 w gniezdzie osadczym 9 sprzezonym poprzez kotko zebate 10 i dolny pasek zebaty 11. Ten
sam obrét silnika 18, przenoszony poprzez kétko zebate 10, gorny pasek zebaty 13 i dalej kotko zeba-
te 22 osadzone na wspolnym watku w kostkach tozyskowych watka 15, przy potozeniu skrajnym gér-
nym tylnej dzwigni obrotowej 6, tak aby watek z kétkami zebatymi 14 i 22 osiadt w gniazdach osad-
czych 16 zamocowanych w ramie wozka 1. W tym potozeniu nastepuje sprzezenie kétek zebatych 14
i 17 przenoszgcych naped tylnych két wozka 2 i przemieszczanie sie wézka do przodu lub do tytu.
Demontaz urzadzenia nastepuje po wyjeciu zawleczek z pierscieniem 25 i wyjecie czterech takich
samych watkow statych 23 w strone gdzie osadzono pierscien osadczy 24 bez uzycia jakichkolwiek
narzedzi co pozwala ztozy¢ wézek dla celéw transportowych. Podnoszenie wézka w chwili pokonywa-
nia progu 21 przy jezdzie do przodu wymaga dojazdu wézka do progu 21 i oparcia sie przednich kot
wozka 3, po czym uruchomienia przedniego napedu liniowego 8 i oparcia kétek pomocniczych 5
o prég. W tym czasie uruchomiony naped tylny opuszcza tylne kétka pomocnicze 7 do chwili kontaktu
z podiozem co powoduje podniesienie réwnolegte wozka ponad prég za pomocg napedéw linio-
wych 8. W takim potozeniu przyciskajgc na panelu sterowania 26 przycisk ,jazda do przodu” wywotu-
jemy przemieszczanie wézka do przodu za pomocg kétek pomocniczych 7, przemieszczajac tylne kofa 2
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woézka nad prég 21. Kolejng operacja, jakg nalezy dokonaé jest opuszczenie wézka tak, aby tylne kota
woézka 2 osiadly na progu 21 a przednie kota wdzka 3 zajety potozenie 5 opierajac sie o ptaszczyzne
jazdy. Dalej mozna oprze¢ tylne kétka pomocnicze 7 o prog 21 i jadgc do przodu z réwnolegtym sie-
dziskiem woézka zjecha¢ z przeszkody. Stosujac takie same operacje w odwrotnej kolejnosci mozna
pokonywaé przeszkody jadgc do tytu. Podnoszgc tylng dzwignie obrotowg 6 maksymalnie do géry tak,
aby watek z kétkami zebatymi 14 i 22 osiadt w gniezdzie osadczym 16 ustalajgcym watek z kotami
zebatymi wzgledem kotek zebatych 17 mozna napedzac silnikiem 18 tylnie kota wézka 2 i jecha¢ na
wprost w tempie spacerowym. Roztgczajgc kotka zebate 14 i 17 naped wézka nadal jest manualny.
Wykaz oznaczenh na rysunku:
rama wozka
tylne koto wozka
przednie koto wozka
przednia dzwignia obrotowa
kétka pomocnicze
. dolne potozenie osi ruchomej przedniegj
tylna dzwignia obrotowa
kétka pomocnicze
. dolne potozenie osi ruchomej tylnej
naped liniowy
gnhiazdo osadcze
10. kétka zebate
11. dolny pasek zebaty
12. kétko zebate
13. gorny pasek zebaty
14. kétka zebate
15. kostka tozyskowa watka
16. gniazdo osadcze
17. kotka zebate
18. silnik
19. gniazda state
20. akumulator
21. prég
22. kotko zebate
23. watek staty
24. pierscien osadczy
25. zawleczka z pierscieniem
26. panel sterowania

©CoNNOOQOMWOWNE

Zastrzezenia patentowe

1. Naped do urzgdzenia przystawnego dla woézkéw inwalidzkich, znamienny tym, ze w ramie
wozka (1) jest umocowany naped liniowy osadzony na dwdch osiach i jest wyposazony w kétka po-
mocnicze oraz wyprofilowang dzwignie, przy czym w ramie wézka (1) osadzonych jest na state osiem
jednakowych gniazd statych (19), w ktérych umocowane sg co najmniej dwa ukfady przedni i tylny,
przy czym uktad przedni wyposazony jest w przedni naped liniowy (8) z wyprofilowang przednig dzwi-
gnig obrotowg (4) potgczong z przednig osig ruchomg z kétkami pomocniczymi (5), a uktad tylny wy-
posazony jest w tylny naped liniowy (8), potaczony z tylng dzwignig obrotowg (6) w tylnej osi obroto-
wej ruchomej z kétkami pomocniczymi (7) napedzanymi silnikiem (18).

2. Naped wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Zze oba napedy liniowe (8) tylny i przedni, sg rézne
od siebie i zasilane sg wspdlnym akumulatorem (20) oraz sterowane sg z panelu sterowania (26).

3. Naped wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze na tylnej dzwigni obrotowej (6) osadzony jest
w gniezdzie osadczym (9) silnik (18) z kétkiem zebatym (10), ktére poprzez pasek zebaty (11) nape-
dza kotko zebate (12) i kétka pomocnicze (7).

4. Naped wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze silnik (18) jest zasilany z akumulatora (20) i jest
potaczony gérnym paskiem zebatym (13) z kétkiem zebatym (22), ktdre jest sprzezone na state watkiem
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z kétkiem zebatym (14), ktére jest potgczone z kolejnym kotkiem zebatym (17) na state zwigzanym
z tylnym kotem wodzka (2) napedza wozek, przy czym sprzegniecie obu kétek zebatych (14) i (17),
nastepuje po podniesieniu tylnej dzwigni obrotowej (6) w potozenie skrajne gérne i ustaleniu osi kotek
(14) i (22) z watkiem w gniezdzie osadczym (16) zamocowanym na state w ramie wozka (1), gdzie
gniazdo osadcze (16) zapewnia statg odlegtos¢ pomiedzy osiami kétek zebatych (14) i (17) w czasie
ich wspotpracy.

5. Naped do urzadzenia wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze w ramie wozka (1) osadzonych
jest osiem gniazd statych (19), ktérych osie geometryczne sg prostopadte do osi wzdtuznej ramy wéz-
ka (1), a w nich osadzone sg przednia dzwignia obrotowa (4) i tylna dzwignia (6) oraz napedy linio-
we (8) za pomocg watkéw statych (23) zabezpieczonych przed wypadnieciem z jednej strony pierscie-
niem osadczym (24) a z drugiej zawleczkg z pierscieniem (25).

17 1615 14
SRR,

R ISRETIRTTHK 7S

%
Fig.1

ARG

7

RS54

X

e

o



PL 224 265 B1

7811




v 31

SN N

LA \ 4
/ﬁ.\c i @/@\
eulfoeanyal epzep

PL 224 265 B1

uﬁﬁﬁvxm :voﬁmwv_
/1\\..m\_.c N_O/,‘\
euolsalupod epzer

- (eiob,
A \ /.
A1

¥4

N

Wauagd

2 eyzoepmeyz

€2

feram ety vN
Umg eI




PL 224 265 B1

Departament Wydawnictw UPRP
Cena 2,46 zt (w tym 23% VAT)



	Bibliografia
	Opis
	Zastrzeżenia
	Rysunki

